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គណៈកម្មការអភិវឌ្ឍន៍ម្ ៉ូឌ្ុល 

គណៈ្គប់្គង៖ 
 ឯកឧត្តម្ បណឌិ ត្ បពជ បសាភ័ន រដឋម្ន្តនតើ្បតិ្ភ៉ូអម្នយករដឋម្ន្តនតើ និងជារដឋបលខាធិការ្បចកំារ និងជា

នយកគប្ម្ភង 
 ឯកឧត្តម្ បៅ ហុើម្ រដឋបលខាធិការ និងជានយករងគប្ម្ភង 
 បោក្សើ យមឹ្ បព្ជម្ភ លើកា  អគគនយករង អ.ប.វ. និងជា្បធាន្គប់្គងគប្ម្ភង 
 បោក សា កិនទវឌិ្ើ  អគគនយករង អ.ប.វ. និងជាអនុ្បធាន្គប់្គងគប្ម្ភង 
ផ្អែកបបចេកបទស៖ 
 ឯកឧត្តម្ ទាង សាក់ ្បធាននយកដ្ឋឋ នសតង់ដ្ឋ និងកម្មវធិើសិកា និងជា្បធាន្កុម្

បបចេកបទស 
 បោក ណុប សុខុ្ម្ អនុ្បធាននយកដ្ឋឋ នបណតុ េះបណ្តត ល និងជាអនុ្បធាន្កុម្

បបចេកបទស 
  បោក សុិន សុថុន អនុ្បធាននយកដ្ឋឋ នសតង់ដ្ឋ និងកម្មវធិើសិកា និងជាម្ន្តនតើបបចេកបទស

ផ្អែក Sector Skills Council 
 បោក វខ្ សុជាតិ្ ្បធានការយិាល័យ វននយកដ្ឋឋ នសតង់ដ្ឋ និងកម្មវធិើសិកា  និងជាម្ន្តនតើ

បបចេកបទសផ្អែក Curriculu and Module Development 
 បោក បសម្ ប ុនធន់ ្បធានការយិាល័យ វននយកដ្ឋឋ នធានគុណភាព និងជាម្ន្តនតើ

បបចេកបទសផ្អែក Curriculu and Module Development 
្កុម្ការងារបបចេកបទស៖ 

 Mr. Chong Choon Leong Program Coordinator cum Cherf Trainer 1 
 Mr. Loh Kum Fei Program Coordinator cum Cherf Trainer 2 And International 

Expert Construction 
 បណឌិ ត្ បោ បម្ ងោ ង អនុ្បធាន្កមុ្ជំនញការជាតិ្ 
 Mr. Heng Seng Meng International Expert Electrical 
 បោក ្ាក់ ច័នទដ្ឋរ រទិធ ិ ជំនញការជាតិ្  
 បោក បយឿន សាផ្រ  ម្ ្កុម្ការងារបបចេកបទស (TWG) 
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 បោក វា ន់ វអ ្កុម្ការងារបបចេកបទស (TWG) 
 បោក ចំបរ ើន ទ៉ូច ្កុម្ការងារបបចេកបទស (TWG) 
 បោក គួន ហុើម្ ្កុម្ការងារបបចេកបទស (TWG) 
 បោក ផ្សន សំណ្តង ្កុម្ការងារបបចេកបទស (TWG) 
 បោក គង់ វងស្ាកដ ្កុម្ការងារបបចេកបទស (TWG) 
 បោក រស់ រកា ្កុម្ការងារបបចេកបទស (TWG) 
 បោក ឆឹង បសរ ើវុធិន ្កុម្ការងារបបចេកបទស (TWG) 
 បោក សុភ័ណ បវាោ ្កុម្ការងារបបចេកបទស (TWG) 
 បោក បសង សុវណ្តា រ  ្កុម្ការងារបបចេកបទស (TWG) 
 បោក ណ្ត ំសុខ្គើម្ ្កុម្ការងារបបចេកបទស (TWG) 
 បោក គិន វសិាល ្កុម្ការងារបបចេកបទស (TWG) 
 បោក សុខ្ សុឫទធើ ្កុម្ការងារបបចេកបទស (TWG) 
 បោក បនៀ សុភារ  ្កុម្ការងារបបចេកបទស (TWG) 
 បោក សាញ់ ្បសាល ្កុម្ការងារបបចេកបទស (TWG) 
 បោក វងស សុើណ្ត ្កុម្ការងារបបចេកបទស (TWG) 
 បណឌិ ត្ វវ   វណាៈ ្កុម្ការងារបបចេកបទស (TWG) 
 បោក ្ទើ បព្ជ ្កុម្ការងារបបចេកបទស (TWG) 
 បោក សន ដ្ឋរុង ្កុម្ការងារបបចេកបទស (TWG) 
 បោក លើម្ ភើង ្កុម្ការងារបបចេកបទស (TWG) 
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របបៀបប្បើ្ាស់សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាពបនេះ 

ស៉ូម្សាវ គម្ន៍! 

ម្ ៉ូឌុ្លបនេះម្ភនសម្ភា របណតុ េះបណ្តត ល និងសកម្មភាពស្ម្ភប់អែក បដើម្បើបំបពញផ្អែកសម្ត្ថភាព “ការ្បតិ្បត្តិ
គំន៉ូរវសិវកម្ម” ម្ភនចំបណេះដឹង ជំនញ និងឥរយិាបថផ្ដលត្្មូ្វស្ម្ភប់ ផ្អែកមួ្យវនសម្ត្ថភាពសែ៉ូលរបស់
គុណវុឌ្ឍកិ្មិ្ត្៥ វន្កបខ័្ណឌ គុណវុឌ្ឍជិាតិ្កម្ពុជា។ 

អែក្តូ្វអនុវត្តសកម្មភាពបរៀនជាបនតបនទ ប់ បដើម្បើសប្ម្ចលទធអលសិកានើមួ្យៗ វនម្ ៉ូឌុ្ល។ បៅកែុង
លទធអលសិកានើមួ្យៗ ម្ភនសនលឹកព័ត៌្ម្ភន និង/ឬសនលឹក្បតិ្បត្តិ ឬសនលឹកការងារ ឬបញ្ជ ើលកាណវនិិចឆ័យវន
ការអនុវត្ត (ឯកសារបយាងស្ម្ភប់អានបផ្នថម្បដើម្បើជួយអែកឱ្យយល់កាន់ផ្ត្ចាស់ និងសកម្មភាពផ្ដលម្ភន
ត្្មូ្វការ)។ អនុវត្តសកម្មភាពទាងំបនេះបដ្ឋយខ្លួនឯង បហើយបឆលើយន៉ូវសវ័យវាយត្វម្លបៅចុងបញ្េ ប់វនលទធអល
សិកានើមួ្យៗ។ អែកអាចដកសនលឹកចបម្លើយបៅចុងបញ្េ ប់វនម្ ៉ូឌុ្លនើមួ្យៗ (ឬយកពើអែកស្ម្បស្មួ្ល / ្គូ
បងវឹករបស់អែកន៉ូវ្កដ្ឋសស) បដើម្បើសរបសរចបម្លើយរបស់អែកស្ម្ភប់ការ្តួ្ត្ពិនិត្យខ្លួនឯង។ ្បសិនបបើអែក
ម្ភនសំណួរ សុំកំុសាទ ក់បសទើរកែុងការបសែើសុំជំនួយពើអែកស្ម្បស្មួ្ល ឬ្គូរបស់អែក។ 

 

ចងចថំា៖ 

• និយាយជាមួ្យ្គូរបស់អែក និងយល់្ពម្អំពើវធិើផ្ដលអែកនឹងបរៀបចំវគគបណតុ េះបណ្តត លបនេះ។ អានម្ ៉ូឌុ្
លបដ្ឋយយកចិត្តទុកដ្ឋក់។ វា្តូ្វានផ្បងផ្ចកជាផ្អែកផ្ដល្គបដណត ប់បលើជំនញនិងចំបណេះដឹង
ទាងំអស់ផ្ដលអែក្តូ្វការបដើម្បើបញ្េ ប់ម្ ៉ូឌុ្លបនេះបដ្ឋយបជាគជ័យ។ 

• បធវើការតាម្រយៈព័ត៌្ម្ភនទាងំអស់ និងបំបពញសកម្មភាពបៅកែុងផ្អែកនើមួ្យៗ។ 

• អានសនលឹកព័ត៌្ម្ភនបហើយបំបពញសវ័យវាយត្វម្ល។ ឯកសារបយាងផ្ដលានបសែើ្តូ្វានរប់បញ្េ៉ូ លកែុង
ការបំបពញបផ្នថម្ន៉ូវសម្ភា រផ្ដលម្ភនបៅកែុងម្ ៉ូឌុ្លបនេះ។ 

• ភាគប្ចើន្បផ្ហលជា្គូរបស់អែកក៏នឹងកាល យជាអែក្តួ្ត្ពិនិត្យ ឬអែក្គប់្គងរបស់អែកផ្ដរ។ គាត់្បៅ
ទើបនេះបដើម្បើគាំ្ ទអែក និងបងាា ញអែកន៉ូវវធិើ្តឹ្ម្្តូ្វកែុងការបធវើវា។ 

• អែកនឹងទទួលានឱ្កាសជាប្ចើនបដើម្បើសួរសំណួរ និងការអនុវត្តបលើការងារ។ ្តូ្វ្ាកដថា អែកអនុ
វត្តជំនញថមើរបស់អែកកែុងអំ ុងបពលបពលបម្ភ ងបធវើការធម្មតា។ វធិើបនេះអែកនឹងបធវើឱ្យ្បបសើរប ើងទាងំ
បលបឿន និងការចងចរំបស់អែក បហើយក៏ជាទំនុកចិត្តរបស់អែកអងផ្ដរ។ 

• និយាយជាមួ្យមិ្ត្តរមួ្ការងារឬមិ្ត្តរមួ្ថាែ ក់ផ្ដលម្ភនបទពិបសាធន៍ប្ចើន បហើយសុំការផ្ណន។ំ 

• ប្បើសវ័យវាយត្វម្លបៅចុងបញ្េ ប់វនផ្អែកនើមួ្យៗ បដើម្បើសាកលបងវឌ្ឍនភាពផ្ទទ ល់ខ្លួនរបស់អែក។ ប្បើ
បញ្ជ ើលកាណវនិិចឆ័យការអនុវត្តផ្ដលានរកប ើញបនទ ប់ពើសនលឹកព័ត៌្ម្ភន បដើម្បើពិនិត្យបម្ើលការអនុវត្ត
បដ្ឋយខ្លួនឯង។ 

• បៅបពលអែករចួរល់ស៉ូម្ឱ្យ្គូរបស់អែកបម្ើលអែកអនុវត្តសកម្មភាពផ្ដលម្ភនផ្ចងបៅបលើម្ ៉ូឌុ្លបនេះ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការសរបសរកម្មវធិើ្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ iv 

• បៅបពលអែកបធវើការតាម្រយៈសកម្មភាព ស៉ូម្សួរបយាបល់ជាោយលកាណ៍អកសរអំពើវឌ្ឍនភាពរបស់អែ
ក។ ្គូរបស់អែកនឹងបនតអតល់ម្តិ្្ត្លប់ / ការវាយត្វម្លជាមុ្ន។ បៅបពលអែកបញ្េ ប់ធាតុ្នើមួ្យៗ
បដ្ឋយបជាគជ័យ សុំសួរ្គូរបស់អែកឱ្យកត់្សម្ភគ ល់បលើរាយការណ៍ ផ្ដលអែកប្ត្ៀម្ខ្លួនស្ម្ភប់ការ
វាយត្វម្ល។ 

• បៅបពលអែកម្ភនអារម្មណ៍បជឿជាក់ថា អែកម្ភនសម្ត្ថភាពកែុងការអនុវត្ត្គប់្គាន់ ស៉ូម្បសែើសុំ្គូរបស់
អែកឱ្យវាយត្វម្លអែក។ លទធអលវនការវាយត្វម្លរបស់អែកនឹង្តូ្វានកត់្្តាទុកបៅកែុងតារងវឌ្ឍន
ភាព និងតារងសមិ្ទធអលរបស់អែក។ 

• អែក្តូ្វម្ភនសម្ត្ថភាពបលើម្ ៉ូឌុ្លបនេះជាមុ្ន មុ្ននឹងបនតបៅម្ ៉ូឌុ្លបនទ ប់ាន។ 

 

ការទទលួសាគ ល់ការសិកាផ្ដលម្ភនមុ្ន (ទ.ស.ម្.) 

អែក្បផ្ហលជាម្ភនចំបណេះដឹង និងជំនញមួ្យចំនួន ឬប្ចើនម្ភនបៅកែុងបសៀវបៅសម្ភា រសិកាផ្អែកបលើ
សម្ត្ថភាពបនេះបនេះ ពើប្រេះអែក៖ 

• ានបធវើការមួ្យរយៈ 
• ានបញ្េ ប់ការបណតុ េះបណ្តត លបៅកែុងវសិ័យបនេះ។  

្បសិនបបើអែកអាចបងាា ញដល់្គូរបស់អែកថាអែកម្ភនសម្ត្ថភាព បៅបលើជំនញឬជំនញជាក់ោក់ណ្ត
មួ្យ ស៉ូម្និយាយជាមួ្យ្គូអំពើការទទួលសាគ ល់ការសិកាផ្ដលម្ភនពើមុ្ន ដ៉ូបចែេះអែកមិ្នចាំច់បធវើការបណតុ េះ
បណ្តត លម្តងបទៀត្បទ។  

្បសិនបបើអែកម្ភនគុណវុឌ្ឍ ិឬវញិ្ជា បនប្ត្សម្ត្ថភាពពើការបណតុ េះ បណ្តត លពើមុ្ន ស៉ូម្បងាា ញវាបៅ្គូ
របស់អែក។ ្បសិនបបើជំនញផ្ដលអែកទទួលានបៅម្ភនសុពលភាព និងរក់ព័នធនឹងផ្អែកវនសម្ត្ថ-ភាព វា
អាចកាល យជាផ្អែកមួ្យវនភសតុតាងផ្ដលអែកអាចបងាា ញស្ម្ភប់ ទ.ស.ម្.។ អែកអាចនឹងមិ្ន្ាកដអំពើសុពល
ភាពបៅបលើជំនញរបស់អែក ស៉ូម្ពិភាកាបរឿងបនេះជាមួ្យ្គូរបស់អែក។ 

បៅចុងបញ្េ ប់វនម្ ៉ូឌុ្លបនេះ គឺជាកំណត់្្តា្បចវំថៃរបស់្គូ។ ប្បើកំណត់្្តាបនេះបដើម្បើកត់្្តាកាល
បរបិចឆទសំខាន់ៗ ការងារផ្ដលានអនុវត្ត និង្ពឹត្តិការណ៍បៅកផ្នលងបធវើការបអសងបទៀត្ ផ្ដលនឹងជួយអែកកែុង
ការអតល់ព័ត៌្ម្ភនលម្ែិត្បផ្នថម្ដល់្គូ ឬអែកវាយត្វម្លសម្ត្ថភាពរបស់អែក។ កំណត់្្តាវនសមិ្ទធអលបនេះក៏្តូ្វ
ានអតល់ជ៉ូនស្ម្ភប់្គូបងវឹករបស់អែក បៅបពលអែកបញ្េ ប់ម្ ៉ូឌុ្ល។ 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការសរបសរកម្មវធិើ្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ v 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព (CBLM) បញ្ជ ីផ្អែកសម្ត្ថភាព 

សម្ត្ថភាពម្៉ូលដ្ឋា ន 

ល.រ ផ្អែកសម្ត្ថភាព ចំណងបជើងម្ ៉ូឌុ្ល បលខ្ក៉ូដ 

១ 
្តួ្ត្ពិនិត្យកម្មវធិើវនជំនញទំនក់ទំនង
គនលឹេះបៅកែុងកផ្នលងការងារ 

ការ្តួ្ត្ពិនិត្យកម្មវធិើវនជំនញ
ទំនក់ ទំនងគនលឹេះបៅកែុងកផ្នលង
ការងារ 

POWE 0501 

២ 
្តួ្ត្ពិនិត្យនិងការអភិវឌ្ឍវន្កុម្និង
បុគគល 

ការ្តួ្ត្ពិនិត្យនិងការអភិវឌ្ឍវន
្កុម្ និងបុគគល 

POWE 0502 

៣ 
្តួ្ត្ពិនិត្យការបដ្ឋេះ្សាយបញ្ជា
បបចេកបទសបៅកផ្នលងការងារ 

ការ្តួ្ត្ពិនិត្យការបដ្ឋេះ្សាយបញ្ជា  
បបចេកបទសបៅកផ្នលងការងារ POWE 0503 

៤ ្តួ្ត្ពិនិត្យការ្បម្៉ូលទិនែន័យនិងវភិាគ
បៅកផ្នលងបធវើការ 

ការ្តួ្ត្ពិនិត្យការ្បម្៉ូលទិនែន័យ 
និងវភិាគបៅកផ្នលងបធវើការ 

POWE 0504 

៥ បធវើផ្អនការនិងបរៀបចំការងារស្ម្ភប់្កុម្
ការងារទ៉ូបៅ 

ការបធវើផ្អនការនិងបរៀបចំការងារ 
ស្ម្ភប់្កុម្ការងារទ៉ូបៅ 

POWE 0505 

៦ ្តួ្ត្ពិនិត្យការអនុវត្តការការររបរសិាថ ន ការ្តួ្ត្ពិនិត្យការអនុវត្តការការររ 
បរសិាថ ន 

POWE 0506 

៧ ្តួ្ត្ពិនិត្យបញ្ជា ្បឈម្ការងារ OHS 

បៅកែុងឧសាហកម្ម 
ការ្តួ្ត្ពិនិត្យបញ្ជា ្បឈម្ការងារ 
OHS បៅកែុងឧសាហកម្ម 

POWE 0507 

៨ 
អនុវត្តបយនឌ័្រនិងសម្ភាពសងគម្បគាល
ការណ៍និងបគាលនបយាាយ 

ការអនុវត្តបយនឌ័្រនិងសម្ភាព
សងគម្ បគាលការណ៍និងបគាល
នបយាាយ 

POWE 0508 

៩ ្តួ្ត្ពិនិត្យតាម្នើតិ្វធិើពិបសសនិង
បសៀវបៅផ្ណន ំ

ការ្តួ្ត្ពិនិត្យតាម្នើតិ្វធិើពិបសស 
និងបសៀវបៅផ្ណន ំ POWE 0509 

១០ 

្តួ្ត្ពិនិត្យការប្ត្ៀម្លកាណៈ
បបចេកបទសការប្បើ្ាស់និងការ្គប់្គង
សម្ភា រឧបករណ៍ និងបរកិាា បអសងៗ 

ការ្តួ្ត្ពិនិត្យការប្ត្ៀម្លកាណៈ 
បបចេកបទសការប្បើ្ាស់និងការ
្គប់្គងសម្ភា រឧបករណ៍ និងបរកិាា
បអសងៗ 

POWE 0510 

១១ 
្តួ្ត្ពិនិត្យការបក្សាយបបចេកបទសគំន៉ូរ 
ការបធវើផ្អនការ និងការគណនគណិ
ត្វទិា 

ការ្តួ្ត្ពិនិត្យការបក្សាយបបចេក 
បទសគំន៉ូរ ការបធវើផ្អនការ និងការ
គណនគណិត្វទិា 

POWE 0511 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការសរបសរកម្មវធិើ្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ vi 

 

សម្តថភារសនលូ 

ល.រ ផ្អែកសម្ត្ថភាព ចំណងបជើងម្ ៉ូឌុ្ល បលខ្ក៉ូដ 

១ ដំប ើងនិង្បតិ្បត្តិបត្សតបណ្តត ញអគគិ
សនើកែុងអគារសាែ ក់បៅ 

ការដំប ើងនិង្បតិ្បត្តិបត្សតបណ្តត ញ
អគគិសនើកែុងអគារសាែ ក់បៅ POWE 6501 

២ 
ដំប ើងនិង្បតិ្បត្តិបត្សតបណ្តត ញអគគិ
សនើកែុងអគាររណិជជកម្ម និងអគារ

ឧសាហកម្ម 

ការដំប ើងនិង្បតិ្បត្តិបត្សតបណ្តត ញ
អគគិសនើកែុងអគាររណិជជកម្ម និងអគារ

ឧសាហកម្ម 
POWE 6502 

៣ ប្បើ្ាស់និងវាយត្វម្លម្ភ សុើនអគគិ
សនើ 

ការប្បើ្ាស់និងវាយត្វម្លម្ភ សុើនអគគិ
សនើ 

POWE 6503 

៤ ដំប ើង្បព័នធថាម្ពលនិងទ៉ូរផ្ចក
ចយថាម្ពល 

ការដំប ើង្បព័នធថាម្ពលនិងទ៉ូរផ្ចក
ចយថាម្ពល 

POWE 6504 

៥ 
ភាជ ប់្បព័នធសុវត្ថិភាពនិង្បកាស

អាសនែ 
ការភាជ ប់្បព័នធសុវត្ថិភាពនិង្បកាស

អាសនែ 
POWE 6505 

៦ សរបសរកម្មវធិើ្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្ ការសរបសរកម្មវធិើ្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្ POWE 6506 
៧ ដំប ើង្បព័នធផ្ទទ ងំពនលឺ្ពេះអាទិត្យ ការដំប ើង្បព័នធផ្ទទ ងំពនលឺ្ពេះអាទិត្យ POWE 6507 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការសរបសរកម្មវធិើ្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ vii 

ខ្ាឹម្សារម្ ូឌុលលម្ែិត 
រម្មវិធី/វគ្គសរិា ៖ ដំប ើងនិងផ្ថទាំ្ បព័នធថាម្ពលនិងបញ្ជជ កែុងអគារ 
ផ្អនរសម្តថភារ ៖ សរបសរកម្មវធិើ្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្ 
ម្ ូឌុល ៖ ការសរបសរកម្មវធិើ្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្ 
ការរិរណ៌នា ៖ ផ្អែកសម្ត្ថភាពបនេះរមួ្ម្ភនចំបណេះដឹង  ជំនញ  និងឥរយិាបថផ្ដលជា
លកាខ្ណឌ ត្្មូ្វស្ម្ភប់ បញ្ជជ ក់ពើសម្ត្ថភាពផ្ដលត្្មូ្វឱ្យសរបសរកម្មវធិើ បត្សត និងផ្ថទាំ្ បព័នធ ភើ អិល សុើ 
(PLC) និង្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្បដើម្បើអតល់ដំបណ្តេះ្សាយការបញ្ជជ អទេះវវឆ្លល ត្អនុបោម្តាម្សតង់ដ្ឋរ បទបបញ្ាត្តិ 
និង្កម្្បតិ្បត្តិផ្ដលរក់ព័នធ។ 
លេធអលសរិា (ល.ស) ៖ 

ប្កាយពើានបញ្េ ប់ន៉ូវម្ ៉ូឌុ្លបនេះ សិសស ឬសិកាា កាម្នឹងម្ភនសម្ត្ថភាពដ៉ូចខាងប្កាម្ ៖  
 ល.ស១៖ សរបសរកម្មវធិើ្បព័នធ ភើអិលសុើ (PLC) 

ល.ស២៖ ដំប ើង្បព័នធអទេះវវឆ្លល ត្ 
ល.ស៣៖ ្គប់្គង្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្ 

 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការសរបសរកម្មវធិើ្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 1 

ល.ស១៖ សរលសររម្មវិធីព្បរ័នធ ភីអិលសុ ី(PLC) 
ប្កាយពើានបញ្េ ប់ន៉ូវលទធអលសិកាបនេះ សិសស ឬសកិាា កាម្នឹងម្ភនសម្ត្ថភាពដ៉ូចខាងប្កាម្៖ 

• បក្សាយព័ត៌្ម្ភនសំខាន់ៗទាក់ទងនឹង ្បព័នធ ភើអិលសុើ ន កិាសទង់ និងការដំប ើងបណ្តត
ញអគគិសនើឱ្យាន្តឹ្ម្្តូ្វ។ 

• សរបសរកម្មវធិើ និងដំប ើង្បព័នធ ភើអិលសុើ ្សបតាម្កម្មវធិើបញ្ជជ ។ 
• ដំប ើងន កិាសទង់ឱ្យាន្តឹ្ម្្តូ្វ។ 
• ប្បើ្ាស់ និង្តួ្ត្ពិនិត្យន កិាសទង់កែុង្បព័នធ ភើអិលសុើ។ 
• អនុវត្តបបចេកបទស និងនើតិ្វធិើសម្្សប បដើម្បើបធវើវនិិចឆ័យ និងផ្កត្្មូ្វកំហ៉ូចបៅកែុង្បព័នធ។ 
• សបងេត្ និងអនុវត្តចាប់សុវត្ថិភាព និងការ្បុង្បយត័្ែ្គប់បពលបវោ។ 

 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការសរបសរកម្មវធិើ្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 2 

បសចកតីផ្ណនាំស្ម្ភបស់ិកាា កាម្ 

សកម្មភាពសិកា បសចកតើផ្ណន ំ

• អានសនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៦.១-១ អវើបៅ្បព័នធបញ្ជជ  
PLC? 

សនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៦.១-១/ ស៉ូម្អាននិងយល់

អំពើសនលឹកព័ត៌្ម្ភន និងសួរបៅកាន់្គូបណតុ េះប

ណ្តត លរបស់អែកបៅបពលផ្ដលអែក្តូ្វការបដើម្បើ

ផ្សវងយល់ និងការបញ្ជជ ក់បផ្នថម្។ 

• បឆលើយសវ័យវាយត្វម្ល ៥.៦.១-១ អវើបៅ្បព័នធ
បញ្ជជ  PLC? 

សវ័យវាយត្វម្ល ៥.៦.១-១ ផ្ដលម្ភនចបម្លើយ / 

្តួ្ត្ពិនិត្យការបឆលើយសំនួររបស់អែកតាម្រយៈការ

ប្បើ្ាស់តារងចបម្លើយ។ អែក្តូ្វផ្ត្ទទួលាន

ចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វទាងំអស់។ ករណើ ផ្ដលអែកមិ្ន

ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វបទ ស៉ូម្អានសនលឹក

ព័ត៌្ម្ភនម្តងបទៀត្ រចួបនទ ប់ម្កពាយាម្បឆលើយ

ម្តងបទៀត្ រហ៉ូត្ដល់ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វ

ទាងំអស់។ 

• អានសនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៦.១-២ Variable and 

Memory Addressing 
សនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៦.១-២/ ស៉ូម្អាននិងយល់

អំពើសនលឹកព័ត៌្ម្ភន និងសួរបៅកាន់្គូបណតុ េះប

ណ្តត លរបស់អែកបៅបពលផ្ដលអែក្តូ្វការបដើម្បើ

ផ្សវងយល់ និងការបញ្ជជ ក់បផ្នថម្។ 

• បឆលើយសវ័យវាយត្វម្ល ៥.៦.១-២ Variable and 

Memory Addressing 
សវ័យវាយត្វម្ល ៥.៦.១-២ ផ្ដលម្ភនចបម្លើយ / 

្តួ្ត្ពិនិត្យការបឆលើយសំនួររបស់អែកតាម្រយៈការ

ប្បើ្ាស់តារងចបម្លើយ។ អែក្តូ្វផ្ត្ទទួលាន



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការសរបសរកម្មវធិើ្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 3 

ចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វទាងំអស់។ ករណើ ផ្ដលអែកមិ្ន

ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វបទ ស៉ូម្អានសនលឹក

ព័ត៌្ម្ភនម្តងបទៀត្ រចួបនទ ប់ម្កពាយាម្បឆលើយ

ម្តងបទៀត្ រហ៉ូត្ដល់ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វ

ទាងំអស់។ 

• អានសនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៦.១-៣ អនុវត្ដបលើ PLC 

PANEL BOARD 
សនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៦.១-៣/ ស៉ូម្អាននិងយល់

អំពើសនលឹកព័ត៌្ម្ភន និងសួរបៅកាន់្គូបណតុ េះប

ណ្តត លរបស់អែកបៅបពលផ្ដលអែក្តូ្វការបដើម្បើ

ផ្សវងយល់ និងការបញ្ជជ ក់បផ្នថម្។ 

• បឆលើយសវ័យវាយត្វម្ល ៥.៦.១-៣ អនុវត្ដបលើ PLC 

PANEL BOARD 
សវ័យវាយត្វម្ល ៥.៦.១-៣ ផ្ដលម្ភនចបម្លើយ / 

្តួ្ត្ពិនិត្យការបឆលើយសំនួររបស់អែកតាម្រយៈការ

ប្បើ្ាស់តារងចបម្លើយ។ អែក្តូ្វផ្ត្ទទួលាន

ចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វទាងំអស់។ ករណើ ផ្ដលអែកមិ្ន

ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វបទ ស៉ូម្អានសនលឹក

ព័ត៌្ម្ភនម្តងបទៀត្ រចួបនទ ប់ម្កពាយាម្បឆលើយ

ម្តងបទៀត្ រហ៉ូត្ដល់ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វ

ទាងំអស់។ 

• អានសនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៦.១-៤ កម្មវធិើ SX-

Programmer Expert (D300win) 
សនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៦.១-៤/ ស៉ូម្អាននិងយល់

អំពើសនលឹកព័ត៌្ម្ភន និងសួរបៅកាន់្គូបណតុ េះប

ណ្តត លរបស់អែកបៅបពលផ្ដលអែក្តូ្វការបដើម្បើ

ផ្សវងយល់ និងការបញ្ជជ ក់បផ្នថម្។ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការសរបសរកម្មវធិើ្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 4 

• បឆលើយសវ័យវាយត្វម្ល ៥.៦.១-៤ កម្មវធិើ SX-

Programmer Expert (D300win) 
សវ័យវាយត្វម្ល ៥.៦.១-៤ ផ្ដលម្ភនចបម្លើយ / 

្តួ្ត្ពិនិត្យការបឆលើយសំនួររបស់អែកតាម្រយៈការ

ប្បើ្ាស់តារងចបម្លើយ។ អែក្តូ្វផ្ត្ទទួលាន

ចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វទាងំអស់។ ករណើ ផ្ដលអែកមិ្ន

ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វបទ ស៉ូម្អានសនលឹក

ព័ត៌្ម្ភនម្តងបទៀត្ រចួបនទ ប់ម្កពាយាម្បឆលើយ

ម្តងបទៀត្ រហ៉ូត្ដល់ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វ

ទាងំអស់។ 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការសរបសរកម្មវធិើ្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 5 

សនាឹររ័ត៌ម្ភន៥.៦.១-១ អវីលៅព្បរ័នធបញ្ញា  PLC? 
 ប្រពន័្ធរញ្ជា   PLC  ប្រូវបាន្គេគប្រើប្បាស់គៅក្នុងប្រពន័្ធរញ្ជា ដំគ ើ រការសវ័យប្រវរតិគៅក្នុងគោងចប្ក្សង្វវ ក្ ់  

ផលិរក្ម្ម។ កាលពមី្ុន្ គេគប្រើគសៀេវីរុ ៉ឺគេគៅក្នុងប្រពន័្ធរញ្ជា  Sequence។ រន្ទា រម់្ក្ក្នុងឆ្ន 1ំ968 Microcomputer 

(programmable controller) ប្រូវបាន្គេដាក្រ់ញ្ចូ លក្នុងប្រពន័្ធរញ្ជា  គដើម្បរីញ្ជា ដំគ ើ រការក្នុងសង្វវ ក្ផ់លិរក្ម្ម។
ដូគចនេះ គរើអ្វីគៅជា ប្រពន័្ធរញ្ជា  Sequence ន្ិង Programmable controller។ 
 

១.១.១ ្បព័នធបញ្ជជ  Sequence  

វាជាការរញ្ជា ដំគ ើ រការតាម្ជំហ៊ា ន្គៅតាម្គោលរ ំងដដលគយើងចងប់ាន្។ 

 
  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការសរបសរកម្មវធិើ្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 6 

 

១.១.២ ្បព័នធបញ្ជជ  Programmable Logic controller (PLC) 

 គៅក្នុងប្រអ្ររ់ញ្ជា  PLC េ៉ឺមាន្អ្ងគចងចសំប្មារផ់ាុក្ក្ម្មវធិីសប្មារគ់ធវើការរញ្ជា ដំគ ើ រការដូចជា Logical 

Operation, Sequential Operation, Time Limit, count ន្ិង Arithmetic Operation ដដលដំគ ើ រការជាគស៊ារ ី
គៅតាម្ពាក្យរញ្ជា គៅក្នុងក្ម្មវធិី។ វាេ៉ឺជាឧរក្រ ៍គអ្េិចប្រូន្ិចដដលរញ្ជា តាម្ប្រពន័្ធឌីជីថល ឬអាណាេូក្ ។ 

 

១.១.៣ ការលព្បៀបលធៀបព្បរ័នធបញ្ញា  Relay នងិព្បរ័នធបញ្ញា  PLC 

  Relay control PLC control 

1 ម្ុខង្វរ 
ចំន្ួន្រុ ៉ឺគេគប្ចើន្ ប្រូវការទំហំធំ 
ន្ិងគសៀេវីសមុេស្មម ញ 

ប្រពន័្ធរញ្ជា សមុេស្មម ញប្រូវបាន្គប្រើគៅក្នុងក្ម្មវធិ ី

2 ការដំគេើង 
ប្រូវការគពលយូរក្នុងការដំគេើង 
ន្ិងគធវើគរសដ 

ង្វយប្សួលក្នុងការរគងកើរក្ម្មវធិីរញ្ជា  ចណំាយ
ដខែរិច ន្ងិចំគ ញគពលគវលា 

3 
ការផ្លា ស់រដូរ
ដំគ ើ រការ 

ោម ន្អ្វីគប្ៅពីការដក្ រដូរ ដខែ ន្ិង
ឧរក្រ ៍គេើងវញិ 

គរើម្និ្មាន្រដន្ែម្ដផនក្ចូលន្ងិដផនក្គចញគទ ប្ោន្់
រដូរក្ម្មវធិីជាការគប្សច 

4 ទំហំឧរក្រ ៍ ធំ ដំគ ើ រការសមុេស្មម ញយ៉ា ងណាក្ទ៏ំហំម្និ្ធំដដរ 

5 អាយុកាល 
កុ្ងតាក្ន់្ងិគម្កាន្ិចមាន្អាយុ
កាលក្ំ រ ់

ប្រពន័្ធរញ្ជា ខាងក្នុងជា Microprocessor ដដល
រគងកើរគេើងគដាយ Semiconductor ការភ្ជា រ់
ផ្លដ ចគ់ប្រើប្បាស់កុ្ងតាក្គ់អ្េិចប្រូន្ិច ដូចគន្េះម្និ្
មាន្រញ្ជា កុ្ងតាក្គ់េើយ ដរវាដំគ ើ រការម្និ្លអ
គៅគពលវាគៅដ  ន្ិងមាន្សីុញ៉ា ល់រខំាន្ 

6 ទំដហទ ំ

ប្រូវការដថទជំួសជុល ន្ិងផ្លា ស់ 
រតូរដផនក្ម្យួចំន្នួ្គៅគពលដល់
អាយុកាលក្ំ រ ់

ទំដហទំរំិច ជាពិគសសរុ ៉ឺគេ េ៉ឺម្និ្ចបំាច ់

7 រម្ម្ា 
គរើប្រពន័្ធរញ្ជា គប្រើរុ ៉ឺគេ10 ឬរិច
ជាងន្ឹង គហើយម្និ្គប្រើ Timer ឬ 
Counter េ៉ឺលអ 

ោម ន្រញ្ជា  គទេះរីជាប្រូវការរុ ៉ឺគេគប្ចើន្ ន្ិងការ
រញ្ជា សមុេស្មម ញ 

 

 ១.១.៤ ចំបណេះដឹង និងជំនញផ្ដលទទួលាន 

ចំគ េះដងឹ ន្ងិជំន្ទញដដលទទួលបាន្គប្កាយការអ្នុ្វរដ ន្ឹងមាន្សម្រែភ្ជពអាច៖ 
➢ ក្ំ រន់្ិងពន្យល់ពីចររិលក្ខ ៈខាងក្នុង ខាងគប្ៅ ន្ិងដគំ ើ រការររស់ PLC  

➢ រគងកើរក្ម្មវធីី Ladder គដើម្បរីញ្ជា ដំគ ើ រការ 
➢ អាន្ ន្ិងេូស Time chart គហើយរដម្ាងគៅជាភ្ជស្ម PLC 

➢ សគសរក្ម្មវធិីគដាយគប្រើ Internal relays, Timers, Counters, Shift registers, Sequencers, ន្ិង 
Data handling 

 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការសរបសរកម្មវធិើ្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 7 

 ១.១.៥ អាជើពការងារបបចេកបទសផ្ដលទាក់ទងនឹងមុ្ខ្វជិាជ  

➢ ការដំគេើងប្រពន័្ធទូររញ្ជា  (Control Panel Design) 

➢ ប្រពន័្ធរញ្ជា មា៉ា សីុន្សង្វវ ក្ផ់លិរក្ម្ម (Automation Machine Assembly) 

➢ ទំដហទ ំន្ិងជួសជុលប្រពន័្ធរញ្ជា អ្េគិសន្ី (Electrical maintenance) 

➢ ការដំគេើងប្រពន័្ធអ្េគិសន្ី (Electrical installation) 

 

 
 

១. ២ សម្ភា រប្បើ្ាស់កែុងការអនុវត្ត 

១.២.១ តារងឧបករណ៍ 

តាោងឧរក្រ ៍គប្រើសប្មារអ់្នុ្វរតក្នុងម្យួន្ទក្ោ់យដូចខាងគប្កាម្៖ 
 

ល.រ គ ម្ េះ ទំហ ំ ចំន្ួន្ រូរភ្ជព 

1 + ទួរេ៉ឺវសី - 1  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការសរបសរកម្មវធិើ្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 8 

2 ដង្វក រស់៊ាក្ដខែ (Wire stripper) - 1 

 

3 ដង្វក រគ់េៀរដខែ (Crimp) សប្មារ ់1.5mm2 1 

 
 

១.២.២ តារងបរកិាា រ 

ររកិាខ រគប្រើសប្មារអ់្នុ្វរតក្នុងម្យួន្ទក្ោ់យដូចខាងគប្កាម្៖ 
ល.រ គ ម្ េះ ទំហ ំ ចំន្ួន្ រូរភ្ជព 

1 PLC Fuji 40points 1 

 

2 PLC Panel Board - 1 

 
 

១.២.៣ តារងសម្ភា រ 

សមាា រៈគប្រើសប្មារអ់្នុ្វរតក្នុងម្យួន្ទក្ោ់យដូចខាងគប្កាម្៖ 
ល.រ គ ម្ េះ ទំហ ំ ចំន្ួន្ រូរភ្ជព 

1 Wire 1.5mm2 120 m 

 

2 Terminal 1.25Y-3 សប្មារ ់1.5mm2 100 pcs 

 

២.១ ប្គាងខាងកែុងរបស់ PLC  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការសរបសរកម្មវធិើ្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 9 

ជាទូគៅ ប្រពន័្ធរញ្ជា  PLC មាន្គប្េឿងរងគុ ំខាងក្នុងដូចជា Processor unit, Memory, Power supply 

unit, Input/output interface section, Communications interface, ន្ិង Programming device។ ខាងគប្កាម្
គន្េះជារូរភ្ជពម្ន្គប្ោងខាងក្នុងររស់ប្រពន័្ធ PLC ។  

 
 

❖ Power supply part  : Convert external power supply for internal use of PLC. 

❖ CPU   : Read program (which is stored in program memory), and control  

   output according to input condition. 

❖ Memory  : Storage device to store program and data. 

❖ Input interface  : Input device status is transmitted to CPU via input interface.  

  Input interface: 24V DC 

❖ Output interface : Order from CPU is transmitted to output device via output interface. 

❖ Output interface  : Relay (100/240V AC, 12/24V DC) or Transistor (12/24V DC, Sink) 

❖ Programming tool  : It is used to edit, read, and write program to PLC program memory.  

  And also, used to monitor data memory. 

❖ Programming tool : It is sometimes called “Program Loader” or just “Loader”. 

 

២.១.១ ផ្អែក Input និង Output របស់ PLC 

 ដផនក្ Input ន្ិង Output មាន្រួន្ទទីទំន្ទក្ទ់ំន្ងប្រពន័្ធខាងក្នុងជាម្យួន្ឹងដផនក្ខាងគប្ៅតាម្ប្ចក្ររស់វា 
ដដលប្រូវភ្ជា រប់្ចក្Input ជាម្យួ Sensors ន្ិងOutput ជាម្យួន្ឹងម្៉ាទូរ័ន្ិង Solenoids។ គហើយវាប្រូវបាន្ដំគ ើ រការ
ទំន្ទក្ទ់ំន្ងគដាយការសរគសរកូ្ដក្នុងក្ម្មវធិី។ ោល់ប្ចក្ Input/output ប្រូវមាន្ការក្ ំរ ់Address គដើម្បឱី្យ CPU 

ស្មគ ល់។ 

 ដផនក្ Input /Output channels េ៉ឺប្រូវបាន្ដញក្ដាចព់ីោន  ដូគចនេះ Sensors ន្ងិ Actuators ប្រូវបាន្ទំន្ទក្់
ទំន្ងោន គដាយម្និ្ចបំាចភ់្ជា រគ់សៀេវី ។វាដំគ ើ រការជាម្យួោន គដាយក្ម្មវធិីខាងក្នុងររស់ PLC។ 
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ក. ្ចកច៉ូលវន PLC (Input Interface) 

 
 

 ការដញក្អ្េគិសន្ីឱ្យដាចព់ីោន រវាងខាងគប្ៅន្ិងខាងក្នុងររស់PLC ប្រូវបាន្គេគប្រើ Optoisolators ដដលគេ
គៅថា Optocoupler។ រូរភ្ជពខាងគលើេ៉ឺជា Optoisolators។ គៅគពលដដល Digital pulse ឆ្ាងការ ់ Light-

emitting diode (LED) ពន្ា៉ឺ Infrared ររស់LEDភ្ា៉ឺគេើង។ Phototransistor ទទួលបាន្ពន្ា៉ឺគហើយភ្ជា រកុ់្ងតាក្គ់ៅ
ក្នុងគសៀេវី។ចគន្ទា េះរវាង Light-emitting diode ន្ិង Phototransistor េ៉ឺជា ការដញក្ផ្លត ចប់្រភ្ពអ្េគិសន្ី២គផែងោន  
ដរវាអាចទំន្ទក្ទ់ំន្ង Digital pulse ពីគសៀេវីម្យួគៅគសៀេវីម្យួគទៀរបាន្ 
ខ្. ព្ចរលចញវន PLC (Output Interface) 

ដផនក្ Outputs មាន្៣ប្រគភ្ទ៖ ប្រគភ្ទ Relay , Transistor ន្ិង Triac ។ សីុញ៉ា ល់គចញពី Output PLC 
េ៉ឺគប្រើគដើម្បដីំគ ើ រការ Relay ន្ិងភ្ជា រផ់្លដ ចច់រន្ដ២ឬ៣អ្ំដពរម្ន្គសៀេវីខាងគប្ៅ។ Relay ម្និ្ប្រឹម្ដរអាចផ្លដ ចភ់្ជា រច់រ
ន្ដធំៗដររ៉ានុ្គន្ទេះគទ វាក្ម៏ាន្រួន្ទទីសប្មារដ់ញក្គសៀេវី PLC ពីគសៀេវីខាងគប្ៅផងដដរ។ Relays េ៉ឺដំគ ើ រការបាន្
ដរក្នុងលក្ខខ ឌ យ៉ឺរដររ៉ាុន្គន្ទេះ។ ដផនក្គចញម្ន្ Relay េ៉ឺសប្មាររ់ិទគរើក្ចរន្ដ AC ន្ងិ DC។ 

 

 ប្រគភ្ទ Output ជា Transistor េ៉ឺគប្រើប្បាស់ Transistor គដើម្បភី្ជា រផ់្លដ ចច់រន្ដម្ន្គសៀេវខីាងគប្ៅ។ វាប្រូវបាន្
គេគប្រើសប្មារល់ក្ខខ ឌ ដំគ ើ រការរហ័ស។វាគប្រើបាន្ដរចរន្ដ DC គហើយអាចគឆ្េះឬខូចគៅគពលដដលគលើសរន្ាុក្ 
ន្ិងរងស់យុងប្ចស់មាន្ក្ប្ម្រិខពស់។ ចំដន្ក្ឯប្រពន័្ធការពារខាងក្នុងររស់វា េ៉ឺគេគប្រើភ្វុយសីុរ ឬប្រពន័្ធការពារគសៀេវី
គអ្េិចប្រូន្ិច។ Optoisolators ប្រូវបាន្គេគប្រើសប្មារដ់ញក្ចរន្ដអ្េគិសន្ីពីប្រភ្ពគផែងោន ។ ប្រគភ្ទ Output 

ជាTransistor គន្េះមាន្២ប្រគភ្ទ េឹ Transistor sink output ន្ិង Transistor source output។ 
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Transistor sink output     Transistor source output. 

 

 

 ប្រគភ្ទ Output ជា Triac ក្ម៏ាន្ Optoisolators សប្មារដ់ញក្ដដរ។ ប្រគភ្ទគន្េះអាចគប្រើជាម្យួន្ឹងប្រភ្ព
ចរន្ដឆ្ា ស់ (AC) បាន្។គហើយវាក្ម៏ាន្ភ្វុយសីុរគដើម្បកីារពារចរន្ដគលើសរន្ាុក្ដដរ។ 

 

២.២ រចនសម្ព័នធខាងប្ៅ របស់ PLC  

  រចន្ទសម្ពន័្ធខាងគប្ៅជាឧទហរ ៍ររស់ PLC  ររស់ ប្ក្មុ្ហ៊ាុន្ Fuji Electric (ប្រគភ្ទ PLC MICREX-

SX series SPF  ដដលមាន្គជើងIO ចំន្ួន្ 24 ) 
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❖ Performance of PLC (NA0PA24T-31C) 

Item Specification 

Control method Stored program Cyclic scan 

Input / output control method Refresh method 

Programming language IL,ST,LD,FBD,SFC 

Processing speed (μs) LD 0.3[us] 

Program capacity 8 [Kstep] 

Number of input / output points 512 [word] 

Calendar function Yes 

Power-supply voltage AC100～240[V]・DC24[V] 

Output type Tr sink output 

Leakage current 0.25[A] or less 

External dimensions 90(W)×90(H)×80(D) 

 
២.៣ ការកំណត់្រចនសម្ព័នធវនឧបករណ៍ខាងប្ៅ និង ខាងកែុងរបស់ PLC 
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២.៣.១ ការកំណត់្Address 

រូរខាងគលើ គ ម្ េះគេតាងឱ្យ ┤├ ន្ិងគ ម្ េះតាងឱ្យ Imaginally input ដដលភ្ជា រគ់ៅ Input device"A" 

េ៉ឺដូច     ោន ។ គ ម្ េះគន្េះគៅថា "Address"។ គពល input device A ភ្ជា រ ់Imaginally input memory "X0" 

ភ្ជា រគ់ហើយ ┤├ ក្ភ៏្ជា រ។់ 

ខាងដផនក្ output គៅគពល −(  )┤  "Y0" បាន្ដំគ ើ រការ ON គដាយក្ម្មវធិី PLC។ Imaginally output  

memory "Y0" គៅជាON  គហើយ Output device "D" ក្ ៏ON ។ ក្នុងក្រ ីគន្េះ ក្នុងក្ម្មវធិីPLC address ប្រូវ 
 បាន្គេក្ំ រឱ់្យកុ្ងតាក្ ់ន្ងិរូរ៊ានី្។ 

២.៣.២ ម្៉ូលដ្ឋឋ ន្គឹេះវនការបបងេើត្កម្មវធិើ PLC 

គៅក្នុងការដំគេើងជាក្ដ់សដង កុ្ងតាក្ ់ន្ងិអ្ំពូលដូចរូរខាងគប្កាម្៖ 

 
 

គៅក្នុងក្ម្មវធិីPLC គសៀេវីខាងគលើប្រូវបាន្គេគធវើគៅក្នុងក្ម្មវធីីកុ្ំពយូទរ័។ ក្ម្មវធិីគន្េះគេគៅថា ភ្ជស្មLD 

(Ladder diagram) ។ 

 

 តាម្រូរខាងគលើ រន្ទា រឈ់រខាងគឆ្វង/ស្មដ ំ រណំាងឱ្យប្រភ្ព។ ខាងគឆ្វងតាងឱ្យប្រភ្ពវជិាមាន្(+) ឯខាងគឆ្វង
រំណាងឱ្យប្រភ្ព(-)។ 

┤├   កុ្ងតាក្ ់(contact),  −(  )┤ ន្ិម្រិតររូ៊ានី្ (coil)។គៅគពលចុចកុ្ងតាក្ខ់ាងគប្ៅ កុ្ងតាក្ ់(┤├) ភ្ជា រ ់
គហើយចរន្ដហូរពីគឆ្វងគៅស្មដ ំដូចរូរ ន្ទឱំ្យអ្ំពូលភ្ា៉ឺ។ 

 

ប្សម្ម្ថា ប្រភ្ពប្រូវបាន្ភ្ជា រគ់ៅដផនក្ខាងគឆ្វង ន្ិងស្មដ ំ 

X0 (Switch) 
Y0 (Lamp) 
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២.៣.៣ ការបំផ្បលង Sequence Diagram បៅ Ladder Diagram 

ការសរគសរក្ម្មវធិីប្រូវរគងកើរ គដាយគប្រើនូ្វអ្ញ្ជា រ ន្ិងទិន្នន្យ័ គដាយម្និ្គប្រើន្ិម្រិតសញ្ជា រូរ ឬន្មិ្រិតសញ្ជា ជា
អ្ក្ែរម្ន្គប្េឿងពិរខាងគប្ៅ។ 

 
 

២.៣.៤ ដំបណើ រការវន Program Scan 

ការសរគសរក្ម្មវធិីរញ្ាូ លគៅក្នុងPLC គដាយដផអក្គលើន្មិ្រិតសញ្ជា (កុ្ងតាក្,់រូរ៊ានី្...)ខាងក្នុង ប្រូវបាន្ផាុក្វា 
គៅក្នុងអ្ងគចងច។ំ  CPU ន្ងឹអាន្នូ្វក្ម្មវធិីដដលផាុក្គៅក្នុងអ្ងគចងចគំេើងវញិគៅគពលដំគ ើ រការ គហើយអាន្
ន្ិម្រិតសញ្ជា ម្ដងម្យួៗ។ ប្រសិន្គរើរូរ៊ានី្ប្រូវបាន្ដំគ ើ រការ Imaginally output memory េ៉ឺដំគ ើ រការ។ 

រន្ទា រម់្ក្ ដំគ ើ រការក្ម្មវធិដីល់ចុងគប្កាយ គហើយប្រូវម្ក្គធវើក្ម្មវធិីខាងគលើម្ដងគ់ទៀរ។ ដំគ ើ រការអាន្គន្េះប្រូវគធវើជា
ជុំ ដដលគេគៅថា "Scan"។ ដំគ ើ រការគន្េះគធវើស្មរចុេះស្មរគេើងដដដល។ 
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២.៣.៥ ឧបករណ៍ខាងប្ៅ និង ដំបណើ រការកម្មវធិើ 

គៅក្នុងដំគ ើ រការជាក្ដ់សដង PLC អាន្ប្េរព់រម៌ាន្ប្ចក្ចូល (Inputs) ទងំអ្ស់ គហើយដំគ ើ រការក្ម្មវធីី 
រចួដំគ ើ រការដផនក្គចញ (Outputs) ។ ដំគ ើ រការគន្េះគៅថា ដំគ ើ រការជុំ “Cyclic” ។ 
 ម្យួជុំ  េ៉ឺគធវើការអាន្នូ្វប្េរព់រម៌ាន្ប្ចក្ចូល (Inputs) ទងំអ្ស់ គហើយដំគ ើ រការក្ម្មវធីី រចួដំគ ើ រការដផនក្គចញ 
(Outputs) គន្េះគៅថា “One scan”។ រយៈគពលម្ន្ដំគ ើ រការ ម្យួ Scan cycle គៅថា  “Scan time” ។ 

 

២.៤ បសៀគវើ Sourcing និង Sinking  

Sourcing ន្ិង Sinking េ៉ឺរពិព ៌ន្ទគៅក្នុងការគប្រើប្បាស់ក្នុងការរភ្ជា រឧ់រក្រ ៍ចរន្ដជារគ់ៅន្ឹង PLC។  
២.៤.១ Input Sourcing និង Sinking 

Sourcing េ៉ឺសំគៅគៅគលើទិសគៅលំហូរចរន្ដពីរ៉ាូលវជិាមាន្ (+) គៅអ្វជិាមាន្ (-) ដដលឧរក្រ ៍ដដលរភ្ជា រ់
គៅដផនក្ Input ទទួលចរន្ដពី Input module ររស់PLC ដូចរូរ(a) Input module េ៉ឺជា Sourcing ។  

Sinking េ៉ឺសំគៅគៅគលើទិសគៅលំហូរចរន្ដពីរ៉ាូលវជិាមាន្ (+) គៅអ្វជិាមាន្ (-) ដដលឧរក្រ ៍ដដលរភ្ជា រ់
គៅដផនក្ Input ផដល់ចរន្ដគៅ Input module ររស់PLC ដូចរូរ(b) Input module េ៉ឺជា Sink Current ។ 

 

 
២.៤.២ Output Sourcing និង Sinking 

ប្រសិន្ជាចរន្ដហូរពីខាង Output module គៅគប្េឿងទទលួខាងដផនក្Output ដូចគន្េះ Output module េ៉ឺ
ជា Sourcing ដូចរូរ(a) ។ 
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ប្រសិន្ជាចរន្ដហូរពីគប្េឿងទទួលខាងដផនក្Output គៅខាងOutput module ររស់PLC ដូចគន្េះ Output 

module េ៉ឺជា Sinking ដូចរូរ(b) ។ 

 

វាសំខាន្ខ់ាា ងំណាស់ក្នុងការដឹងពីប្រគភ្ទម្ន្ Input ន្ិង Output គដើម្បរីប្រពន័្ធខាងគប្ៅម្ន្PLC ឱ្យបាន្ប្រឹម្
ប្រូវ។ ដូគចនេះ Sensors ដដលជាប្រគភ្ទ Sourcing outputs  ប្រូវភ្ជា រជ់ាម្យួ Sinking PLC inputs គហើយ Sensors 

ដដលជាប្រគភ្ទ Sinking outputs ប្រូវភ្ជា រជ់ាម្យួ Sourcing PLC inputs ។ ការខូចខារន្ឹងអាចគក្ើរគេើងគរើ
សិន្ជាគយើងម្និ្គធវើតាម្ការចងអុលរង្វា ញ។ 

២.៥ ការត្បសៀគវើខាងប្ៅ 

២.៥.១ ការត្បសៀគវើខាងប្ៅជាឧទាហរណ៍ 
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២.៥.២ បសៀគវើ Input ខាងកែុង និងការភាជ ប់ជាមួ្យប្គឿងខាងប្ៅ 

 ប្រភ្ព 24V DC គសៀេវី Digital input េ៉ឺអាចគប្រើក្នុងគលបឿន្ ខពស់ ម្ធយម្ ន្ិងទរបាន្។ ជាទូគៅមាន្រចន្ទ
សម្ពន័្ធគសៀេវីស្មម្ញ្ា គទ ដរគលបឿន្អាចខុសោន ។ គៅគពលគធវើការរភ្ជា រដ់ខែគៅដផនក្ចូល(Digital input) ជាម្យួន្ងឹ
រ៊ាូរុង ន្ិងកុ្ងតាក្ ់េ៉ឺចុងគប្កាយប្រូវរគៅដផនក្រមួ្ ដដលគេគៅថាគជើងរមួ្ គហើយគជើងគចញពីកុ្ងតាក្ន់្ីម្យួៗ ប្រូវរគៅ
ដផនក្ Input terminals X0, X1, X2 etc., ម្ន្SPF។ រន្ទា រម់្ក្រញ្ចរ ់External common wiring គហើយរ Internal 

common terminal S/S គៅប្រភ្ព 24VDC។ គៅគពលភ្ជា រ ់ Internal common terminal S/S គៅ 24V+(
វជិាមាន្) ន្ងិ External common wire to 24V- (អ្វជិាមាន្) គសៀេវីគន្េះកាា យជា Sink input។ ដរគរើរដូររ៉ាូលខាងគលើ
វញិ វាកាា យគៅជា Source input។ ខាងគប្កាម្គន្េះជាេំនូ្សគសៀេវីដំគេើងជាក្ដ់សដង៖ 

Wiring of source input

 

២.៥.៣ បសៀគវើ Input ខាងកែុង និងការភាជ ប់ជាមួ្យប្គឿងខាងប្ៅ 

Transistor sink output 
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៣.១ រចនសម្ព័នធវនកម្មវធិើ 

៣.១.១ Configuration 

 Configuration សំគៅគលើប្រពន័្ធ PLC។ វាមាន្ Base ម្យួ CPU module ម្យួ I/O modules ន្ិង 
Special modules ។ល។ វាមាន្ Resource ជាគប្ចើន្ដដលចងជាប្ក្ុម្គៅក្នុងប្រពន័្ធ PLC ដដលវាអាចផ្លា ស់រដូរ
ទិន្នន្យ័រវាងោន ន្ិងោន បាន្។ 
៣.១.២ ធនធាន (Resource) 

Resource េ៉ឺជា central processing units (CPUs) ដដលអាចដំគ ើ រការក្ិចចការ (Task) ម្យួឬគប្ចើន្។ 

Configurations ន្ិង Resource អាចចរគ់ផដើម្ ន្ិងរញ្ឈរគ់ដាយ Operator interface ឬក្ ៏Operating system 

functions។ 
 

 

រចន្ទសម្ពន័្ដ ម្ន្ Resource 

 

៣.១.៣ កិចេការ (Task) 

Task អាចដំគ ើ រការគេើងគៅតាម្ការក្ំ រ ់ន្ិង Priority។ជាទូគៅវាដំគ ើ រជាជុំតាម្ cycle times ពី
ម្យួគៅោររ់យ Milliseconds ឬគដាយ Event triggered។ Task ប្រូវបាន្គៅពី POUs ម្យួឬគប្ចើន្។   

 

៣.១.៤ Program Organization Units 
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Program Organization Units (POUs) ប្រូវបាន្ក្ំ រគ់ដាយ IEC 61131-3 ជា Function ឬ Block 

and Program។ POU ម្យួមាន្ដផនក្ប្រកាសអ្គថរ ន្ិងររួម្ន្ក្ម្មវធិី។ការប្រកាសអ្គថរន្ីម្យួម្ន្ POU ប្រូវដររញ្ជា ក្់
ថាវាជាដផនក្គចញចូល ឬក្ជ៏ាអ្ងគចងចខំាងក្នុង។ រួរម្ន្ក្ម្មវធិីេ៉ឺប្រូវបាន្គប្រើប្បាស់ភ្ជស្មកូ្ដទងំ៥ររស់PLC ។  
៣.២ ភាសាកម្មវធិើ(Programming language (IEC)) 

ប្រពន័្ធដំគ ើ រការររស់PLC េ៉ឺដំគ ើ រការគដាយការប្េរប់្េងម្ន្ប្រពន័្ធប្ររិររតិដដលគប្រើប្បាស់នូ្វភ្ជស្ម 
គដើម្ប ីជាស្មព ន្ទំន្ទក្ទ់ំន្ងរវាងម្នុ្សែគៅន្ឹងឧរក្រ ៍។     
គដាយគយងគៅតាម្េ ៈក្ម្មការរគចចក្គទសអ្េគិសន្ីអ្ន្តរជារិដដលគៅការថ់ា IEC IEC1131-3 (Interna-

tional Electro Technical Commission) បាន្គរៀរចំក្នុងការផែពវផាយចូលជាសតងដ់ាអ្ន្តរជារិ ក្នុងការរញ្ចូ ល
រគចចក្គទស អ្េគិសន្ី ន្ងិរគចចក្គទសគអ្េិចប្រូន្កិ្ ដដលយល់ប្ពម្ដំរូងគៅក្នុងឆ្ន  ំ១៩៩២។ IEC1131-3 បាន្
គចញប្រកាសភ្ជស្ម ៥ ក្នុងការសរគសរក្ម្មវធិីដដលមាន្ពាក្យជាអ្ក្ែរការ ់ដូចបាន្រង្វា ញគៅខាងគប្កាម្ ៖  

① LD: Ladder Diagram 

② FBD: Function Block Diagram 

③ SFC: Sequential Function Chart 

④ IL: Instruction List 

⑤ ST: Structured Text 

 

៣.២.១ LD: Ladder Diagram 

▪ ភ្ជស្មមាន្លក្ខ ៈដូចគសៀេវីរញ្ជា អ្េគិសន្ ី
▪ ភ្ជស្មមាន្ភ្ជពង្វយប្សួលក្នុងការផ្លា ស់រដូររុ ៉ឺគលន្ិងកុ្ងតាក្ ់

▪ វាមាន្ភ្ជពង្វយប្សួលក្នុងដំគ ើ រការរិទគរើក្ 
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៣.២.២ FBD: Function Block Diagram 

▪ ជាភ្ជស្មរូរភ្ជព (Graphic language) ដដលគេន្ិយម្គប្រើក្នុងការរចន្ទប្រពន័្ធគសៀេវីគអ្េិចប្រូន្ិច 
ង្វយប្សួលយល់ពីលំហូរទិន្នន្យ័ 

 

 

៣.២.៣ SFC : Sequential Function Chart 

▪ ជាភ្ជស្មរូរ ង្វយប្សួលក្នុងការក្ំ រព់ីលក្ខខ ឌ ផ្លា ស់រដូរ (state transitions) 
▪ វាអាចក្ ំរព់ីលក្ខខ ឌ រវាងដំគ ើ រការម្យួគៅដំគ ើ រការម្យួគទៀរដដលដំគ ើ រការគន្ទេះជាដំគ ើ រ
ការដាចគ់ដាយដេក្ពីោន  

 

 

 
 

៣.២.៤ IL : Instruction List 

• ជាភ្ជស្មអ្ក្ែរ ដូចជាភ្ជស្ម Assembler 

• ជាភ្ជស្មក្ម្មវធីអាចសរគសរដំគ ើ រការទរជាងភ្ជស្មដម្ទ 
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៣.២.៥ ST : Structured Text 

• ជាភ្ជស្មអ្ក្ែរ ដដលមាន្ដូចគៅន្ឹងភ្ជស្ម PASCAL 

• សប្មារវ់សិវក្រដដលមាន្ម្ូលដាា ន្គលើភ្ជស្ម C ន្ិង C ++ 

 

•  
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សនាឹររ័ត៌ម្ភន៥.៦.១-២ Variable and Memory Addressing 
៤.១ អញ្ជា ត្ (Variable) 

៤.១.១ អវើបៅជាអញ្ជា ត្? 

 អ្ញ្ជា រ េ៉ឺជារន្ាុក្ទិន្នន្យ័ ដដលគប្រើក្នុងក្ម្មវធិ។ី គៅ Traditional address based programming, Address 

ប្រូវបាន្ក្ំ រគ់ដាយគប្រើប្បាស់ប្រគភ្ទទិន្នន្យ័ data type។ ឧទហរ ៍ M100 េ៉ឺជាប្រគភ្ទ bit Memory , BD56 

ជាប្រភ្ទទិន្នន្យ័ BCD ទំហ ំ32-bit។ ដូគចនេះ គយើងម្និ្ចបំាចក់្ំ រ ់(declare) ប្រគភ្ទទិន្នន្យ័សប្មារ ់Address

គទ។ គទេះរីជាយ៉ា ងណាក្គ៏ដាយ អ្ញ្ជា រ (Variable) ប្រូវបាន្រគងកើរគដាយអ្នក្សរគសរក្ម្មវធិី គហើយអ្នក្ប្រូវក្ ំរ់
ប្រគភ្ទទិន្នន្យ័ឲ្យអ្ញ្ជា រ។ 
 

 
 

 Memory address ម្ន្អ្ញ្ជា រេ៉ឺប្រូវបាន្ក្ំ រគ់ដាយក្ម្មវធិីសរគសរកូ្ដគដាយសវ័យប្រវរតិ។ ដូគចនេះ អ្នក្ស
គសរក្ម្មវធិីម្និ្ចបំាចេ់រិពកីារក្ំ រម់្ន្ Memory address គន្ទេះគេើយ។ គទេះរីជាយ៉ា ងណាក្គ៏ដាយ ប្រសិន្គរើ អ្
ញ្ជា រិ ប្រូវបាន្គប្រើសប្មារទ់នំ្ទក្ទ់ំន្ងគៅគប្េឿងខាងគប្ៅ ដូចជា HMI ឬ PC ឬក្ប៏្រសិន្អ្នក្ប្រូវការក្ំ រ ់
Memory location គថរម្យួ អ្នក្ប្រូវក្ំ រ ់Memory address គៅអ្ញ្ជា រររស់អ្នក្គដាយខាួន្ឯង។ 

េុ សម្បរិដម្ន្ អ្ញ្ជា រមាន្ដូចខាងគប្កាម្៖ 
1) អ្នក្សរគសរក្ម្មវធិី េ៉ឺចបំាចយ់ល់ពីការប្េរប់្េងម់្ន្ប្រពន័្ធអ្ងគចងច ំPhysical memory ដដលមាន្គៅក្នុងPLC 

2) អ្នក្អាចក្ ំរគ់ ម្ េះគៅឲ្យអ្ញ្ជា រ ដដលវាមាន្ភ្ជពង្វយប្សួលក្នុងការអាន្កូ្ដ 
3) ក្ម្មវធិីង្វយប្សួសគប្រើគេើងវញិ គដាយស្មរ PLC ន្ងិក្ម្មវធិីសគសរ ម្និ្រពំឹងគលើការប្េរប់្េង Memory 

េុ វរិរតិម្ន្អ្ញ្ជា រេ៉ឺអ្នក្ប្រូវក្ំ រគ់ ម្ េះម្ន្អ្ញ្ជា រសប្មារM់emory ន្ិម្យួៗ។ គៅរីជាយ៉ា ងណា 
Traditional method ប្រូវគេន្ិយម្គប្រើ។ 
. 
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៤.១.២ ការ្បកាសអញ្ជា ត្ (Variable declaration) 

អ្ញ្ជា រ ប្រូវបាន្គេគប្រើរមួ្ោន រវាងគ ម្ េះន្ងិប្រគភ្ទទនិ្នន្យ័។ ដូគចនេះ អ្នក្ប្រូវក្ ំរគ់ ម្ េះអ្ញ្ជា រ ន្ិងប្រគភ្ទ
ទិន្នន្យ័។ គទេះរីជាអ្នក្ម្និ្បាន្រញ្ជា ក្ព់ី Memory address ក្គ៏ដាយ ប្រពន័្ធេ៉ឺក្ ំរគ់ដាយសវ័យប្រវរតិគៅគពល
ដដលរំដលងកូ្ដ (Compilation) ។ឬអ្នក្អាចគធវើការក្ ំរ ់Memory address ជាក្ល់ាក្ម់្យួគៅឲ្យអ្ញ្ជា រ។ិ វាក្៏
អាចក្ំ ររ់ម្ម្ាចរគ់ផដើម្ម្ន្អ្ញ្ជា រគៅគពលដដលដំគ ើ រការចរគ់ផដើម្ ឬគៅគពល Resetting PLC ។ 

 ធារុក្នុងការក្ ំរអ់្ញ្ជា រមាន្ដូចជា Variable name, Data type, Usage, Comment, Address, Initial 

value, and Retain។ Variable name, Data type, and Usage ជាធារុដដលចបំាចជ់ាងគេ។ 

 ប្រសិន្ជាលុរ Address , Memory address ន្ឹងក្ំ រគ់ដាយសវ័យប្រវរតិគៅក្នុងប្រពន័្ធ។ រូរខាងគប្កាម្
រង្វា ញពីការក្ំ រអ់្ញ្ជា រជាឧទរហ ៍៖  
Local variable example  

  
Global variable example 

 

៤.១.៣ អញ្ជា ត្តំ្បន់ និងអញ្ជា ត្សកល (Local variable and Global variable) 

មាន្អ្ញ្ជា រ២ប្រគភ្ទ អ្ញ្ជា ររំរន្(់Local variable) ន្ិងអ្ញ្ជា រសក្ល (Global variable)។ អ្ញ្ជា រររំន្់
េ៉ឺអាចគប្រើបាន្ដរគៅក្នុងPOU (Program organization unit)ដរម្យួេរ។់ អ្ញ្ជា រសក្លអាចឲ្យ POUs គផែងៗ
ស្មគ ល់។ គដើម្បគីប្រើប្បាស់អ្ញ្ជា រសក្លគៅក្នុង POU អ្នក្ចបំាចប់្រូវក្ំ រអ់្ញ្ជា រជា external variable។ 

រូរខាងគប្កាម្រង្វា ញពីទំហំដដន្ក្ ំរក់ារគប្រើប្បាស់ម្ន្អ្ញ្ជា រររំន្ ់ ន្ងិអ្ញ្ជា រសក្ល។ អ្ញ្ជា រ
“Abnormal” ប្រូវបាន្ប្រកាសជាសក្ល គហើយអាចឲ្យPOUs ទងំអ្ស់ស្មគ ល់វាបាន្។អ្ញ្ជា រ“Abnormal” េ៉ឺ
ក្ំ រជ់ា External variable ក្នុង[Parts_supply] ន្ងិ [Assembly] POUs។ ដូចគន្េះ អ្ញ្ជា រ “Abnormal” េ៉ឺជា
សីុញ្ជា ល់ម្ន្[Error_check] អ្ញ្ជា រ“AutoRun” ម្ន្ [Parts_supply] ន្ិង [Assembly] POUs ន្ឹងរញ្ឍរ។់ 

គទេះរីជាយ៉ា ងណា អ្ញ្ជា រ“StartPB” ,“StopPB”, “AutoRun”, ន្ិង “RunSpeed” េ៉ឺប្រូវបាន្ក្ំ រជ់ាអ្ញ្ជា រ
រំរន្ ់ ន្ងិអាចគប្រើប្រឹម្ដរក្នុងPOUម្យួដររ៉ាុគណាណ េះ។ ដូគចនេះ “AutoRun” ម្ន្ [Parts_supply] ម្និ្មាន្រ៉ាេះពាល់ 

“AutoRun” ម្ន្ [Assembly]គេើយ។ 
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៤.២ ្បបភទទិនែន័យ (Data types) 

៤.២.១ រចនសម្ព័នធវន្បបភទទិនែន័យ (Organization of data types) 

 ប្រគភ្ទទិន្នន្យ័ដដលគប្រើប្បាស់គៅក្នុងPLC គស៊ារ ីMICREX-SX SPF ប្រូវបាន្រង្វា ញតាោងខាងគប្កាម្៖ 
ANY េ៉ឺជាប្រគភ្ទទិន្នន្យ័ដដលសំគៅគលើ Basic Data Type ឬក្ប៏្រគភ្ទទិន្នន្យ័គផែងៗគទៀរ។ 
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៤.២.២ ្បបភទទិនែន័យបឋម្ (Elementary data type) 

អ្ញ្ជា រិ េ៉ឺប្រូវបាន្ក្ ំរជ់ាម្យួន្ឹងប្រគភ្ទទិន្នន្យ័ (Data type)។ សដងដ់ា IEC បាន្រគងកើរគៅប្រគភ្ទ
ទិន្នន្យ័ប្េឹេះជាគប្ចើន្ ដដលគៅថា “Elementary data type”។  

 

សំោល់៖ 16# សំគៅគលើ hexadecimal number 

១. BOOL (Boolean) 

ប្រគភ្ទទិន្នន្យ័ Boolean ជា Single memory bit ដដលមាន្រម្ម្ា 0 ឬ 1។  

 
 

កុ្ងតាក្ ់ន្ងិរូរ៊ានី្គៅក្នុងភ្ជស្ម LD ជាប្រគភ្ទ
ទិន្នន្យ័ BOOL។ 

ឧទហរ ៍៖ BOOL#0, BOOL#1, TRUE, FALSE។ 

 

២.  INT (Integer) 

ប្រគភ្ទទិន្នន្យ័ INT មាន្ទំហ1ំ6 bits (1 word) ន្ងិជាទិន្នន្យ័ចនំ្ួន្េរ ់ (Integer values) មាន្ដដន្
ក្ំ រច់រព់-ី32768 គៅ 32767។ ឧទហរ ៍៖-1000, 0, 12345, INT#1234, INT#16#FF0F។ 

 

៣.  DINT (Double integer) 

ប្រគភ្ទទិន្នន្យ័ DINT មាន្ទំហ3ំ2 bits (1 double word)ន្ិងជាទិន្នន្យ័ចំន្ួន្េរ ់(Integer values) មាន្
ដដន្ក្ំ រច់រព់ ី-2147483648 គៅ 2147483647។ ឧទហរ ៍៖ DINT#12345678, DINT#16#F000F00F 

 

៤.  UINT (unsigned integer) 

ប្រគភ្ទទិន្នន្យ័ UINT មាន្ទំហ1ំ6 bits(1 word) ន្ិងជាទិន្នន្យ័ចនំ្ួន្េរ ់ (Integer values) មាន្ដដន្
ក្ំ រច់រព់ ី0 គៅ 65535។ ឧទហរ ៍៖ UINT#1000, UINT#16#FFFF។ 

 

៥. UDINT (unsigned double integer) 
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ប្រគភ្ទទិន្នន្យ័ UDINT មាន្ទំហំ 32 bits (1 double word) ន្ិងជាទិន្នន្យ័ចនំ្ួន្េរ ់(Integer values) 
មាន្ដដន្ក្ ំរច់រព់ី 0 គៅ 4294967295។ ឧទហរ ៍៖ UDINT#100000, UDINT#16#111FFFF។ 

 

៦. REAL (real <single-precision floating point>) 

ទិន្នន្យ័ REAL មាន្ទំហ3ំ2 bits ជាទនិ្នន្យ័ចនំ្ួន្ពរិ (Real values) មាន្ដដន្ក្ ំរច់រព់ី- 2128 < N <= 

- 2-126, 0, 2-126 <= N < 2128  (-3.4028235E + 38 to -1.1754945E - 38, 0, 1.1754945E - 38 គៅ 3.4028235E 

+ 38) ។ 

 

៧. TIME (duration) 

ប្រគភ្ទទិន្នន្យ័ជារយៈគពល ប្រូវបាន្គប្រើគៅក្នុងការក្ំ រគ់ពល ន្ិងរង្វា ញរម្ម្ាជារយៈគពលម្ន្ timer។ 

ទិន្នន្យ័រយៈគពល (Time data) មាន្ដដន្ក្ំ រច់រព់ី 0 គៅ 4,294,967,295ms អាចរញ្ជា ក្ជ់ា d ម្ថៃ(day) ជា h 

គមា៉ា ង(hours)   ជា m ន្ទទី(minutes)   ជា s វនិ្ទទី(seconds) ន្ិង ជា ms ម្លីីវនិ្ទទី(milliseconds)។ 

 
 

៨. DATE (date) 

ប្រគភ្ទទិន្នន្យ័ DATE ប្រូវបាន្គប្រើគៅក្នុងការក្ំ រម់្ថៃដខឆ្ន  ំដដលមាន្ទំហំ 32 bits គហើយអាចរង្វា ញ
ទិន្នន្យ័ជាឆ្ន ពំ1ី970 ដល់ 2106។ 

 

៩.  TOD (time of day) 

ប្រគភ្ទទិន្នន្យ័ TOD ប្រូវបាន្គប្រើគៅក្នុងការក្ំ រគ់មា៉ា ង ន្ទទី វនិ្ទទី ដដលមាន្ទំហំ 32 bits គហើយអាច
រង្វា ញទិន្នន្យ័ជាគមា៉ា ងពី 0:00:00  គៅ 23:59:59។ប្រគភ្ទទិន្នន្យ័ TIME_OF_DAY ដូចគៅន្ឹង DT។ 

 

១០. DT (date and time of day) 

ប្រគភ្ទទិន្នន្យ័ DT ប្រូវបាន្គប្រើគៅក្នុងការក្ំ រទ់និ្នន្យ័ ឆ្ន  ំ ដខ ម្ថៃ គមា៉ា ង ន្ទទី វនិ្ទទី ។ វាមាន្ទំហំ 32 
bits គហើយអាចរង្វា ញទនិ្នន្យ័ជា ម្ថៃដខឆ្ន  ំន្ិងគមា៉ា ងចរព់ីប្ររិទិន្ឆ្ន  ំ1970 ដល់ 2106។ 
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១១. WORD (bit string of length 16) 

ប្រគភ្ទទិន្នន្យ័ WORD មាន្ទំហ ំ16 BOOLs (16 bits)។ bit ន្មិ្យួៗមាន្រម្ម្ា 1 ឬ 0  រិទ ឬគរើក្។ 
 

១២. DWORD (bit string of length 32) 

ប្រគភ្ទទិន្នន្យ័ DWORD មាន្ទំហ ំ32 BOOLs (32 bits)។ bit ន្ិម្យួៗមាន្រម្ម្ា 1 ឬ 0  រិទ ឬគរើក្។ 

 
 

១៣.  BCD data 

BCD ម្និ្ប្រូវបាន្ក្ ំរជ់ាប្រគភ្ទទិន្នន្យ័គៅក្នុង IEC គទ ។ BCDs េ៉ឺប្រូវបាន្គធវើការ Encode ពីប្រគភ្ទ
ទិន្នន្យ័ WORD ឬ DWORD។ គៅក្នុង MICREX-SX series BCD ប្រូវបាន្ក្ំ រប់្រគភ្ទទនិ្នន្យ័ជា 

Unsigned ។ 
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៤.២.៣ Address representation 

Address representation of IEC61131-3 standard is as below. 
 

 
 

The prefix and size are explained below. 

 

 

  

% + Prefix + size (Unsigned integer value separated by period) 
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៤.២.៤ ការកំណត់្ I/O address  

ក្. វធិាន្ម្ន្ការក្ំ រ ់I/O addresses 

គៅក្នុងPLC គស៊ារ ីMICREX-SX SPF, ការប្រកាស I/O addresses ប្រូវអ្នុ្គលាម្តាម្ទប្ម្ងខ់ាងគប្កាម្៖ 

 
 

 
1) Unit No 

គលខ (1 គៅ 6) េ៉ឺក្ំ រជ់ា expansion units ខាងស្មដ ំ ម្ន្ SPF គហើយវារភ្ជា ររ់ៗោន ។ Basic unit ប្រូវ
ក្ំ រគ់លខ “0”។ Front board េ៉ឺក្ំ រ ់“100” (fixed) ជា Unit ឯក្ោជយ ន្ងិ Expansion unit ខាងគឆ្វងក្ ំរ់
គលខ “200” (fixed)។ 
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2) Word No. and bit address 

SPF unit ន្ីម្យួៗ ការក្ ំរW់ords ោរច់រព់ី Word 0 (zero)។ ោម ន្រម្ម្ាWordណាដដរក្ំ រគ់លើ  
Input ន្ិង Output ដូចោន គន្ទេះគទ។ ដូគចនេះ Input ន្ិង Output សប្មារ ់Basic unit ន្ងិ Expansion units គេក្ំ រ ់
Words ម្ុន្គេឲ្យគៅដផនក្Input គហើយWordsរន្ទា រ ់ សប្មារដ់ផនក្Output។ប្េរប់្រគភ្ទម្ន្ Basic units (ម្និ្
អាប្ស័យ No. of I/O points ដដលផដល់ឲ្យ) ប្រូវបាន្ក្ ំរ ់8 words គៅឲ្យដផនក្ I/O (input: 4 words, output: 4 

words)។ 

ខ.  ឧទហរ ៍ម្ន្ការក្ំ រ ់Address 

1) ឧទហរ ៍ម្ន្ Address Memory ររស់ Basic unit ដដលមាន្គជើង IO 40 points 

 
 

2) ឧទហរ ៍ម្ន្ការភ្ជា រ ់Expansion units ជាម្យួន្ឹង Basic unit ដដលមាន្គជើង IO 40 points 
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សនាឹររ័ត៌ម្ភន៥.៦.១-៣ អនុវតដលលើ PLC PANEL BOARD 
៥.១ រ៉ូបភាព PLC PANEL BOARD 

 
 

សំោល់៖ 
T B : Terminal Block 

CB : Circuit Breaker  

SS : Select Switch  

PB : Push Button 

PL : Pilot Light  

DSW : Digital Switch 

DPL : Display Light 
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៥.២ បសៀគវើខាងកែុងរបស់ PLC PANEL BOARD 

 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការសរបសរកម្មវធិើ្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 34 

 
៥.៣ រូបភាព PLC PANEL BOARD 
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៥.៤ វធិើសាន្តសតបរៀបចំផ្ខ្ស (Wiring method) 

៥.៤.១ ឧបករណ៍សកផ្ខ្ស Wire stripper 

ឧរក្រ ៍សក្ដខែ Ear-stripper មាន្ប្រគភ្ទ A, B  សប្មារដ់ខែ Single wire (Numbers indicate 

diameter) ន្ិងប្រគភ្ទ Cសប្មារដ់ខែ Stranded wires (Numerals are cross sectional areas)។ 

                          

                         

• ឧរក្រ ៍សក្អ្ុីសូេងដ់ខែ 
ម្លរប្ម្ូវទំហំដខែគលើឧរក្រ ៍សក្អ្ុីសូេងដ់ខែ រចួគធវើការសក្ដខែ 

 

           
 

៥.៤.២ ឧបករណ៍បកៀបកាលបកាសត្ំណ Y (Crimp tool) 

• ម្លរប្ម្ូវប្រដវងដខែគទើរគធវើការគក្ៀរ Crimp terminal  

• គក្ៀររហូរស្មអ រគទើរឈរ ់

            
  

Wire stripper for right 

for electronics, left for 

electricity       

  

Wire stripper for 

stranded wire   

Single wire wire 

stripper 
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 ៥.៤.៣ រាលលកាស Crimp terminal 

1) ក្ាលគកាស (Crimp terminal ជាស្មព ន្ក់្ឹរភ្ជា រន់្ិងដខែ (JEM 163)) 

• ក្ាលគកាស វាអាប្ស័យគៅតាម្ការផលិរ (product) 

(1) Call 

(2) Manufacturer name or its abbreviation 

(3) JIS Mark (JIS products only) 

 

• ការ Design ជាផលិរផល 

អាប្ស័យគៅតាម្ប្រគភ្ទ Terminal, shape symbol,  ក្ំោស់ដខែ ន្ិងទំហំដខែ 
ជាឧទហរ ៍) ក្ាលគកាស(Crimp terminal ជាស្មព ន្ក់្រឹភ្ជា រន់្ិងដខែទំហំ 1.25 - 4, 1.25 Y - 4 

ដូចគន្េះក្ាលគកាសវាអាប្ស័យគៅតាម្ប្រគភ្ទ 

• ក្ាលគកាសមាន្ទំហំដូចជា  
1.25, 2.0, 5.5, 8, 14, 22, 38, 60, 70 [mm 2], etc. 

 

 

• ការភ្ជា រ ់Crimp Terminals ជាម្យួឧរក្រ ៍ 

េ៉ឺការចរភ់្ជា រជ់ាម្យួ Torque សប្មាររ់ម្ម្ាដ ន្ទពំីខាង Manufacturer ធាា រប់ាន្គប្រើ ។ ប្រសិន្គរើម្និ្មាន្ការ
រង្វា ញ Torque value សូម្គប្រើតាោងគន្េះសប្មារជ់ា Guide  
 

Table 1 Tightening torque value (for steel screws) 

Call for fastening screws Torque value (N · m) 

M3 0.46～0.66 

M4 1.18～1.57 

M5 2.35～3.04 

M6 4.12～5.49 

M8 10.09～13.42 
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៥.៥ តារង I/O (Input and output) allocation វន Control panel 

 

Input Output 

PLC T B Control 

Panel 

PLC  T B Control 

Panel 

X0 %IX0.0.0 TB8 PB1 Y0 %QX0.4.0 TB30 PL1 

X1 %IX0.0.1 TB7 PB2 Y1 %QX0.4.1 TB29 PL2 

X2 %IX0.0.2 TB6 PB3 Y2 %QX0.4.2 TB28 PL3 

X3 %IX0.0.3 TB5 PB4 Y3 %QX0.4.3 TB27 PL4 

X4 %IX0.0.4 TB4 PB5 Y4 %QX0.4.4 TB26 PL5 

X5 %IX0.0.5 TB3 PB6 Y5 %QX0.4.5 TB25 PL6 

X6 %IX0.0.6 TB2 PB7 Y6 %QX0.4.6 TB24 PL7 

X7 %IX0.0.7 TB1 PB8 Y7 %QX0.4.7 TB23 PL8 

X8 %IX0.0.8 TB13 DSW1_1 Y8 %QX0.4.8 TB31 DPL1_1 

X9 %IX0.0.9 TB14 DSW1_2 Y9 %QX0.4.9 TB32 DPL1_2 

X10 %IX0.0.10 TB15 DSW1_4 Y10 %QX0.4.10 TB33 DPL1_4 

X11 %IX0.0.11 TB16 DSW1_8 Y11 %QX0.4.11 TB34 DPL1_8 

X12 %IX0.0.12 TB17 DSW2_1 Y12 %QX0.4.12 TB35 DPL2_1 

X13 %IX0.0.13 TB18 DSW2_2 Y13 %QX0.4.13 TB36 DPL2_2 

X14 %IX0.0.14 TB19 DSW2_4 Y14 %QX0.4.14 TB37 DPL2_4 

X15 %IX0.0.15 TB20 DSW2_8 Y15 %QX0.4.15 TB38 DPL2_8 

X16 %IX0.1.0 TB9 SS1 A/D N/A TB39 Volt-Meter 

X17 %IX0.1.1 TB10 SS2 A/D N/A TB40 － 

X18 %IX0.1.2 TB11 SS3 COM N/A TB43 － 

X19 %IX0.1.3 TB12 SS4     

A/D N/A TB21 
Volume 

(0-10V) 
  TB42 + 

A/D N/A TB22 －   TB44 － 

S/S N/A TB41 +     
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សនាឹររ័ត៌ម្ភន៥.៦.១-៤ រម្មវិធី SX-Programmer Expert (D300win) 
 

៦.១ ការបបងេើត្កម្មវធិើ និង ដំបណើ រការ Debug 

 
 

៦.១.១ Create new project & save as file 

គៅគពលរគងកើរក្ម្មវធិីថមីគដាយគប្រើ D300win ប្រូវរគងកើរគ ម្ េះ “project name” ជាម្ុន្សិន្។ គដើម្បដីាក្គ់ ម្ េះ 
Project សូម្ចុច [File] menu > [Save Project As / Zip Project As]។ គៅគពលរគងកើរ project ថមី ឬរគងកើរ 
Project ថមីគលើProjectដដលមាន្ប្ស្មរ ់ប្រូវចាស់លាស់គៅន្ឹងគ ម្ េះProject ។ 
គ ម្ េះProject អាចសគសរបាន្ប្រឹម្ 24 រួអ្ក្ែរ 

 
 

1) ចុច [Start] button of Windows > [All Programs] > “SX-Programmer Expert (D300win)”. 

D300win ចរគ់ផដើម្។ 
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2) ចុច [File] menu > [New Project]. ផ្លា ងំ “New Project” គលចគេើង។ 

 

 
  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការសរបសរកម្មវធិើ្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 40 

 

3) គៅគលើងផ្លា ងំ “New Project” សូម្គប្ជើសយក្ CPU ដដលគប្រើគហើយចុចរ៊ាូរុង [OK។ Project tree រង្វា ញដូច
ខាងគប្កាម្។ 
 

          
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4) ចុច [File] menu > [Save Project As / Zip Project As]. តាម្ផ្លា ងំគលចគេើង រញ្ចូ លគ ម្ េះ Project ក្នុង
ប្រអ្រ ់“File name” គហើយចុចរ៊ាូរុង[Save]។ 

 

 
 

5) គ ម្ េះProject េ៉ឺបាន្រង្វា ញគៅដផនក្ខាងគឆ្វងម្ន្ផ្លា ងំ D300win។ Storage folder ម្ន្ការរគងកើរProject បាន្
រង្វា ញគៅProject tree ។ 

 

ចំណា:ំ សូម្កុ្ ំsave project file ក្នុងគ ម្ េះfolder ណាដដលមាន្ space  

សូម្កុ្ំ save project file គៅក្នុងFolder ដដលមាន្គ ម្ េះFolder ដក្ឃ្លា ។ 

ឧទហរ ៍“Program Files”, “My Document”, “Document and Settings”,.. 

សូម្ Saveគៅក្នុង“D300win/Projects”។ (Default folder) 

សូម្កុ្ំដក្ឃ្លា គ ម្ េះFile (project name)។អ្នក្អាចគប្រើសញ្ជា “_” (underscore)។ ឧទហរ ៍៖ kso_1104.mwt 
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៦.១.២ Basic operation of LD edit 

1) Double-click កូ្ដគៅ Worksheet ម្ន្ POU “LADDER” គដើម្បរីង្វា ញកូ្ដគៅក្នុង Worksheet។ 

 

 
(1) Inserting an LD circuit 

1) ចុចគៅគហើយទីតាងំម្យួគផែងៗគៅគលើផ្លា ងំការង្វរ (worksheet) គដើម្បដីាក្ ់Pointer។ 

 
 

គដើម្បងី្វយប្សួលក្នុងការេូសគសៀេវី  ប្ក្ឡា (Grid) ប្រូវបាន្រង្វា ញគៅម្ផាការង្វរ។ ប្រសិន្គរើ Grid ម្និ្រង្វា ញ 
សូម្ចុច [Layout] menu គហើយ Check “Grid” វាន្ឹងរង្វា ញ។ 
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2) ចុចរ៊ាូរុង [Network] គសៀេវី LD មាន្កុ្ងតាក្ន់្ងិរូរ៊ានី្បាន្រគងកើរគេើងដូចរូរខាងគប្កាម្ 

 

* កុ្ងតាក្ ់ឬរូរ៊ានី្គផែងៗប្រូវបាន្ឲ្យគ ម្ េះអ្ញ្ជា រ“CXXX” គៅគពលរញ្ចូលដូចរូរខាងគលើ។គ ម្ េះអ្ញ្ជា រទងំ
គន្េះជាគ ម្ េះរគណាដ េះអាសន្ដដដលម្និ្ទន្ប់ាន្ក្ំ រអ់្វីគន្ទេះគទ។ 

❖ LD circuit No. 

“Circuit No.” េ៉ឺសប្មារសំ់ោល់គសៀេវីLD ន្ិងរង្វា ញពដីខែប្រភ្ពខាងគឆ្វងម្ន្ប្រភ្ព។ចំន្នួ្គសៀេវីប្រូវបាន្ក្ំ រ់
គៅតាម្លំដារម់្ន្គសៀេវី (ចរព់ីគឆ្វងគៅស្មដ ំម្ន្ផ្លា ងំការង្វរ Worksheet)។ 
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(2) Inserting a contact or a coil 

ការដ ន្ទពំីរគរៀររគងកើរកុ្ងតាក្ ់ឬរូរ៊ានី្ដដលមាន្ប្ស្មរគ់ៅក្នុងគសៀេវី។ 
 

❖ Inserting an AND contact 

រគងកើរកុ្ងតាក្ ់AND គៅខាងស្មដ ំម្ន្កុ្ងតាក្ ់C000 គម្ើលសញ្ជា ប្ពួញ 

គប្ជើសយក្ C000 ន្ិងចុច  រ៊ាូរុង [Contact right]។ រន្ទា រម់្ក្ កុ្ងតាក្ប់ាន្រញ្ចូលគៅខាងស្មដ ំម្ន្ កុ្ងតាក្ ់

C000។ (គដើម្បដីាក្កុ់្ងតាក្គ់ៅខាងគឆ្វងម្ន្កុ្ងតាក្ដ់ដលគប្ជើស សូម្ចុចរ៊ារុូង [Contact left]។) 
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❖ Inserting an OR contact 

គប្ជើសយក្កុ្ងតាក្ ់C000 និ្ងចុចរ៊ាូរុងដខនង [Parallel] ។រន្ទា រ់ម្ក្កុ្ងតាក្ម់្យួប្រូវបាន្ភ្ជា រគ់ៅខាងគប្កាម្កុ្ងតាក្ប់ាន្គប្ជើស 
C000។ 

 

គប្ជើសយក្កុ្ងតាក្ ់C000 និ្ងចុចរ៊ាូរុង   [Insert contact/coil above]។រន្ទា រម់្ក្កុ្ងតាក្ម់្យួប្រូវបាន្ភ្ជា រគ់ៅខាងគលើម្ន្
កុ្ងតាក្ប់ាន្គប្ជើស C000។ 

 

 

 
❖ Inserting a contact parallel to multiple contacts 

គប្ជើសគរ ើសដផនក្ណាម្យួម្ន្គសៀេវីដដលអ្នក្បាន្រញ្ចូលកុ្ងតាក្ ់ដូចបាន្រង្វា ញក្នុងរូរខាងគប្កាម្។ 

 
រន្ទា រម់្ក្ចុចរ៊ាូរុង [Branch]។កុ្ងតាក្ម់្យួប្រូវបាន្រជាដខនងជាម្ួយដផនក្ដដលបាន្គប្ជើសដូចក្នុងរូរខាងគប្កាម្៖ 
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❖ Inserting a coil 

រញ្ចូលរូរ៊ានី្ដខនងជាម្យួររូ៊ានី្ C001ដដលមាន្ប្ស្មរ ់តាម្លំន្ទខំាងគប្កាម្ 

គប្ជើសយក្រូរ៊ានី្ C001 គហើយចុចរ៊ាូរុងដខនង [Parallel]។ រន្ទា រ ់ររូ៊ានី្ប្រូវបាន្រញ្ចូលខាងគប្កាម្រូរ៊ានី្ដដលបាន្
គប្ជើសC001។ 

 

គប្ជើសយក្រូរ៊ានី្ C001 គហើយចុចរ៊ាូរុង  [Insert contact/coil above]។រន្ទា រម់្ក្ ររូ៊ានី្ប្រូវបាន្រភ្ជា រព់ីគលើម្ន្ 

រូរ៊ានី្ដដលបាន្ចុចគប្ជើស C001។ 

 
(3) Changing the properties of a contact or a coil 

គៅគពលគសៀេវីLD ប្រូវបាន្ររយិយគៅក្នុងD300win គសៀេវីដំរូងដដលបាន្រគងកើរជា Normally open 

contact ន្ិង Normal coil។ អ្នក្អាចផ្លា ស់រដូរលក្ខ ៈររស់ន្ិម្រិតសញ្ជា ទងំគន្េះ។ អ្នក្អាចរដូរពីកុ្ងតាក្ច់ំហ គៅ
កុ្ងតាក្ភ់្ជា រ ់ឬរដូរពីររូ៊ានី្ធម្មតាគៅជារូរ៊ានី្Set។ 

 

❖ Changing the properties of a contact 

គប្ជើសគរ ើសយក្កុ្ងតាក្ដ់ដលអ្នក្ចងរ់តូរលក្ខ ៈ គហើយចុចរ៊ាូរុង [Contact type]។ រន្ទា រម់្ក្វាន្ឹងរតូរ
កុ្ងតាក្ព់NីC គៅ NO ឬផាុយពីន្ឹង។  
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❖ Changing the properties of a coil 

គប្ជើសគរ ើសលក្ខ ររស់រូរ៊ានី្ ដដលអ្នក្ប្រូវការរដូរ គហើយចុចរ៊ាូរុង  [Contact type]។ រន្ទា រម់្ក្រដូរគៅ
ជារូរ៊ានី្Negated។ គៅគពលអ្នក្ចុចរ៊ាូរុងម្ដងគហើយម្ដងគទៀរ រូរ៊ានី្រដូរដូចរូរខាងគប្កាម្៖ 

 
 

(4) Editing a circuit with the <Shift> or <Ctrl> key 

ចុច <Shift> or <Ctrl> រមួ្ជាម្យួន្ឹង Mouse អ្នក្អាចដក្ដប្រ Program បាន្។ <Shift> key គប្រើ
សប្មាររ់កំ្ិល Object គហើយ <Ctrl> key សប្មារច់ំលងObject ។ 

 

❖ Moving an object 

 គប្ជើសយក្Object ដដលអ្នក្ចងរ់កំ្ិល គហើយចុច<Shift> key គហើយទញគៅចំនុ្ចដដលអ្នក្ចងប់ាន្។ 

រន្ទា រម់្ក្ Object េ៉ឺដាចគ់ចញពីគសៀេវី។ 
 

 
 

❖ Copying an object 

គប្ជើសយក្ Object ដដលអ្នក្ចងច់ម្ាង គហើយចុច <Ctrl> key គហើយទញគៅចំនុ្ចដដលអ្នក្ចងប់ាន្។ 

រន្ទា រម់្ក្ Object ប្រូវបាន្រគងកើរថមីគៅទីគន្ទេះ។ 

 
  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការសរបសរកម្មវធិើ្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 48 

៦.១.៣ Contact & Coil practice 

ក. Edit LD circuit 

 

Code worksheet 
 

 
 

Local Variable worksheet 
 

 
 
 

Global Variable worksheet 
 

 
  

គរើក្ “LADDER” code worksheet គហើយចុចគលើទីតាងំដដលអ្នក្ចងរ់គងកើរគសៀេវី រន្ទា រម់្ក្ចុចរ៊ាូរុង 
[Network]។ គសៀេវី LD ប្រូវបាន្រគងកើរគៅក្នុងWorksheet។ 
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Double-click កុ្ងតាក្ ់(C000) ។ ផ្លា ងំ “Contact / Coil Properties” គលចគេើង។ រញ្ចូ លគ ម្ េះអ្ញ្ជា រ 
(PB1) ក្នុងប្រអ្រ ់“Name” ន្ិង address (%IX0.0.0) ក្នុងប្រអ្រ ់“Address” ។ 

 

 
 

ចុចរ៊ាូរុង [OK]។អ្ញ្ជា រប្រូវបាន្ក្ំ រគ់ៅឲ្យកុ្ងតាក្ដូ់ចរូរខាងគប្កាម្។ 

 

គៅក្នុងរប្ម្ងដូ់ចោន  រញ្ចូ លអ្ញ្ជា រគៅឲ្យរូរ៊ានី្ដូចរូរខាងគប្កាម្។ 
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ខ. Compilation 

រន្ទា រព់ីរគងកើរក្ម្មវធិីរចួ  Compile and Download វាគៅក្នុងCPU 

❖ Compilation function of D300win 

Compilation commands អាចគធវើគេើងគដាយចុចគលើ Menu bar ន្ិង Tool bar។  

 
 

1) ចុច [Build] menu > [Rebuild Project] គដើម្បចីរគ់ផដើម្ compilation. 

គៅគពល Compilationបាន្រញ្ចរ ់លទធផល Compilation រង្វា ញគៅក្នុងផ្លា ងំ “Message” ។ 

 
 

 
 

 
 

គៅគពលរង្វា ញគចញថា ោម ន្ error, Project អាច downloaded គៅក្នុង CPUបាន្។ 
  

Buttons and commands 

for compilation 
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❖ គៅគពលមាន្Error គក្ើរគេើង 

គៅគពលមាន្Error គក្ើរគេើងគពល compilation សូម្ពនិ្ិរយរញ្ជា Errorគៅ “Errors” tab ម្ន្ផ្លា ងំMessage ។ 
រន្ទា រម់្ក្ ដក្រប្ម្ូវ Error គហើយCompile ម្តងគទៀរ។ 
 

 
 

 
 

 
 

 
 

 
“%” is missing in this case. 

 
 

 

េ. Communication setting 

ក្ំ រក់ារក្ ំរទ់ំន្ទក្ទ់នំ្ងរវាងLoader (D300win) គៅ CPU។ ក្ម្មវធីសគសរកូ្ដក្នុងPC បាន្ភ្ជា រគ់ៅ 

CPUគដាយគប្រើប្បាស់ដខែភ្ជា រ ់(Type : NA0H-CUV)។ប្រូវភ្ជា រ ់USB port ជាម្យួ PC  គហើយដខែគន្េះជា 

“Virtual COM port” ក្នុង PC។ ដូគចនេះប្រូវរញ្ជា ក្ព់ី “COM port”ររស់វា ។ Port No. ប្រូវក្ំ រគ់ៅក្នុងផ្លា ងំ 

“Device manager”។ (គម្ើល “3.2 USB driver installation”) 

Right-click the resource icon គៅក្នុង Project tree គហើយចុច[Settings]។ “Resource setting of 

MICREX-SX” គលចគេើង 
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ចុចរ៊ាូរុង [Communication setting។ផ្លា ងំ “Communication setting” គលចគេើង។ ចុច “COM 

port”, គប្ជើសគរ ើស “Port No.” ពរីញ្ា ីគហើយចុចរ៊ារុូង [OK] ។ (សូម្កុ្ំរតូរធារុគផែងគទៀរ - Baud rate, Data 

length...ពីdefault setting)។ 
 

 
 
 
 

 
 

ឃ. Download (PC to PLC) 

Download (transfer) the compiled project data to the CPU។ ចុច [Online] menu > [Project 

Control]. ផ្លា ងំ“Project Control” គលចគេើង។ 
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ម្ុន្គពល downloading project ប្រូវរញ្ឈរដ់ំគ ើ រការររស់ CPU ជាម្ុន្សិន្។ ចុចរ៊ារុូង[Stop]  គៅក្នុង
ផ្លា ងំ“Project Control”។ ផ្លា ងំរញ្ជា ក្គ់លចគេើង សូម្ចុចរ៊ាូរុង [Yes] គដើម្បរីញ្ឈរដ់ំគ ើ រការ CPU 
 

 

 

 
 
 

 

 
 

ចុចរ៊ាូរុង [Download] គៅគលើផ្លា ងំ“Project Control” ។  ផ្លា ងំ“Download Loader →  CPU” គលច
គេើង។ Checkប្រអ្រ ់ Program ន្ិង System definition គហើយចុចរ៊ាូរុង  [OK]  គដើម្បចីរគ់ផដើម្ Download 

project។ 
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គៅគពល Download គជាេជយ័ ផ្លា ងំខាងគប្កាម្បាន្គលចគេើង 
 

 
 

 
 

 
 
  

Click the [Reset] button to reset 

PLC. 
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ង.  Monitoring 

Monitor PLC program operation (in “Code worksheet”) and data status (in “Local variable 

worksheet”). 

 

គរើក្ “Code worksheet” ន្ិង “Local variable worksheet”។ចុច [Online] menu > [Debug]។  

Monitor ចរគ់ផដើម្។ 

 

Monitoring of Code worksheet (circuits) 
 

 

គពលកុ្ងតាក្ខ់ាងគប្ៅ PB1 េ៉ឺ OFF, កុ្ងតាក្រ់ង្វា ញព ៌គខៀវ  
គពលកុ្ងតាក្ខ់ាងគប្ៅ PB1 េ៉ឺ ON, កុ្ងតាក្រ់ង្វា ញព ៌ប្ក្ហម្ 

❖ Monitoring of Local variable worksheet 
 

 
 

គពលកុ្ងតាក្ខ់ាងគប្ៅ PB1 េ៉ឺ OFF, រម្ម្ាអ្ញ្ជា រ PB1 រង្វា ញ “FALSE” 

គពលកុ្ងតាក្ខ់ាងគប្ៅ PB1 េ៉ឺ ON , រម្ម្ាអ្ញ្ជា រ PB1 រង្វា ញ “TRUE” 

 

៦.១.៤ បផ្នថម្កុងតាក់ជាបស រ ើ 

រដន្ែម្កុ្ងតាក្គ់ផែងគទៀរ PB2 (%IX0.0.1)ជាគសរ ី។ម្ុន្គពលរដន្ែម្ អ្នក្ប្រូវរិទ Monitoring សិន្។ 

ចុច [Online] menu > [Debug] គន្ទេះ Monitor រញ្ឈរ។់ គប្ជើសចុចកុ្ងតាក្ ់PB1   គហើយចុចរ៊ាូរុង [Contact 

right] ។ កុ្ងតាក្ថ់មីប្រូវបាន្រដន្ែម្គៅខាងដផនក្ស្មដ ំ 
 

 
 

 
 

 
 
 

Double-click កុ្ងតាក្ ់(C002)។ ផ្លា ងំ “Contact / Coil Properties” គលចគេើង។ វាយរញ្ចូលគ ម្ េះ
អ្ញ្ជា រ (PB2) ក្នុងប្រអ្រ ់“Name” គហើយ address (%IX0.0.1) ក្នុងប្រអ្រ ់“Address” ។ 
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ចុចរ៊ាូរុង [OK] អ្ញ្ជា រប្រូវបាន្ក្ំ រស់ប្មារកុ់្ងតាក្ដូ់ចរូរខាងគប្កាម្ 

 

 
 

Compile, stop PLC, and download program to PLC។ (ដូចការដ ន្ទគំៅ ចនុំ្ច “Compilation”  
ន្ិង  “Download”  ។ រន្ទា រព់ី Downloading program, Start PLC គដាយចុចរ៊ារុូង [Start]។ * ម្និ្ចបំាច 

reset PLC។  Reset ចបំាចដ់រគពលចរគ់ផដើម្ download ដំរូង ឬគៅគពល System definition  េ៉ឺប្រូវបាន្ផ្លា ស់
រដូរ។ 
 

 
 

Monitor PLC program operation. 

(ដូចការដ ន្ទគំៅ ចំនុ្ច “Monitoring”) 

 

 

៦.១.៥ បផ្នថម្កុងតាក់ជាផ្ខ្ែង 

សូម្ពាយម្រដន្ែម្កុ្ងតាក្ថ់មី PB3 ដខនងន្ឹង PB1 ដូចរូរខាងគប្កាម្ រចួ Compile, stop PLC, download 

program, start PLC, ន្ិង monitor។ 
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៦.១.៦ សរបសរ Comment បៅបលើ Code worksheet 

អ្នក្អាចវាយរញ្ចូល Comment គៅក្ដន្ាងណាក្ប៏ាន្គៅក្នុងផ្លា ងំការង្វរ (Code worksheet)។ គៅក្នុង
ផ្លា ងំការង្វរ Right-click ទីតាងំដដលអ្នក្ចងវ់ាយរញ្ចូល Comment ន្ិង left-click [Text (Comment)]។ ផ្លា ងំ
“Comment” គលចគេើង។ រញ្ចូ ល Comment ន្ងិចុចរ៊ារុូង [OK]។ Comment េ៉ឺប្រូវបាន្រញ្ចូលគៅគលើផ្លា ងំ
ការង្វរ(Code worksheet)។ 

 

 

 
 

 

 

 

 
 

៦.១.៧ Save project ជា zipped format 
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រក្ាទុក្ Project ដដលអ្នក្បាន្រគងកើរ Project ដដលបាន្រគងកើរ ប្រូវបាន្រក្ាទក្គៅគពលដដល Compile។ 
គទេះរីជាយ៉ា ងណា គៅគពលដដលអ្នក្ចងច់ំលងProject គៅកុ្ំពយូទរ័គផែង អ្នក្ប្រូវខចរវ់ា (Zip) គៅជាFile ម្យួគដាយ
គប្រើ “Zip Project As” ។ 

ចុច [File] menu > [Save Project As / Zip Project As]។ ផ្លា ងំ “Save/Zip project as” គលចគេើង។ 

គប្ជើសគរ ើសយក្ “Zipped Project Files (*.zwt)” សប្មារ ់Save as type គហើយចុចរ៊ាូរុង [Zip]។ Project ប្រូវ
បាន្ខចរ ់(zipped)គៅជា១file។ 
 

 

 
 

 

 
 

៦.២ អនុវត្តបសៀគវើ Self holding  

៦.២.១ ការបដ៉ូរបសៀគវើ 

ការរដូរគសៀេវីដូចរង្វា ញក្នុងរូរខាងគប្កាម្ 
 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការសរបសរកម្មវធិើ្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 59 

 
 

 
 

 
 

គសៀេវីគន្េះគៅថា  “Self holding circuit”. 

៦.២.២ ការបធវើបត្សដ Program 

គធវើគរសដ Program គដើម្បគីម្ើលដំគ ើ រការ Self holding circuit 

គពលចរគ់ផដើម្ រ៊ាូរុងខាងគប្ៅ PB1 ន្ិង PB2 េ៉ឺ OFF ។ Output L1 េ៉ឺ OFF។  
 

 
 
 

ON រ៊ាូរុង PB1។ Output L1 េ៉ឺON គដាយ កុ្ងតាក្N់O PB1 & កុ្ងតាក្N់C PB2។ 
 

 
 

ដ ើម្បីបដូរកុងតាក ់NO (Normal Open) ដៅ NC (Normal 

Close), ចុច [Contact Type] button. 

[Contact type] button 

ប្បសិនដបើចង់ដប្បើ variable, ចុច list button ដ ើយដប្រើសដរើសvariable ពីតារាង 

List button 
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OFF រ៊ាូរុងខាងគប្ៅ PB1។ Output L1 គៅដរON គដាយកុ្ងតាក្N់O L1 &កុ្ងតាក្ ់NC PB2។ 

Output L1 រក្ា ON គដាយ input L1(ដូច memoryររស់ output)។ដំគ ើ រការគន្េះ គៅថា “Self holding”។ 
 

 
 

 

គដើម្បផី្លដ ច ់Self holding, ចុចរ៊ាូរងខ់ាងគប្ៅ PB2. 

 

 

៦.៣ TON (ON Delay Timer) 

 

 

❖ ម្ុខង្វរ (Function) 
Elapsed time (ET) ជាគពលខ ៈគៅគពលដដល IN=1។ គពល IN=0 ម្ុន្គពល ET គក្ើន្ដល់រម្ម្ាPreset 

time(គពលក្ំ រ)់, ET ន្ឹងគសើម0។ គៅគពលET=PT ន្ទឲំ្យ Q=1។ប្រសិន្គរើ IN=0 រន្ទា រព់ី Q=1, Q ន្ឹងគសើម 0។ 
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❖ Time Chart  

 

 
 

៦.៣.១ បញ្េ៉ូ ល “On-delay timer” ច៉ូលបៅកែុងកម្មវធិើ 

ចុចគលើទីតាងំដដលអ្នក្ចងដ់ាក្“់On-delay Timer” 
 

 

ចុច [View] menu > [Edit wizard]. “Edit wizard” ផ្លា ងំEdit wizard គលចគេើង 
 

 
 
 
 

ចុចរ៊ាូរុងរញ្ា ី [Group] រន្ទា រម់្ក្គប្ជើសគរ ើស [Timer FB]។ Timer FBs គលចគេើង 

 

 
 

 

ចុចគលើ [TON : Timer ON delay]២ដង។ ផ្លា ងំ“Variable Properties” គលចគេើង។ ចុចរ៊ាូរុង [OK]  
 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការសរបសរកម្មវធិើ្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 62 

 
 
 

ទញTON (On-delay Timer FB)ដាក្គ់លើផ្លា ងំការង្វរ។ ចុច២ដងគលើគជើង“IN”  (ចំ ុចព ៌គខៀវ)។ 

 

 
 

 

ផ្លា ងំ“Variable Properties” គលចគេើង។ គប្ជើសគរ ើសយក្ (PB3) រញ្ា ីគ ម្ េះ រន្ទា រម់្ក្ចុច [OK]។អ្
ញ្ជា រ PB3 ប្រូវបាន្ក្ំ រឲ់្យគជើង IN ។ 

 
 

 

 

 

 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការសរបសរកម្មវធិើ្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 63 

 
 

 

តាម្រប្ម្ងដូ់ចោន  ក្ ំរគ់ ម្ េះអ្ញ្ជា រ ន្ិងរម្ម្ាគថរដូចបាន្រង្វា ញខាងគប្កាម្ 
 

 
 
 

  

This variable is used for internal 

memory. Please set “VAR”. 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការសរបសរកម្មវធិើ្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 64 

 

ម្ុខង្វរតាម្គជើងន្មី្យួៗ 

 
 

 
 

 
Compile, stop PLC, download program, start PLC, and then monitor. 
 

៦.៣.២  Test “On-delay timer” 

គពលចរគ់ផដើម្ រ៊ាូរុង PB3ខាងគប្ៅ េ៉ឺ OFF។ Output L2 េ៉ឺ OFF ន្ិង T1_Value េ៉ឺ 0ms. 

 

 

 

ON រ៊ាូរុងខាងគប្ៅ PB3។ Timer ចរគ់ផដើម្ដំគ ើ រការ ន្ិងរម្ម្ា T1_Value ចរគ់ផដើម្គក្ើន្ 
 

 
 
 
 

3វនិ្ទទីគប្កាយ, output L2=1 

 

 
 

 

OFF រុងខាងគប្ៅ PB3។ Output L2=OFF ន្ិង T1_Value resets to 0ms ។ 
 

 
 

៦.៣.៣ ដ្ឋក់បញ្េ៉ូ លគាែ រវាង "Self holding" និង "On-delay Timer" 

Timer input Timer up bit 

Timer target value Timer current value 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការសរបសរកម្មវធិើ្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 65 

ក. បដ៉ូរ Program 

រដូរអ្ញ្ជា រគជើងIN ម្ន្TON FB ដូចរូរខាងគប្កាម្ 

 
 
 

 

ខ្ ការបធវើបត្សដ Program 

1) គពលចរគ់ផដើម្ រ៊ាូរុងខាងគប្ៅ PB1 ន្ិងPB2 េ៉ឺ OFF។ Outputs L1 ន្ិង L2 េ៉ឺ OFF។ រម្ម្ា T1_Value 

េ៉ឺ 0ms. 

 

 
 
 

 

2) ON រ៊ាូរុងខាងគប្ៅ PB1 ម្យួដភ្ារ (ចុចគហើយដក្ម្ដ)គហើយ OFF។ Input PB1 េ៉ឺ OFF  រម្ម្ា 
T1_value គៅរន្ដគក្ើន្គេើងគដាយ  Self hold output signal L1។ 

 
 

 
 

 
 

 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការសរបសរកម្មវធិើ្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 66 

3)  3វនិ្ទទីគប្កាយ, Output L2=ON 

 

 
 
 
 
 
 

 

4)  ON រ៊ាូរុងខាងគប្ៅ PB2 ម្យួដភ្ារគដើម្បផី្លដ ច ់self holding ម្ន្L1។ Output L1 គៅជាOFF, ន្ទឲំ្យ L2 

OFF ន្ិង រម្ម្ាT1_Value គៅជា 0ms. 

 
 

 
  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការសរបសរកម្មវធិើ្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 67 

 

៦.៤. CTU (Up Counter) 

 

 
 

ម្ុខង្វរ  
   ១. ម្ុខង្វររាុក្ Up Counter  CTU រគងកើន្នូ្វរំម្លថមី (CV) ម្តង 1 ោល់ប្េរក់ារគក្ើន្គេើង Pulse គជើងចូល ។ 

   ២. CV គក្ើន្គេើងដរគៅគពល CV មាន្រំម្លរចិជាងរំម្លអ្រិររមាររស់ INT (32767) រន្ទា រព់ីការគេើង ដល់ 

        ររស់វា CV ម្និ្ផ្លា ស់រតូររំម្លររស់វា ។ 

   ៣. គៅគពលដដល Reset គជើងចូល (R) មាន្រំម្លគសមើ 1  CV ប្រូវបាន្លុរគចល Clear 0 ។ 

   ៤.គជើងគចញ Q មាន្រំម្លគសមើ 1 គៅគពល CV មាន្រំម្លគសមើ ឬគប្ចើន្ជាង PV ។ 

 

❖ Time Chart 

 
 

៦.៤.១  Add "Up counter" 

ចុចគប្ជើសគរ ើសទីតាងំដដលអ្នក្ចងដ់ាក្ ់“Up counter”. 

1)  

 
  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការសរបសរកម្មវធិើ្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 68 

 
 

2) ចុចរ៊ាូរុងរញ្ច ី [Group]ម្ន្ផ្លា ងំ Edit wizard រន្ទា រម់្ក្គប្ជើសគរ ើស [Counter FB]។ Counter FBs 

គលចគេើង 

 

 
 

 

3) ចុច [CTU : Counter Up]២ដង។ ផ្លា ងំ“Variable Properties” គលចគេើង។ចុចរ៊ារុូង [OK] ។ 

 

 
 

 

4) CTU (Up counter FB) is placed. 
 

 
  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការសរបសរកម្មវធិើ្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 69 

 

 

5) ក្ំ រគ់ ម្ េះអ្ញ្ជា រឬរម្ម្ាគថរដូចរូរខាងគប្កាម្ 

 

 
 

 

ម្ុខង្វរម្ន្គជើងន្ីម្យួៗ 

 

 
 

 
Compile, stop PLC, download program, start PLC, and then monitor. 

  

Count reset 

input 

Counter current 

value Counter target value 

Count up input Counter up bit 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការសរបសរកម្មវធិើ្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 70 

 

៦.៤.២ Test “Up counter” 

1) គពលចរគ់ផដើម្ រ៊ាូរុងខាងគប្ៅ PB3 ន្ិង PB4 េ៉ឺ OFF។ Output L3 េ៉ឺ OFF រម្ម្ា C1_Value គសមើ 0។ 
 

 
 
 
 
 

2) ON រ៊ាូរុងខាងគប្ៅ PB3 ម្យួដភ្ារ (ចុចរចួដក្ម្ដ)។ CTU FB ោរ ់inputs PB3 ន្ិងរម្ម្ា C1_Value 

គក្ើន្គេើង១។ 

 

 
 
 
 
 

3) ោល់គពលអ្នក្ចុចរ៊ាូរុង PB3 រម្ម្ា C1_Value គក្ើន្គេើងម្ដង១។ រន្ទា រព់ីចុច PB3បាន្ 5 ដង, output 

L3 ON ន្ិងរម្ម្ា C1_Valueគសើម 5។ 

 

 
 
 

4) Turn ON external button PB4. This resets counter FB. Output L3 becomes OFF and 

C1_Value resets to 0. 

 

 
  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការសរបសរកម្មវធិើ្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 71 

បម្បរៀនទើ៧  

 លំោត់្អនុវត្ដ PLC Programming   

 

 

លំហរទី់១ :  ON-OFF Operation  

 

ពន្យល់ពីដំគ ើ រការ 
① គៅគពលដដលចុចរ៊ាូរុង BS គន្ទេះគធវើឲ្យអំ្ពូលSL1ភ្ា៉ឺ គហើយអំ្ពូល SL2 រលរ ់ 
② គៅគពលដដលគយើងដក្ម្ដគចញពីBS ម្ក្វញិ គន្ទេះអំ្ពូល SL1 រលរ ់គហើយអំ្ពូលSL2 ភ្ា៉ឺម្តង 

 
លំហរទី់២:  AND Operation 

 

ពន្យល់ពីដំគ ើ រការ 
①  អ្ំពូល SL1 ភ្ា៉ឺគៅគពលដដលគយើងចុច BS1 ន្ិង BS2 ប្ពម្ោន  

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការសរបសរកម្មវធិើ្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 72 

 

លំហរទី់៣:  OR Operation 

 

ពន្យល់ពីដំគ ើ រការ 
①  SL1 ភ្ា៉ឺគៅគពលដដលគយើងចុច BS1 ឬក្ ៏BS2 

②  SL1 ភ្ា៉ឺគៅដរភ្ា៉ឺ គទេះរគីយើងចុច BS1 ន្ិង BS2 ទងំពីរក្គ៏ៅដរភ្ា៉ឺដដរ 
 

លំហរទី់៤:  Self-holding Operation 

 

ពន្យល់ពីដំគ ើ រការ 
① គៅគពលដដលចុចBS1 អ្ពូំល SL1 ភ្ា៉ឺ គហើយគរើគទេះរជីាគយើងដក្ម្ដគចញពីក្គ៏ដាយក្ ៏

② អ្ំពូលគៅដររន្តពន្ា៉ឺ 
③  គៅគពលដដលគយើងចុច BS2 គធវើឲ្យអ្ំពូល SL1 រលរភ់្ជា ម្ 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការសរបសរកម្មវធិើ្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 73 

 

 

លំហរទី់៥ :  Priority Operation 

 

 

ពន្យល់ពីដំគ ើ រការ 
 

① គៅគពលដដលអ្នក្ច BS1គន្ទេះគធវើឲ្យអ្ំពូល SL1ភ្ា៉ឺ  
② គៅគពលដដលអ្នក្ចុច BS2 គន្ទេះគធវើឲ្យអ្ំពូល SL2 ភ្ា៉ឺ ន្ងិ SL1 រលរ ់ 
③ គៅគពលដដលអ្នក្ចុច BS1 ម្តងគទៀរគធវើឲ្យអ្ំពូល SL1ភ្ា៉ឺន្ិង SL2 រលរវ់ញិម្តង 
④ គៅគពលដដលអ្នក្ចុចរ៊ារុូង BS3 អ្ំពូលដដលភ្ា៉ឺប្រូវបាន្រលរ ់

 

 
លំហរទី់៦:  Interlock Operation 

 
 

ពន្យល់ពីដំគ ើ រការ 
① គៅគពលដដលអ្ំពូល SL1ភ្ា៉ឺគធវើឲ្យអ្ំពូល SL2 ម្និ្អាចបាន្ភ្ា៉ឺគទ  
② អ្ំពូល SL1ម្និ្អាចភ្ា៉ឺបាន្គទខ ៈគពលដដលអ្ពូំល SL2 ភ្ា៉ឺ 
③ គៅគពលអ្នក្ចុចរ៊ារុូង BS 3 គធវើឲ្យអ្ំពូលដដលក្ំពុងភ្ា៉ឺប្រូវបាន្រលរ ់

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការសរបសរកម្មវធិើ្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 74 

 

លំហរទី់៧ :  Flip-Flop Operation 

 

① ចុច BS1ម្តងអ្ពូំល SL1 ភ្ា៉ឺ គហើយចុច BS1ម្តងគទៀររលរ ់
 

លំហរទី់៨: Delay  Operation 

 

ពន្យល់ពីដំគ ើ រការ 
① គៅគពលចុច BS1 5ន្ទទីគប្កាយម្ក្អ្ំពូលSL 1 ន្ិងភ្ា៉ឺ 
② គៅគពលចុច BS2 អ្ពូំលSL 1 ន្ិងរលរវ់ញិ 

 

 

 

លំហរទី់៩ : Delay operation / return Operation 

 
 

ពន្យល់ពីដំគ ើ រការ 
① គៅគពលចុច BS1  5ន្ទទីគប្កាយម្ក្អ្ំពូលSL 1 ន្ិងភ្ា៉ឺ 
② អ្ំពូលSL1 ភ្ា៉ឺ3ន្ទទ ី
③ វាចរគ់ផតើម្ដំគ ើ រការគេើងវញិ(re-operable) គៅគពលចុច BS2 

 

លំហរទី់១០ : Operating for constant time 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការសរបសរកម្មវធិើ្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 75 

 

ពន្យល់ពីដំគ ើ រការ 
① គៅគពលចុច BS1 អំ្ពូល SL1និ្ងភ្ា៉ឺ 
② អំ្ពូល SL1 និ្ងរលរវ់ញិគៅ5 ន្ទទីរន្ទា រ ់

លំហរទី់១១ : Flicker Operation 

 

 
ពន្យល់ពីដំគ ើ រការ 

① គៅគពលចុច BS1 3ន្ទទីដំរូងអំ្ពូលរលរ ់និ្ង2ន្ទទីរន្ទា រអំ់្ពូលនិ្ងភ្ា៉ឺ 
② វានិ្ងឈរដំ់គ ើ រការគៅគពលគយើងចុច BS2 

លំហរទី់១២ :  
  

 
 

 

លំហរទី់១៣:  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការសរបសរកម្មវធិើ្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 76 

 
 

លំហរទី់១៤ :  
 

 
 

លំហរទី់១៥ :  

 
 

 

 

 

 

 

លំហរទី់១៦ : Ccounter 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការសរបសរកម្មវធិើ្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 77 

 
 

 

លំហរទី់១៧ :  
 

 
 

 

  

BK-BS 

YE-BS 

GN-BS 

WH 

YE 

GN 

Change 1 

Change 2 

T2 T3 T3 T2 

T1 

T1=2[sec] 

T2=3[sec] 
T3=3[sec] 

1 cycle 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការសរបសរកម្មវធិើ្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 78 

 

លំហរទី់១៨ :  
 

 
 

 

  

BK-BS 

YE-BS 

GN-BS 

WH 

YE 

GN 

Change 1 

Change 2 

T1 

T4 

T1=3[sec] 
T2=3[sec] 

1 cycle 

T2 

T3 

1 cycle 

T4 T3 

T3=3[sec] 
T4=5[sec] 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការសរបសរកម្មវធិើ្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 79 

 

លំហរទី់១៩ :  
 

 
 

 

  

BK-BS 

YE-BS 

GN-BS 

WH 

YE 

GN 

Change 1 

Change 2 T1 

T1=3[sec] 
T2=2[sec] 

T2 

T3 

1 cycle 

T3=3[sec] 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការសរបសរកម្មវធិើ្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 80 

 

លំហរទី់២០ :  
 

 
 

 

  

BK-BS 

YE-BS 

GN-BS 

WH 

YE 

GN 

Change 1 

Change 2 
T1 

T1=1[sec] 
T2=1[sec] 

T2 

T3 T4 

1 cycle 
T3=1[sec] 
T4=3[sec] 

① 

② 

③ ② 

① ③ 

① 

② 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការសរបសរកម្មវធិើ្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 81 

ល.ស២៖ ដាំល ើងព្បរន័ធអទះវវឆ្លា ត 
ប្កាយពើានបញ្េ ប់ន៉ូវលទធអលសិកាបនេះ សិសស ឬសកិាា កាម្នឹងម្ភនសម្ត្ថភាពដ៉ូចខាងប្កាម្៖ 

២.១ បក្សាយព័ត៌្ម្ភនសំខាន់ៗទាក់ទងនឹង្បព័នធអទេះវវឆ្លល ត្ និងការដំប ើងបណ្តត ញអគគិសនើឱ្យាន
្តឹ្ម្្តូ្វ។ 

២.២ ដំប ើង្បព័នធអទេះវវឆ្លល ត្្សបតាម្ត្្មូ្វការការងារបញ្ជជ ។ 
២.៣ សរបសរកម្មវធិើកែុងទ៉ូរស័ពទវដស្ម្ភប់បញ្ជជ ដំបណើ រការឧបករណ៍វវឆ្លល ត្។ 
២.៤ អនុវត្តបបចេកបទស និងនើតិ្វធិើសម្្សប បដើម្បើបធវើវនិិចឆ័យ និងផ្កត្្មូ្វកំហ៉ូចបៅកែុង្បព័នធ។ 
២.៥ សបងេត្ និង្បកាន់ខាជ ប់ន៉ូវចាប់សុវត្ថិភាព និងការ្បុង្បយត័្ែ។ 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការសរបសរកម្មវធិើ្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 82 

បសចកតីផ្ណនាំស្ម្ភបស់ិកាា កាម្ 

សកម្មភាពសិកា បសចកតើផ្ណន ំ

• អានសនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៦.២-១ អវើបៅជា្បព័នធ
អទេះឆ្លល ត្វវ? 

សនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៦.២-១/ ស៉ូម្អាននិងយល់

អំពើសនលឹកព័ត៌្ម្ភន និងសួរបៅកាន់្គូបណតុ េះប

ណ្តត លរបស់អែកបៅបពលផ្ដលអែក្តូ្វការបដើម្បើ

ផ្សវងយល់ និងការបញ្ជជ ក់បផ្នថម្។ 

• បឆលើយសវ័យវាយត្វម្ល ៥.៦.២-១ អវើបៅជា្បព័នធ
អទេះឆ្លល ត្វវ? 

សវ័យវាយត្វម្ល ៥.៦.២-១ ផ្ដលម្ភនចបម្លើយ / 

្តួ្ត្ពិនិត្យការបឆលើយសំនួររបស់អែកតាម្រយៈការ

ប្បើ្ាស់តារងចបម្លើយ។ អែក្តូ្វផ្ត្ទទួលាន

ចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វទាងំអស់។ ករណើ ផ្ដលអែកមិ្ន

ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វបទ ស៉ូម្អានសនលឹក

ព័ត៌្ម្ភនម្តងបទៀត្ រចួបនទ ប់ម្កពាយាម្បឆលើយ

ម្តងបទៀត្ រហ៉ូត្ដល់ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វ

ទាងំអស់។ 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការសរបសរកម្មវធិើ្បព័នធអគារវវឆ្លល ត្ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 83 

សនាឹររ័ត៌ម្ភន៥.៦.២-១ អវីលៅជាព្បរ័នធអទះឆ្លា តវវ? 
្បព័នធអទេះឆ្លល ត្វវ ្តូ្វានបគប្បើ្ាស់នបពលបចេុបបនែ បដើម្បើបងេភាពងាយ្សួលកែុងការបញ្ជជ បបើក និង

បិទដំបណើ រការបរកិាា រ និងឧបករណ៍ជាប្ចើនម្ភនកែុងបគហដ្ឋឋ ន បហើយបគអាចបញ្ជជ ពើចំងាយានបដ្ឋយប្បើ 
ទ៉ូរស័ពទ កំុពយ៉ូទ័រ។ល។ 

 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
២.១.១ រ័តម៌្ភនសាំខាន់ៗ ទារេ់ងព្បរ័នធអទះឆ្លា តវវ 

បៅកែុងការដំប ើង្បព័នធអទេះឆ្លល ត្វវ ម្ភនចំណុចសំខាន់ៗមួ្យចំនួនផ្ដលបយើងចាំច់្តូ្វដឹងផ្ដលម្ភន
ដ៉ូចខាងប្កាម្៖ 

រ.ភារឆបគាន  
មុ្នបពលផ្ដលអែកទិញ ឬដំប ើងឧបករណ៍្បព័នធឆ្លល ត្វវណ្តមួ្យ ្តូ្វ្ាដកថាឧបករណ៍ និងបរកិាា ទាងំ

បនេះអាចត្ភាជ ប់គាែ បហើយដំបណើ រការាន ជាពិបសសម្ជឈដ្ឋឋ នជំុវញិផ្ដលអែកចង់បញ្ជជ បដ្ឋយសំប ង។ 
ខ្.សវុតថិភារ 

្បព័នធអទេះឆ្លល ត្វវ បគអាចបញ្ជជ វាានពឹងផ្អែកបៅបលើការត្ភាជ ប់អុើនធឺបណត្ ដ៉ូចបនេះវាអាចងាយរងការលួច
ច៉ូលប្បើ្ាស់ និងការកំរម្កំផ្ហងបអសងៗបទៀត្។ អែក្តូ្វ្ាកដថាបធវើបចេុបបនែភាព ឧបករណ៍ផ្ដលប្បើ
ជាមួ្យរកយសម្ភៃ ត់្ខាល ងំ។ 

គ្.ភារអាចលជឿរជារ់បាន 

ការដំប ើង្បព័នធអទេះឆ្លល ត្វវ វាអាចបកើត្ម្ភនបញ្ជា មិ្ន្ប្កត្ើបៅបពលដំបណើ រ ដ៉ូចបនេះការបធវើបត្សតន៍កែុង
បពលដំប ើងម្ភនសារៈសំខាន់ណ្តស់ បដើម្បើធានថា្បព័នធអទេះឆ្លល ត្វវដំបណើ រានលែ្ បបសើរ។ 

ឃ.តវម្ា 
ការសិកាពើត្វម្លឧបករណ៍ បរកិាា រ ផ្ដលចាំច់្តូ្វប្បើ្ាស់ស្ម្ភប់្បព័នធអទេះឆ្លល ត្វវ វាក៏ជាព័ត៌្ម្ភនមួ្យ

ផ្ដលសំខាន់ បជៀសបវៀងការទិញ សម្ភា រ ឧបករណ៍ បរកិាា  អាចប្ចើន ឬមិ្នចាំច់ផ្ដលនឱំ្យម្ភនការចំណ្តយ
ថវកិារប្ចើន។ 
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ឃ.ភារងាយព្សួលវនការលព្បើព្បាស ់

អត្ត្បបយាជន៍ដ៏ធំបំអុត្មួ្យវន្បព័នធអទេះឆ្លល ត្វវ គឺភាពងាយ្សួលកែុងការប្បើ្ាស់ កែុងករណើ ផ្ដល
ប្ជើសបរ ើស សម្ភា រ ឧបករណ៍ បរកិាា រ និងការដំប ើងាន្តឹ្ម្្តូ្វតាម្បបចេកបទស។ ប ុផ្នត្បសិនបបើការប្ជើស
បរ ើស សម្ភា រ ឧបករណ៍ បរកិាា រ និងការដំប ើងមិ្នាន្តឹ្ម្្តូ្វ វាបងេភាពសមុគសាម នដល់អែកប្បើ្ាស់។ 
២.២ ដាំល ើងបណ្ាញអគ្គិសនីរនងុព្បរន័ធអទះឆ្លា តវវ 

ការដំប ើងបណ្តត ញអគគិសនើបៅកែុង្បព័នធអទេះឆ្លល ត្វវ រក់ព័នធនឹងជំោនជាប្ចើន ផ្ដលជំោនទាងំបនេះ
ម្ភនដ៉ូចខាងប្កាម្៖ 

រ.ការឌសីាញ និងអានបាង់ការងារបលចេរលេស 

បៅកែុងការបបចេកបទសដំប ើងប្គឿង និងបរកិាា អគគិសនើបអសងៗ ការឌ្ើសាញនឹងបចេះអានបលង់បដើម្បើកំណត់្
ទើតាងំប្គឿងបអសងៗគឺជាចំណុចមួ្យមុ្នបពលដំបណើ រការងារដំប ើងប្គឿងអគគិសនើបអសងៗដ៉ូចជា កុងតាក់ ្ពើ 
្បអប់បំផ្បក ទ៉ូរផ្ចកចយ អំព៉ូលបភលើង។ល។  
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ខ្.ការដាំល ើងផ្ខ្សចម្ាងអគ្គសិន ី

បៅបពលការងារឌ្ើសាញបលង់អគគិសនើបដើម្បើកំណត់្ទើតាងំប្គឿង និងបរកិាា រានបញ្េ ប់ ការងារបនទ ប់គឺ
បយើង្តូ្វដំប ើងផ្ខ្សចម្លងអគគិសនើបៅតាម្ជញ្ជជ ងំ និងពិដ្ឋនអទេះបដើម្បើភាជ ប់ប្គឿង និងបរកិាា រអគគិសនើ។ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

គ្.ការដាំល ើងលព្គ្ឿង ឧបររណ៍ និងបរកិាា អគ្គសិន ី

បនទ ប់ពើានដំប ើងផ្ខ្សចម្លងអគគិសនើរចួរល់បហើយ ជំោនបនត្តូ្វដំប ើងប្គឿង ឧបករណ៍ បរកិាា រអគគិស
នើឱ្យ្តឹ្ម្្តូ្វតាម្ទើតាងំផ្ដលានកំណត់្បៅកែុងបលង់ការងារបបចេកបទសផ្ដលម្ភនដ៉ូចជា៖ ្ពើបភលើង អំព៉ូល 
ម្ភ សុើន្ត្ជាក់ ទ៉ូរទសសន៍ ម្ភ សុើនទឹកបៅត ។ល។ បហើយរល់ការដំប ើងប្គឿង ឧបករណ៍ បរកិាា រអគគិសនើទាងំ
អស់្តូ្វត្ភាជ ប់ជាមួ្យ្បព័នធឆ្លល ត្វវបដើម្បើបញ្ជជ ។ 
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ឃ.សរិារីSmart Relay 

អែក្តូ្វសិកាសម្ភសធាតុ្អសរំបស់ Smart Relay ផ្ដល្តូ្វានប្បើកែុងការអនុវត្តជាក់ផ្សតង និងពនយល់
ពើម្៉ូលដ្ឋឋ នបលើចំណុចផ្ដលានអតល់ជ៉ូនខាងប្កាម្។ 

 
សម្ភសធាតុ្ ចំណុចផ្ដល្តូ្វពនយល់ 
Power supply • វមិ្ភ្ត្វនសម្ភសភាគ។ 

• ពនយល់ពើមុ្ខ្ងារសំខាន់វនសម្ភសភាគ។ 
• ពនយល់ពើបគាលបំណងវនចំណុចត្ភាជ ប់នើមួ្យៗ។ 
• មុ្ខ្ងារបផ្នថម្ ឧ. បភលើងសញ្ជា ។ 
• ដា្កាម្ត្ភាជ ប់ 

CPU 

Expansion module 

 
ង.ការភាា ប់ផ្ខ្សលៅលលើព្បរ័នធ Smart Relay ។ 

១. ្បព័នធ Smart Relay ម្ភន៣ចំណុចសំខាន់ៗម្ភនដ៉ូចជា៖ 
• Power Supply unit. 
• CPU Unit 
• Expansion I/O 

២. ្ត្ូវត្ភាជ ប់្បព័នធ Smart Relay បដ្ឋយផ្អែកបលើការសិកាផ្ដលានបធវើបៅកែុងផ្អែកទើ១។ 
៣. ្តូ្វជ៉ូនដំណឹងបៅ្គូបដើម្បើពិនិត្យបម្ើលការត្ភាជ ប់មុ្នបពលបបើកដំបណើ រការ។ 
ច.ការដាំល ើងឧបររណ៍ជាម្ួយ Smart Relay 

បដើម្បើដំប ើង កំណត់្រចនសម្ព័នធ និងទាញយក្បព័នធ្គប់្គងអគគិសនើផ្ដលម្ភនឧបករណ៍ Input 2 និង
ឧបករណ៍ Output 2។ និតិ្វធិើកែុងការដំប ើងម្ភន២ផ្អែកដ៉ូចបងាា ញខាងប្កាម្៖ 

ផ្អែកទើ 1៖ បដើម្បើដំប ើង និងភាជ ប់ឧបករណ៍ Input 2 និងឧបករណ៍ Output 2 បៅ Smart Relay 
1. ភាជ ប់ឧបករណ៍ Input ខាងប្កាម្បៅនឹងចំណុច Input របស់ Smart Relay ។ 

I1 – កុងតាក់ 
I2 – កុងតាក់ 

2. ភាជ ប់ឧបករណ៍ប្គឿងទទួលខាងប្កាម្បៅចំណុច Output របស់ Smart Relay ។ 
Q1 – អំព៉ូល 
Q2 – កងាា រ 

3. ជ៉ូនដំណឹងដល់្គូឱ្យពិនិត្យបសៀគវើមុ្នបពលបបើកថាម្ពល។ 
ផ្អែកទើ 2: បដើម្បើកំណត់្រចនសម្ព័នធ និងទាញយកកម្មវធិើបៅ Smart Relay 
1. ភាជ ប់ Smart Relay តាម្រយៈការត្ភាជ ប់ LAN/WiFi ។ 
2. ទទួលានអាសយដ្ឋឋ ន IP របស់ Smart Relay តាម្រយៈ LOGO! កម្មវធិើ។ 
3. ទាញយកកម្មវធិើផ្ដលអតល់បដ្ឋយ្គូ។ 
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4. បត្សតន៍សាកលបងឧបករណ៍បៅផ្អែក Input និងសបងេត្បម្ើលការបឆលើយត្បឧបករណ៍បៅផ្អែកOutput។ 
5. ពនយល់អំពើត្កេវជិាជ វនការសរបសរកម្មវធិើដល់្គូម្៉ូលដ្ឋឋ នបលើការសបងេត្កែុងជំោនទើ 4 ។ 
២.៣ សរលសររម្មវធិីរនងុេូរសរ័ទវដ លដើម្បបីញ្ញា រព្បរ័នធអទះឆ្លា តវវ 

ភាជ ប់ Smart Relay ។ ្ាប់្គូឱ្យពិនិត្យផ្ខ្សបភលើង មុ្នបពលបបើកការអគត់្អគង់។ 
• ភាជ ប់ Smart Relay និងកំុពយ៉ូទ័របដ្ឋយប្បើផ្ខ្ស LAN ។ (្បសិនបបើ Smart Relay ្តូ្វានភាជ ប់
ជាមួ្យឧបករណ៍ WiFi ស៉ូម្ភាជ ប់ Smart Relay តាម្រយៈ WiFi) ។ 

• បដើម្បើចប់បអតើម្ជាមួ្យការសរបសរកម្មវធិើ ស៉ូម្ចុច LOGO! Soft icon បៅបលើកំុពយ៉ូទ័រ បដើម្បើបបើក
ដំបណើ រការកម្មវធិើ។ 

• បបងេើត្ដា្កាម្ថមើកែុង LOGO! Soft Comfort។ 
 

 

 

 

 

 

 

 

  

• បៅកែុង LOGO! ្បអប់ការកំណត់្ផ្ទល ស់បត៉ូរ្បបភទ Hardware បដើម្បើអគ៉ូអគង PLC របស់អែក។ ចំណ្តថំា
ម្ភនផ្ត្ 0BA7 និង 0BA8 ប ុបណ្តា េះផ្ដល្តូ្វានគាំ្ ទ។ 
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• ផ្ទល ស់ទើបៅផ្ទទ ងំការកំណត់្បលើអុើនធឺណិត្។ ចុចប ៉ូតុ្ងបធវើឱ្យ្សស់ បដើម្បើទទួលានបញ្ជ ើ LOGO ផ្ដល
អាចច៉ូលប្បើាន! ឧបករណ៍។ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

• ប្ជើសបរ ើសឧបករណ៍ផ្ដលចង់ាន បហើយចុច Connect បហើយចុច OK ។ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
• អនុវត្តតាម្ជំោនផ្ដលានអដល់ឱ្យបដ្ឋយ្គូបដើម្បើបបងេើត្ 1 បញ្េ៉ូ លសាម្ញ្ា 1 កម្មវធិើទិនែអល (1 
បញ្េ៉ូ លបដ្ឋយផ្ទទ ល់បបើក 1 លទធអល) ។ 

• ដំបណើ រការរបបៀបផ្កលងបធវើ បហើយសាកលបងកម្មវធិើ។ 
• បអទរកម្មវធិើបៅកែុង Smart Relay ។ 
• បធវើជំោនទើ 4 ដល់ជំោនទើ 10 ម្តងបទៀត្បដ្ឋយបញ្េ៉ូ ល 2 លទធអល 2 តាម្បដ្ឋយ 3 បញ្េ៉ូ ល 3 កម្ម
វធិើលទធអល។ 
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• ពាយាម្បធវើសម្កាលកម្មន កិា Smart Relay បៅនឹងន កិាកំុពយ៉ូទ័រ។ 
References: 

 

 

 

Logo IP first start IP Address  LOGO COMFORT PLC Ethernet 

connection (IP Address) 

ក.ការសរបសរកម្មវធិើ Logo! 
ការផ្ណនសំរបសរកម្មវធិើ Ladder Diagram, Set Up កម្មវធិើនិង្គប់្គងកម្មវធិើសាម្ញ្ា។ និតិ្វធិើកែុង

ការបធវើម្ភនដ៉ូចខាងប្កាម្៖ 
ផ្អែកទើ 1៖ ការផ្ណនអំំពើការសរបសរកម្មវធិើ Ladder Diagram 
1. បបើកកម្មវធិើLOGO!បៅបលើកំុពយ៉ូទ័របដើម្បើសរបសរកម្មវធិើ។ 
2. លុបកម្មវធិើលំនបំដើម្ (Circuit Diagram 1) ្បសិនបបើម្ភន។ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

3. បបងេើត្ Ladder Diagram (LAD) ថមើ ដ៉ូចរ៉ូបខាងប្កាម្។ 
 

 

 

 

 

 

 

4. អនុវត្តតាម្ជំោនរបស់្គូផ្ដលានបប្ងៀន បបងេើត្ Ladder Diagram ដ៉ូចបងាា ញខាងប្កាម្។ 
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5. ចុចបៅបលើ Simulation Tab ដ៉ូចានបងាា ញកែុងរ៉ូបទើ4 ឬចុច F3 សាកលបងបត្សតន៍ កម្មវធិើ 
Simulation Mode។  

6. បដើម្បើ្ ត្លប់បៅការផ្កស្មួ្ល (្តូ្វចុច F3 ម្តងបទៀត្) ចុច2ដងបៅបលើ Contact I1 បហើយប្ជើស
បរ ើសផ្ទទ ងំ Simulation ។ សាកលបងជាមួ្យ “Momentary pushbutton (make)” និង “Momentary 
pushbutton (break)” ភាជ ប់បៅ Simulation Mode និង បត្សតន៍ Output។ 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ផ្អែកទើ 2: បដើម្បើដំប ើងកម្មវធិើ និង្គប់្គងកម្មវធិើសាម្ញ្ា 
1. ភាជ ប់ឧបករណ៍ Input ខាងប្កាម្បៅនឹងចំណុច Input របស់ Smart Relay ។ 

I1 - កុងតាក់ 
  I2 - កុងតាក់ 
  I3 - កុងតាក់ 
2. ភាជ ប់ឧបករណ៍ប្គឿងទទួលខាងប្កាម្បៅចំណុច Output របស់ Smart Relay ។ 
  Q1 - អំព៉ូល 
  Q2 - អំព៉ូល 
  Q3 - អំព៉ូល 
3. ជ៉ូនដំណឹងដល់្គូឱ្យពិនិត្យបសៀគវើមុ្នបពលបបើកថាម្ពល។ 
4. ភាជ ប់កំុពយ៉ូទ័របៅ Smart Relay តាម្រយៈ LAN/WiFi ។ 
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5. ទាញយកកម្មវធិើ (ស៉ូម្បម្ើលជំោនពើសនលឹកកិចេការ C1-02) បហើយសាកលបង។ 
ខ្.បផ្នថម្មុ្ខ្ងារ Interlock 

1. បបងេើត្កម្មវធិើថមើជាមួ្យ Make contact និង Break contact ជាបស រ ើ និងOutput។ 
 

 

 

 

2. ផ្ទល ស់បត៉ូរ Input I1 and I2 របស់ “Momentary pushbutton” 
 

 

 

 

 

 

 

4. សរបសរកម្មវធិើដ៉ូចានបងាា ញខាងប្កាម្។ 
 
 
 
 
 
5. សាកលបងបត្សតន៍កម្មវធិើកែុង simulation mode. 
 
 

២.៤ ្តួ្ត្ពិនិត្យ្បព័នធអទេះឆ្លល ត្វវ 

ការ្តួ្ត្ពិនិត្យ្បព័នធអទេះឆ្លល ត្វវ បៅបពលដំប ើងរចួរល់ម្ភនសារៈសំខាន់ណ្តស់ បដើម្បើឱ្យ្ាកដថារល់
ការដំប ើងាន្តឹ្ម្្តូ្វ្សបតាម្សតងដ្ឋបបចេកបទស។ អែក្តូ្វ្តួ្ត្ពិនិត្យបៅបលើចំណុចសំខាន់ៗមួ្យចំនួន
ដ៉ូចខាងប្កាម្៖ 

ក.ការ្តួ្ត្ពិនិត្យបៅបលើផ្ខ្សចម្លង 
ខ្.ការ្តួ្ត្ពិនិត្យបៅបលើការបធវើតំ្ណផ្ខ្ស និងត្ភាជ ប់ឧករណ៍ 
គ.ការ្តួ្ត្ពិនិត្យបៅបលើប្គឿង និងឧបករណ៍ប្បើ្ាស់កែុងអទេះ 
 .្តួ្ត្ពិនិត្យបៅកម្មវធិើបញ្ជជ  
ង.្តួ្ត្ពិនិត្យបៅបលើដំបណើ រការ្បព័នធទាងំម្៉ូល 
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២.៥ បត្សតន៍្បព័នធអទេះឆ្លល ត្វវចុងប្កាយ 

 

២.៦ អនុវត្តន៍វធិានការ ស៥ 

បគាលការណ៏ ស៥ ានម្កពើរកយ 5S គឺជាបគាលការណ៏ ឬវធិើផ្ដលម្ភនសិលបៈ ផ្ដលបអតើម្ដំប៉ូង បដ្ឋយ 
អកសរ ស ចំនួន្ា ំ សំរប់បៅអនុវត្តបៅបលើការបរៀបចំកផ្នលងការងារឲ្យម្ភន្បសិទឋភាព គុណភាព បសាភ័
ណឌ ភាព សុវត្ថិភាព។ល។ 

ស៥ ជួយអភិវឌ្ឍន៍បរយិាកាសកផ្នលងបធវើការបដ្ឋយបធវើឲ្យឧបករណ៍ បរកិាា រ ម្ភ សុើនម្ភនភាព្បបសើរប ើង
បដើម្បើឲ្យកផ្នលងបធវើការម្ភនសុវត្ថិភាព ម្ភន្បសិទធភាព ភាពរ ើករយនិងម្ភនអលិត្ភាពខ្ពស់ប ើងបដ្ឋយការប្បើ
្ាស់វធិើ្តឹ្ម្្តូ្វ។ ស៥ ក៏ានច៉ូលរមួ្ចំផ្ណកដល់ការរ ើកចំបរ ើនផ្អែកធនធានម្នុសស តាម្រយៈការបណតុ េះគំនិត្
បធវើការរមួ្គាែ  និងច៉ូលរមួ្ផ្ថរកាសម្ភា រៈបៅកផ្នលងបធវើការ។ ការអនុវត្តន៍ ស៥ មួ្យជំោនម្តងៗ សនសមឹ្ៗនិងបនត
ជាប់គាែ រហ៉ូត្ជាចំនុចមួ្យសំខាន់បំអុត្បដើម្បើបបងេើត្វបបធម៌្បរៀបចំដ៏រងឹម្ភមួំ្យបៅកផ្នលងបធវើការ។ 

ស៥ ជាវធិើសាន្តសតស្ម្ភប់បរៀបចំកផ្នលងបធវើការផ្ដលកាល យម្កពើភាសាជប ុន្ារំកយគឺ៖ 
1. ស្មិ្ត្ស្ម្ភងំ ៖ ស្ម្ភងំយកវត្ថុចាំច់ បដ្ឋយផ្ញករវាងវត្ថុចាំច់ និងមិ្នចាំច់ បហើយបធវើការ
ដកវត្ថុទាងំឡាយណ្តផ្ដលមិ្នចាំច់បចញ។ 

2. សណ្តត ប់ធាែ ប់ ៖ បរៀបចំវត្ថុចាំច់ទាងំឡាយបៅតាម្លំដ្ឋប់លំបដ្ឋយឲ្យានលែ បធវើដ៉ូចបនេះ វានឹង
ងាយ្សួលបរ ើសយកវត្ថុទាងំបនេះម្កប្បើ បៅបពលណ្តផ្ដល្តូ្វការ។ 

3. សម្ភែ ត្ ៖ សម្ភែ ត្ និងពិនិត្យឲ្យានម្ ត់្ចត់្្គប់កផ្នលងការងារ បហតុ្បនេះនឹងមិ្នម្ភនធ៉ូលើបៅបលើឥដឋ 
ម្ភ សុើន និងបរកិាា ប្បើ្ាស់បនេះបទ។ 
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4. សតង់ដ្ឋ ៖ ្តូ្វរកាសតង់ដ្ឋរឲ្យានខ្ពស់បៅ្គប់ទើកផ្នលងការងារ តាម្រយៈការរកាអវើៗឲ្យានសាែ ត្ 
និងម្ភនសណ្តត ប់ធាែ ប់្គប់បពលបវោទាងំអស់។ 

5. សថិត្បសថរ ៖ ្តូ្វបណតុ េះបណ្តត លម្នុសសឲ្យអនុវត្តន៏្បព័នឋ ស៥ ជាបនតបនទ ប់ជានិចេ ដ៉ូចបនេះវានឹង
កាល យជាទម្ភល ប់ និង្តូ្វានរកាទុកបៅកែុងវបបធម៏្ការងារ បៅកែុង្កុម្ហ ុន។ 
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ល.ស៣៖ ព្គ្ប់ព្គ្ងព្បរ័នធអគារវវឆ្លា ត 
ប្កាយពើានបញ្េ ប់ន៉ូវលទធអលសិកាបនេះ សិសស ឬសកិាា កាម្នឹងម្ភនសម្ត្ថភាពដ៉ូចខាងប្កាម្៖ 

៣.១ សរបសរកម្មវធិើ និងដំប ើងឧបករណ៍ប្បើ្ាស់កែុងអទេះឱ្យដំបណើ រការបដ្ឋយប្បើសំប ងបដើម្បើប
ញ្ជជ ។ 

៣.២ ដំប ើង និងសរបសរកម្មវធិើបលើឧបករណ៍បញ្ជជ បដ្ឋយសំប ងផ្ដលប្បើកម្មវធិើ IFTTT តាម្
លកាខ្ណឌ សាម្ញ្ា។ 

៣.៣ បធវើបត្សតឧបករណ៍បញ្ជជ បដ្ឋយសំប ងផ្ដលានដំប ើង្តឹ្ម្្តូ្វ។ 
៣.៤ អនុវត្តបបចេកបទស និងនើតិ្វធិើសម្្សប បដើម្បើបធវើវនិិចឆ័យ និងផ្កត្្មូ្វកំហ៉ូចបៅកែុង្បព័នធ។ 
៣.៥ សបងេត្ និង្បកាន់ខាជ ប់ន៉ូវចាប់សុវត្ថិភាព និងការ្បុង្បយត័្ែ។ 
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បសចកតីផ្ណនាំស្ម្ភបស់ិកាា កាម្ 

សកម្មភាពសិកា បសចកតើផ្ណន ំ

• អានសនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៦.៣-១ ការ្គប់្គង
្បព័នធអទេះឆ្លល ត្វវ 

សនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៦.៣-១/ ស៉ូម្អាននិងយល់

អំពើសនលឹកព័ត៌្ម្ភន និងសួរបៅកាន់្គូបណតុ េះប

ណ្តត លរបស់អែកបៅបពលផ្ដលអែក្តូ្វការបដើម្បើ

ផ្សវងយល់ និងការបញ្ជជ ក់បផ្នថម្។ 

• បឆលើយសវ័យវាយត្វម្ល ៥.៦.៣-១ ការ្គប់្គង
្បព័នធអទេះឆ្លល ត្វវ 

សវ័យវាយត្វម្ល ៥.៦.៣-១ ផ្ដលម្ភនចបម្លើយ / 

្តួ្ត្ពិនិត្យការបឆលើយសំនួររបស់អែកតាម្រយៈការ

ប្បើ្ាស់តារងចបម្លើយ។ អែក្តូ្វផ្ត្ទទួលាន

ចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វទាងំអស់។ ករណើ ផ្ដលអែកមិ្ន

ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វបទ ស៉ូម្អានសនលឹក

ព័ត៌្ម្ភនម្តងបទៀត្ រចួបនទ ប់ម្កពាយាម្បឆលើយ

ម្តងបទៀត្ រហ៉ូត្ដល់ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វ

ទាងំអស់។ 
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សនាឹររ័ត៌ម្ភន៥.៦.៣-១ ការព្គ្ប់ព្គ្ងព្បរ័នធអទះឆ្លា តវវ 
 ការ្គប់្គងអទេះឆ្លល ត្វវ សំបៅបលើការប្បើ្ាស់បបចេកវទិាបដើម្បើបញ្ជជ  រល់ឧបករណ៍ និងបរកិាា របដ្ឋយ
្បព័នធសវ័យ្បវត្តិកម្មម្ភនដ៉ូចជា៖ ្បព័នធបំភលឺ ្បព័នធសុវត្ថិភាព ្បព័នធផ្ចកចយថាម្ពល ្បព័នធ្ត្ជាក់។ល។ 
វារក់ព័នធជាមួ្យការប្បើឧបករណ៍ចប់សញ្ជា  ឧបករណ៍ឆ្លល ត្វវ និងកម្មវធិើផ្ដលប្បើបដើម្បើបញ្ជជ ្បព័នធ។ 
 ការ្គប់្គង្បព័នធអទេះឆ្លល ត្វវអាចផ្្ប្បួលបលើឧបករណ៍ និង្បព័នធជាក់ោក់ផ្ដលកំពុង្តូ្វប្បើ្ាស់
មួ្យចំនួនម្ភនដ៉ូចជា៖ 
ក.្បព័នធបំភលឺ 

បៅកែុង្បព័នធបំភលឺឆ្លល ត្វវ អែកអាចកំណត់្បពល និងរយៈបពលបំភលឺ ឬការបំភលឺបដ្ឋយសវ័យ្បវត្តិផ្អែកបលើ
ការប្បើឧបករណ៍ចប់សញ្ជា ្សបម្ភល និងឧបករណ៍ចប់សញ្ជា ពើចំងាយ។ 
ខ្.្បព័នធ្ត្ជាក់ 

បៅកែុង្បព័នធ្ត្ជាក់ អែកកំណត់្បពល និងរយៈបពលដំបណើ រការ ជាពិបសសកំណត់្សើតុ្ណា ភាពបនទប់
ានពើចំងាយបទៀត្អង។ 
គ.្បព័នធកម្ានត 

្បព័នធកម្ានតកែុងអទេះឆ្លល ត្វវ អែកអាច្គប់្គងបៅបលើ ទ៉ូរទសសន៍ ឧបករណ៍បំពងសំបលង និង
ឧបករណ៍បអសងៗបទៀត្បដ្ឋយប្បើកម្មវធិើបញ្ជជ  និងការបញ្ជជ ជាសំប ង។ 
 .ប្គឿងប្បើ្ាស់ 

្បព័នធអទេះឆ្លល ត្វវក៏ម្ភនភាជ ប់ការបញ្ជជ បៅបលើប្គឿងប្បើ្ាស់ចំនួនដ៉ូចជាទ៉ូរទឹកកក ម្ភ សុើនបាកគក់ 
បដើម្បើឱ្យអែកប្បើ្ាស់កាន់ផ្ត្ម្ភនភាពងាយ្សួល។ 
ង.្បព័នធសុវត្តិភាព 
៣.១.១ សរបសរកម្មវធិើ និងដំប ើងឧបករណ៍កែុងអទេះ បញ្ជជ បដ្ឋយប្បើសំប ង 

សវ័យ្បវត្តិកម្មបដើរតួ្នទើយា ងសំខាន់កែុងជើវតិ្ម្នុសស។ សវ័យ្បវត្តិកម្មកែុងអទេះអនុញ្ជា ត្ឱ្យបយើង
្គប់្គងឧបករណ៍អគគិសនើកែុងអទេះផ្ដលម្ភនដ៉ូចជា អំព៉ូលបភលើង ទាវ រ កងាា រ ម្ភ សុើន្ត្ជាក់ ជាបដើម្។ វាក៏អតល់ន៉ូវ
សុវត្ថិភាពកែុងអទេះ និង្បព័នធសបន្តងាគ េះបនទ ន់អងផ្ដរកែុងបពលដំបណើ រការ។ សវ័យ្បវត្តិកម្មតាម្អទេះមិ្ន្តឹ្ម្ផ្ត្
សំបៅបលើការកាត់្បនថយការកម្ភល ងំពលកម្មរបស់ម្នុសសប ុបណ្តា េះបទ វាផ្ថម្ទាងំបធវើឱ្យការប្បើ្ាស់ថាម្ពល
ម្ភន្បសិទធភាពខ្ពស់ និងការសនសសំំវចបពលបវោអងផ្ដរ។ បគាលបំណងចម្បងវនសវ័យ្បវត្តិកម្ម និងសនតិ
សុខ្កែុងអទេះគឺបដើម្បើជួយដល់ជនពិការ និងម្នុសសចស់ ផ្ដលអាចឱ្យពួកបគអាច្គប់្គង  និងបញ្ជជ រឧបករណ៍
ប្បើ្ាស់កែុងអទេះ និងជ៉ូនដំណឹងដល់ពួកបគកែុងសាថ នភាពធៃន់ធៃរ។  

ម្នុសសជាប្ចើនសពវវថៃច៉ូលចិត្តឧបករណ៍ឆ្លល ត្វវផ្ដលអាចបញ្ជជ ពើចម្ភៃ យបដ្ឋយអុើនធឺណិត្ជាជាងការ
បញ្ជជ បដ្ឋយវដបដើម្បើបលើកកម្ពស់ក្មិ្ត្ជើវភាព។ ឧបករណ៍ប្បើ្ាស់កែុងអទេះ្តូ្វានបគរពឹំងថានឹងដំបណើ រការ
បដ្ឋយសវ័យ្បវត្តិយា ងបពញបលញ បហើយ Internets of Things (IoT) ្តូ្វានបគពាករណ៍ថានឹងអតល់ន៉ូវ
ការផ្កលម្ែយា ងខាល ងំបៅកែុងឧបករណ៍ប្បើ្ាស់កែុងអទេះឆ្លល ត្វវ។ បបចេកវទិាអុើនធឺបណត្កំពុងរ ើកចប្ម្ើនពើមួ្យ
វថៃបៅមួ្យវថៃ បហើយការត្ភាជ ប់អុើធឺណិត្អាចច៉ូលប្បើាន្គប់ទើកផ្នលង។  
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សាថ បត្យកម្មផ្អែករងឹ(hardware architecture)វន្បព័នធបនេះម្ភន microcontroller កែុងករណើ បនេះ 
Node MCU ្តូ្វានប្បើ្ាស់ និងសាម ត្ហវ៉ូន (smartphone)។ ការទំនក់ទំនងឥត្ផ្ខ្សរវាងសាម ត្ហវ៉ូន និង 
Node MCU ្តូ្វានបធវើតាម្រយៈអុើនធឺណិត្។ សាម ត្ហវ៉ូនបចេុបនែម្ភនមុ្ខ្ងារសម្ភគ ល់សំប ងផ្ដលភាជ ប់ម្ក
ជាមួ្យផ្ដលម្ភនប ម្ េះថា Google assistant ផ្ដល្តូ្វានប្បើបដើម្បើបបងេើត្កម្មវធិើសាម ត្ហវ៉ូនផ្ដលម្ភនសម្ត្ថ
ភាព្គប់្គងឧបករណ៍ប្បើ្ាស់កែុងអទេះពើការបញ្ជជ បដ្ឋយសំប ងរបស់អែកប្បើ្ាស់។ កម្មវធិើបនេះបំផ្បលង
រកយបញ្ជជ សំប ងរបស់អែកប្បើបៅជាអត្ថបទ បនទ ប់ម្កវាបញ្ជ៉ូ នសារបនេះបៅបណ្តា ល័យ Adafruit ផ្ដល្តូ្វ
ានភាជ ប់ជាមួ្យ Node MCU តាម្រយៈបគហទំព័រ IFTTT ផ្ដលម្ភនអកសរកាត់្ថា IF THIS THAN THAT 
បហើយជាបគហទំព័រផ្ដលប្បើបដើម្បើបបងេើត្ផ្ខ្សសងាវ ក់(chain)សាម្ញ្ាវនបសចកតើផ្ថលងការណ៍តាម្លកាខ្ណឌ
(conditional statements)ផ្ដលបៅថា applets។  

អត្ថ្បបយាជន៍មួ្យវន្បព័នធសវ័យ្បវត្តិកម្មកែុងអទេះផ្ដល្គប់្គងបដ្ឋយសំប ងគឺថា អែកប្បើ្ាស់
្គាន់ផ្ត្បបញ្េញប ម្ េះឧបករណ៍បៅកែុងម្ើ្កូហវ៉ូនសាម ត្ហវ៉ូន បហើយ្ាប់វាឱ្យបបើក ឬបិទឧបករណ៍ តាម្របបៀប
បនេះ អែកប្បើ្ាស់អាច្គប់្គងឧបករណ៍ប្បើ្ាស់កែុងអទេះានយា ងងាយ្សួលបដ្ឋយមិ្នចាំច់្បឹងផ្្បង
អវើទាងំអស់។ កម្មវធិើសម្ភគ ល់សំប ងានអដល់ចំណុច្បទាក់ងាយ្សួលប្បើដល់អែកប្បើ្ាស់ បហើយវាម្ភន
សម្ត្ថភាពបផ្នថម្ឧបករណ៍ប្បើ្ាស់កែុងអទេះបផ្នថម្បទៀត្បៅកែុង្បព័នធ។ ្ បព័នធសវ័យ្បវត្តិកម្មកែុងអទេះបនេះ អាច
ប្បើ្ាស់ានបៅ្គប់អគារទាងំអស់ បដ្ឋយប្បើឧបករណ៍ និងឧបករណ៍អគគិសនើ។ 

ខាងប្កាម្បនេះជាកម្មវធិើផ្ដលប្បើជាចម្បងស្ម្ភប់ការបបងេើត្សវ័យ្បវត្តិអទេះឆ្លល ត្វវជាមួ្យនឹងការបញ្ជជ
បដ្ឋយសំប ង៖ 
 ក) IFTTT និង applets 

If This Then That ផ្ដល្តូ្វានបគសាគ ល់អងផ្ដរថាជា IFTTT គឺជាបសវាកម្មផ្អែកបលើបគហទំព័រឥត្
គិត្វថលបដើម្បើបបងេើត្ផ្ខ្សសងាវ ក់(chain)វនបសចកតើផ្ថលងការណ៍តាម្លកាខ្ណឌ (conditional statements)
សាម្ញ្ាផ្ដលបៅថា applets ។ Applets ្តូ្វានដំបណើ រការប ើងបដ្ឋយការផ្ទល ស់បត៉ូរផ្ដលបកើត្ប ើងបៅកែុង
បសវាកម្មបគហទំព័របអសងបទៀត្ដ៉ូចជា Gmail, Facebook, Telegram, ឬ Instagram។ ឧទាហរណ៍ Applets 
អាចបអញើសារអុើផ្ម្ល ្បសិនបបើអែកប្បើធវើត្ (tweets)បដ្ឋយប្បើ hashtag ឬចម្លងរ៉ូបថត្បៅបលើ Facebook 
បៅកែុងបណាសាររបស់អែកប្បើ ្បសិនបបើនរណ្តម្ភែ ក់ដ្ឋក់សាល ក(tags)អែកប្បើកែុងរ៉ូបថត្។ បៅទើបនេះ IFTTT 
្តូ្វានប្បើបដើម្បើប្បើ្ាស់បសវា Google Assistant និងបសវាកម្ម Adafruit បៅកែុងផ្ខ្សសងាវ ក់។ ដ៉ូបចែេះ 
Google Assistant ្តូ្វានប្បើបដើម្បើ្ គប់្គងពនលឺអទេះរបស់អែកបដ្ឋយនិយាយថា Ok google បបើក ឬបិទបភលើ
ង។ បនទ ប់ម្ក IFTTT បក្សាយសារ បហើយអាចបអញើវាបៅកាន់ផ្ទទ ងំ្គប់្គងរបស់ Adafruit ជារកយបញ្ជជ
ផ្ដលអាចយល់ានចំបរេះព័ត៌្ម្ភនផ្ដលានបបងេើត្។ វានឹងចប់បអតើម្្ពឹត្តិការណ៍បៅបលើផ្ទទ ងំ្គប់្គង 
Adafruit ផ្ដល្តូ្វាន្តួ្ត្ពិនិត្យជាបនតបនទ ប់បដ្ឋយ microcontroller (កែុងករណើ បនេះ NodeMCU) ។ 
បនទ ប់ម្ក microcontroller នឹងបឆលើយត្បបៅតាម្ការផ្ទល ស់បត៉ូរទិនែន័យណ្តមួ្យបៅបលើផ្ទទ ងំ្គប់្គង 
Adafruit។ បៅកែុងបសណ្តរ ើយ ៉ូភាគប្ចើន microcontroller នឹងរ ើបល(relay)ឱ្យបបើកឬបិទឧបករណ៍អគគិសនើ។ 
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បៅកែុងសវ័យ្បវត្តិកម្មអទេះផ្ដល្គប់្គងបដ្ឋយ Google Assistants ជាដំប៉ូងអែកប្បើ្ាស់គួរផ្ត្ម្ភន
សាម ត្ហវ៉ូនផ្ដលម្ភន Google Assistants ដំប ើងបៅកែុងបនេះ។ បៅបពលផ្ដលអែកប្បើ្ាស់អតល់រកយបញ្ជជ
បៅជំនួយការ Google រកយបញ្ជជ នឹង្តូ្វានពិនិត្យជាមួ្យនឹងរកយបញ្ជជ បៅកែុងបគហទំព័រ IFTTT ផ្ដល្តូ្វ
ានកំណត់្រចួបហើយ។ បនទ ប់ម្កជំោនបនទ ប់គឺការដំប ើងឧបករណ៍កុងតាក់និម្មិត្(virtual switches)បៅ
កែុងបគហទំព័រ Adafruit ។ ្បសិនបបើរកយបញ្ជជ ផ្ដលានអតល់ឱ្យបដ្ឋយអែកប្បើ្ាស់្តូ្វគាែ នឹងរកយបញ្ជជ បៅ
កែុងបគហទំព័រ IFTTT បនទ ប់ម្កអា្ស័យបលើរកយបញ្ជជ បនេះ កុងតាក់និម្មិត្បៅកែុង Adafruit នឹង្តូ្វានបបើក 
ឬបិទ។ វានឹង្តូ្វានដឹងបដ្ឋយ Node microcontroller បហើយវានឹងបបើក ឬបិទរ ើបល(relay)អា្ស័យបលើ
រកយបញ្ជជ ។ ទាងំអស់បនេះនឹង្តូ្វបធវើបៅបលើអុើនធឺណិត្។ បៅកែុងបនេះ រ ើបលនឹងបដើរតួ្ជាកុងតាក់ បហើយ
ឧបករណ៍ប្បើ្ាស់កែុងអទេះផ្ដលភាជ ប់បៅនឹងការបញ្ជ៉ូ នត្នឹង្តូ្វបបើក ឬបិទ។ ចំនួនឧបករណ៍ប្បើ្ាស់កែុងអទេះ
ផ្ដលអាចភាជ ប់គឺអា្ស័យបលើចំនួនវនរ ើបល។ 
 ខ្) របបៀបកែុងការត្ភាជ ប់ឧបករណ៍ឱ្យានប្ចើន 

ដា្កាម្ស្ម្ភប់ការត្ភាជ ប់រវាង NodeMCU ជាមួ្យម្ ៉ូឌុ្លរ ើបល្តូ្វានបងាា ញកែុងរ៉ូបភាពខាងប្កា
ម្។ Pin +5v Vin វន NodeMCU ្តូ្វានអតល់បៅឱ្យផ្ខ្សត្ង់សយុង(Vcc)វនម្ ៉ូឌុ្លរ ើបល។ Pin
ដើ(ground)របស់ Node Microcontroller ្តូ្វានភាជ ប់បៅ Pin ដើវនម្ ៉ូឌុ្លរ ើបល។ NodeMCU ម្ភន 8 pin 
data (pin ទិនែ័យ) ដ៉ូបចែេះ Relay ផ្ដល D0 ្តូ្វានប្បើបដើម្បើ្ គប់្គង Relay ទើ 1, D1 ្តូ្វានប្បើបដើម្បើ
្គប់្គង Relay ទើ 2, D3 ្តូ្វានប្បើបដើម្បើ្ គប់្គង Relay ទើ 3 និង D4 ្តូ្វានប្បើបដើម្បើ្ គប់្គង Relay 
ទើ 4 ។ ទិនែអល (Output) វន Relay ម្ភន Pin ចំនួន 3 ផ្ដលពួកវាពើរ្តូ្វានអតល់បៅឱ្យទិនែអលដ៉ូចជាអំព៉ូ
ល កងាា រជាបដើម្។ បហើយ Pin មួ្យបទៀត្គឺគាម នការត្ភាជ ប់បទ។ 
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៣.១.២ ដំប ើង និងសរបសរកម្មវធិើបលើឧបករណ៍បញ្ជជ បដ្ឋយសំប ងផ្ដលប្បើកម្មវធិើ IFTTT តាម្លកាខ្ណឌ

សាម្ញ្ា 

ជំោនសំខាន់ដំប៉ូងគឺការបបងេើត្ Adafruit IO ។ Adafruit IO គឺជាបគហទំព័រផ្ដលប្បើបដើម្បើបបងេើត្
កុងតាក់និម្មិត្ផ្ដលនឹង្តូ្វានបបើក ឬបិទ អា្ស័យបលើរកយបញ្ជជ ផ្ដលានអតល់ឱ្យ Google បហើយជំោនទើ
ពើរគឺការភាជ ប់ ESP8266 បហើយជំោនចុងប្កាយគឺការភាជ ប់បៅជំនួយការ Google តាម្រយៈ IFTTT។ IFTTT 
ក៏ជាបគហទំព័រផ្ដលប្បើបដើម្បើបបងេើត្ផ្ខ្សសងាវ ក់សាម្ញ្ា (simple chain) វនបសចកតើផ្ថលងការណ៍តាម្
លកាខ្ណឌ  (condition statement) ដ៉ូចជា if else statements។ បដ្ឋយអនុវត្តតាម្ជំោនទាងំបើបនេះ ការ
អនុវត្ត្បព័នធផ្ដលានកំណត់្នឹង្តូ្វបធវើប ើង។ 

 ក) Adafruit IO 

ជាដំប៉ូងបយើង្តូ្វបបងេើត្គណនើ (account) ដៅឯដេ ទំព័រ www.Adafruit.io ។ 

http://www.adafruit.io/
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ឥ ៉ូវបនេះ បបងេើត្ផ្ទទ ងំ្គប់្គង (dashboard) បៅ Adafruit ។ ផ្ទទ ងំ្គប់្គងបនេះគឺជា interface 

ប្បើបដើម្បើ្ គប់្គងអវើៗពើចម្ភៃ យ។ 

 
បនទ ប់ពើបធវើតាម្ជំោនខាងបលើ ស៉ូម្អតល់ប ម្ េះបៅផ្ទទ ងំ្គប់្គង បហើយរកាទុកវា។ អែកប្បើ្ាស់

អាចបម្ើលប ើញផ្ទទ ងំ្គប់្គងរបស់ពួកបគដ៉ូចខាងប្កាម្៖ 
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ឥ ៉ូវបនេះ បបងេើត្ម្តិ្ព័ត៌្ម្ភន feed (user interface) បដើម្បើ្ គប់្គងអំព៉ូលបបើក-បិទ។ បដើម្បើបបងេើត្

វា ្គាន់ផ្ត្ចុចបលើសញ្ជា  '+' បហើយប្ជើសបរ ើស បិទ/បបើក (toggle feed) បងាា ញខាងប្កាម្៖ 

 
បនទ ប់ពើប្ជើសបរ ើសបិទ/បបើក (toggle) windows បលចប ើងនឹងបលចប ើងដ៉ូចបងាា ញខាងប្កាម្៖ 
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បញ្េ៉ូ លប ម្ េះម្តិ្ព័ត៌្ម្ភនរបស់បយើង (បងាា ញកែុង្បអប់្កហម្) បហើយបបងេើត្វា។ បនទ ប់ពើការបបងេើត្

រចួ ស៉ូម្ប្ជើសបរ ើសម្តិ្ព័ត៌្ម្ភនផ្ដលានបបងេើត្ (ទើបនេះប ម្ េះម្តិ្ព័ត៌្ម្ភនរបស់បយើងម្ភនប ម្ េះថា light) 
បហើយបនទ ប់ម្កចុចបលើ Next step។ 

បៅជំោនបនទ ប់កំណត់្រចនសម្ព័នធព័ត៌្ម្ភនផ្ដល្តូ្វានបងាា ញខាងប្កាម្៖ 

 
បៅទើបនេះ 0 ្តូ្វានប្បើជា (បិទ) និង 1 ្តូ្វានប្បើជា (ON) អត្ថបទស្ម្ភប់ប ៉ូតុ្ង បហើយបនទ ប់

ម្កចុចបលើបបងេើត្។ វានឹងបបងេើត្ប ៉ូតុ្ងបិទបបើកបៅបលើផ្ទទ ងំ្គប់្គងរបស់អែក ផ្ដលអាច្តូ្វានប្បើបដើម្បើ
្គប់្គងអវើៗពើចម្ភៃ យ។ ឥ ៉ូវបនេះ ផ្ទទ ងំ្គប់្គងគឺរចួរល់ស្ម្ភប់កម្មវធិើ IoT ដ៉ូចជាសវ័យ្បវត្តិកម្មបៅអទេះ។ 
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 ខ្) IFTTT (If This Then That) 

ជាដំប៉ូងបយើង្តូ្វបបងេើត្គណនើ (account) ដៅឯដេ ទំព័រ IFTTT (https://ifttt.com/) 

 
បនទ ប់ពើការបបងេើត្គណនើរចួ ចុចបលើ My Applets បហើយបនទ ប់ម្កប្ជើសបរ ើស New Applet ផ្ដល

បងាា ញខាងប្កាម្៖ 

 
បនទ ប់ពើប្ជើសបរ ើសអាប់បភលត្ថមើ (New Applet) បយើងទទួលានទំព័រថមើមួ្យផ្ដលបយើង្តូ្វចុចបលើ 

“+this” ដ៉ូចបងាា ញកែុងរ៉ូបខាងប្កាម្៖ 

https://ifttt.com/
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បនទ ប់ម្កផ្សវងរក Google Assistant បហើយប្ជើសបរ ើសវា៖ 

 
ឥ ៉ូវបនេះ ស៉ូម្បញ្េ៉ូ លឃ្លល សំប ងផ្ដលនឹង្តូ្វានប្បើជារកយបញ្ជជ ស្ម្ភប់ Google Assistant៖ 

 
ឃ្លលណ្តមួ្យអាច្តូ្វានបញ្េ៉ូ លតាម្កម្មវធិើ។ ឃ្លល ផ្ដលានបញ្េ៉ូ លកែុងរ៉ូបខាងបលើបងាា ញពើការ 

trigger គឺស្ម្ភប់បធវើឱ្យអំព៉ូលបបើក។ ស្ម្ភប់ការបធវើឱ្យអំព៉ូលបិទ អាប់បភលត្មួ្យបទៀត្ផ្ដលម្ភនឃ្លល បអសងគាែ ្តូ្វ
ផ្ត្បបងេើត្។ ឥ ៉ូវបនេះ ទំព័រមួ្យបទៀត្នឹង្តូ្វានបងាា ញដ៉ូចផ្ដលានបងាា ញកែុងរ៉ូបខាងប្កាម្ផ្ដលអែកប្បើ
្ាស់្តូ្វចុចបលើ “+that” ផ្ដល្តូ្វានប្បើបដើម្បើភាជ ប់ Google Assistant ជាមួ្យ Adafruit៖ 
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បនទ ប់ម្កផ្សវងរក Adafruit បហើយប្ជើសបរ ើសវា៖ 

 
បនទ ប់ពើប្ជើសបរ ើស Adafruit ស៉ូម្ប្ជើសបរ ើសសកម្មភាពដ៉ូចានបងាា ញបៅកែុងរ៉ូបភាពខាងប្កាម្៖ 

 
ឥ ៉ូវបនេះបញ្េ៉ូ លទិនែន័យផ្ដល្តូ្វការបដើម្បើបអញើបៅផ្ទទ ងំ្គប់្គង Adafruit រចួបហើយចុចបលើ Create 

Action៖ 
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ដ៉ូបចែេះ បៅបពលផ្ដល Google Assistant ្តូ្វានប្បើ្ាស់បៅបលើទ៉ូរសពទវដសាម ត់្ហវ៉ូន វានឹងបងេឱ្យ

ម្ភន្ពឹត្តិការណ៍បៅបលើផ្ទទ ងំ្គប់្គង Adafruit ផ្ដល្តូ្វាន្តួ្ត្ពិនិត្យជាបនតបនទ ប់បដ្ឋយ 
microcontroller (បៅទើបនេះ NodeMCU) ។ Microcontroller បនេះនឹងចត់្វធិានការតាម្ការផ្ទល ស់បត៉ូរ
ទិនែន័យបៅបលើផ្ទទ ងំ្គប់្គង Adafruit ។ 

 គ) ការត្ភាជ ប់ឧបករណ៍ Hardware 

ផ្អែកទាងំអស់ផ្ដលអែកនឹង្តូ្វការបដើម្បើសាងសង់គប្ម្ភងសវ័យ្បវត្តិកម្មអទេះផ្ដល្គប់្គងបដ្ឋយ
សំប ង្តូ្វានរយខាងប្កាម្៖ 

1. NodeMCU – 32-bit ESP8266 development board with Wi-Fi 
2. Relay modules 
3. One 15W Light Buld 
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ការត្ភាជ ប់ឧបករណ៍ Hardware ្តូ្វានបធវើប ើងតាម្រ៉ូបខាងបលើ។ ជាដំប៉ូង ការត្ភាជ ប់រវាង 
NodeMCU និងរ ើបល្តូ្វានបធវើប ើងបដ្ឋយត្ភាជ ប់ Pin +5v Vin វន NodeMCU ្តូ្វានអតល់បៅឱ្យផ្ខ្សត្ង់
សយុងវនម្ ៉ូឌុ្លរ ើបល។ Pin ដើរបស់ NodeMCU ្តូ្វានភាជ ប់បៅ Pin ដើវនម្ ៉ូឌុ្លរ ើបល។ បនទ ប់ម្ក Pin ទិនែន័យ 
(data) របស់ NodeMCU ្តូ្វានភាជ ប់បៅ Pin ទិនែន័យ (data) របស់រ ើបល។ 
 បនទ ប់ពើបធវើការត្ភាជ ប់រវាង NodeMCU និងរ ើបលរចួបហើយ បយើង្តូ្វត្ភាជ ប់ម្ ៉ូឌុ្លរ ើបលជាមួ្យអំព៉ូលបភលើ
ង។ ខ្ណៈបពលផ្ដលភាជ ប់អំព៉ូលជាមួ្យម្ ៉ូឌុ្លរ ើបល ផ្ខ្សបភលើងមួ្យវនអំព៉ូល្តូ្វានភាជ ប់បដ្ឋយផ្ទទ ល់បៅនឹងការ
អគត់្អគង់ថាម្ពល ផ្ខ្សបអសងបទៀត្វនអំព៉ូលនឹង្តូ្វានអតល់បៅឱ្យការអគត់្អគង់ថាម្ពលតាម្រយៈម្ ៉ូឌុ្លរ ើបល 
(NO ឬ NC) ដ៉ូចផ្ដលានបងាា ញកែុងរ៉ូបភាពខាងបលើ។ 
  ) ការសរបសរកម្មវធិើបលើឧបករណ៍បញ្ជជ បដ្ឋយសំប ង 

ការសរបសរកម្មវធិើបដើម្បើដំប ើងកែុង NodeMCU បហើយបញ្ជជ រ្បព័នធមួ្យបនេះ្តូ្វានបធវើប ើងបៅបលើ
កម្មវធិើ ArduinoIDE។ ខាងប្កាម្បនេះបយើងនឹងបងាា ញអំពើរបបៀបកែុងការបរៀបចំកម្មវធិើ ArduinoIDE៖ 

1. ដំប ើង Arduino IDE ផ្ដលម្ភន version ក្មិ្ត្ 1.8 ឬខ្ពស់ជាងបនេះ។ កំផ្ណបចេុបបនែគឺបៅបលើបគ
ហទំព័រ Arduino។ 

2. ចប់បអតើម្ ArduinoIDE បហើយបបើក Preferences window បៅខាងបលើកម្មវធិើ ។ 
3. បញ្េ៉ូ ល “https://arduino.esp8266.com/stable/package_esp8266com_index.json” បៅកែុង
វាល URLs Manager បផ្នថម្។ អែកអាចបផ្នថម្ URLs ប្ចើន បដ្ឋយបំផ្បកពួកវាបដ្ឋយសញ្ជា បកបៀស។ 

បនទ ប់ពើការបញ្េ ប់ការអនុវត្តខាងបលើ បយើង្ត្វូបនតអនុវត្តន៉ូវវធិើខាងប្កាម្បនតបទៀត្៖ 
1. ផ្ខ្សទិនែន័យវនទ៉ូរស័ពទវដរបស់អែក (MicroUSB)។ ប្បើកែុងការត្ភាជ ប់ ESP8266 NodeMCU ជាមួ្យ
កំុពយ៉ូទ័រ។ 

2. បនទ ប់ម្ក ដំប ើង Drivers ្បសិនបបើចាំច់។ 
3. ពិនិត្យបលខ្ Port មួ្យណ្តផ្ដល្តូ្វ្បគល់ជ៉ូនបៅបលើ NodeMCU របស់អែក។ 
4. បបើក ArduinoIDE ។ 
5. បបើក Boards Manager ពើ Tools -> esp8266 Modules platform បហើយប្ជើសបរ ើសបនទេះ 

NodeMCU 1.0 (ESP-12E Module) ពើឧបករណ៍ (Tools)។ 
a. Upload Using: Serial 
b. CPU Frequency: 80Mhz 
c. Flash Size: 4M 
d. Upload Speed: 115200 
e. PORT: Select Assign Port Only 

6. បដ្ឋន ៉ូត្ (download) ក៉ូដតាម្ link ខាងប្កាម្។ អែកអាចបធវើការរបសគនក៉ូត្QRខាងប្កាម្បដើម្បើ
ផ្សវងរកក៉ូដបនេះាន៖ 
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ក៉ូដស្ម្ភប់្បព័នធម្ួយបនេះ 

7. ផ្ក្ត្ង់ចំនុចខ្លេះៗផ្ដលានបងាា ញបៅកែុងក៉ូត្ ដ៉ូចជាការកំណត់្ Username និង Password របស់ WiFi 
Adafruit.io feeds ជាដ ើម្។ 

8. ដំប ើងក៉ូត្បៅកាន់ NodeMCU។ 

៣.១.៣ លធវើលតសឧ្បររណ៍បញ្ញា លោយសាំល ងផ្ដលបានដាំល ើងព្តឹម្ព្តូវ 

បដើម្បើបធវើបត្សតបលើ្បព័នធផ្ដលានបងាា ញាខាងបលើ ជាដំប៉ូងបយើង្តូ្វបបើកកម្មវធិើ Google Assistant 
បៅបលើសាម ត្ហវ៉ូនរបស់បយើង។ រចួបហើយ្គាន់ផ្ត្និយាយថាឃ្លល ថា “turn Light ON” ឬ “turn ON Light” បនេះ
បយើងនឹងសបងគត្ប ើញថាអំព៉ូលបភលើងផ្ដលានត្ភាជ ប់នឹងបំពលឺ។ បហើយបៅបពលផ្ដលបយើងនិយាយឃ្លល ថា  
“turn Light OFF” ឬ “turn OFF Light” បនេះបយើងនឹងសបងគត្ប ើញថាអំព៉ូលបភលើងផ្ដលានត្ភាជ ប់នឹងបិទវ ិ
ញ។ ្បសិនបបើ្បព័នធមួ្យបនេះមិ្នដំបណើ រ ឬដំបណើ រការមិ្ន្បកត្ើ បនេះបយើងអាចរពឹំងានថា្បព័នធបនេះម្ភន
បញ្ជា បៅ្ត្ង់ចំនុចណ្តមួ្យផ្ដល្តូ្វផ្កត្្មូ្វប ើងវញិ។ 

៣.១.៤ អនុវត្បលចេរលេស និងនីតិវិធីសម្ព្សប លដើម្បលីធវើវិនិចឆយ័ និងផ្រតព្ម្ូវរាំហូច
លៅរនងុព្បរ័នធ 

កែុងពិភពវនអទេះឆ្លល ត្វវសវ័យ្បវត្តិជាមួ្យនឹងការ្គប់្គងបដ្ឋយសំប ង បងាា ញពើបញ្ជា ្បឈម្មួ្យ
ដ្ឋច់បដ្ឋយផ្ ក បៅបពលនិយាយអំពើការវនិិចឆ័យ និងផ្កត្្មូ្វកំហុស។ បៅកែុងចំនុចបនេះ "កំហុស" សំបៅបៅ
បលើបរឿងផ្ដលបកើត្ប ើងបដ្ឋយមិ្នានរពឹំងទុក ដំបណើ រការខុ្ស្ប្កត្ើ ឬការផ្បកាក់ផ្ដលរខំានដល់ដំបណើ រ
ការសវ័យ្បវត្តិផ្ដលបយើងចង់ាន។ បដើម្បើធានថា្បព័នធអទេះឆ្លល ត្វវរបស់អែករកាានន៉ូវភាពបជឿជាក់ និងការ
បឆលើយត្បមួ្យ ផ្ដលសម្្សបស្ម្ភប់ការបដ្ឋេះ្សាយបញ្ជា គឺជាបរឿងសំខាន់បំអុត្។ ខាងប្កាម្បនេះគឺជានិតិ្វធិើ
សម្្សបបដើម្បើបធវើវនិិចឆ័យ និងផ្កត្្មូ្វកំហ៉ូចបៅកែុង្បព័នធ៖ 
 ក) កំណត់្បរគសញ្ជា  (Identifying Symptoms) 

ជំោនដំប៉ូងកែុងការបដ្ឋេះ្សាយបញ្ជា ណ្តមួ្យ គឺជាការកំណត់្អត្តសញ្ជា ណវនកំហុស។ អាចរប់
ចប់ពើការមិ្នបឆលើយត្បនឹងការបញ្ជជ បដ្ឋយសំប ង ដល់ឧបករណ៍ផ្ដលបងាា ញសកម្មភាពខុ្ស្ប្កត្ើ។ វធិើ
សាន្តសតផ្ដលអាចយល់ពើអវើផ្ដលមិ្នដំបណើ រការដ៉ូចបំណងគឺម្ភនសារៈសំខាន់ណ្តស់។  
 ខ្) ការផ្ញកម្៉ូលបហតុ្ (Isolating the Cause) 
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  បៅបពលផ្ដលបរគសញ្ជា ្តូ្វានកំណត់្រចួរល់ បញ្ជា ្បឈម្បនទ ប់គឺដ្ឋច់បដ្ឋយផ្ កពើម្៉ូលបហតុ្វន
កំហុស។ បត្ើវាជាបញ្ជា វនការត្ភាជ ប់ផ្ម្នបទ? បត្ើការបញ្ជជ បដ្ឋយសំប ងមិ្ន្តូ្វានទទួលសាគ ល់ឬ? ម្ភន
បញ្ជា ជាមួ្យ Hardware ឬ Software ផ្ម្នបទ? ដំណ្តក់កាលបនេះត្្មូ្វឱ្យម្ភនការសបងេត្ និងការវភិាគ
បដ្ឋយ្បុង្បយត័្ែ។  
 គ) បធវើបត្សតប្គឿងបងគុ ំ (Testing Components) 
  បដើម្បើបធវើបត្សតប្គឿងបងគុ ំបអសងៗផ្ដលរក់ព័នធនឹងដំបណើ រការសវ័យ្បវត្តិកម្ម ្តូ្វការ្តួ្ត្ពិនិត្យការត្
ភាជ ប់របស់ឧបករណ៍ បត្សតការបញ្ជជ បដ្ឋយសំប ងប្កាម្លកាខ្ណឌ បអសងៗ និងការពិនិត្យបម្ើលទំនក់ទំនង
រវាង្បព័នធមួ្យបៅ្បព័នធមួ្យបទៀត្។  
  ) ការប្បើ្ាស់កំណត់្បហតុ្ និងការ្ត្តួ្ពិនិត្យ (Using Logging and Monitoring) 

្បព័នធអទេះឆ្លល ត្វវជាប្ចើនអតល់ន៉ូវមុ្ខ្ងារកត់្្តា និងការ្តួ្ត្ពិនិត្យផ្ដលអតល់ន៉ូវការយល់ដឹងអំពើ
លកាខ្ណឌ ផ្ដលបងេបៅជាកំហុស។ ការវភិាគកំណត់្បហតុ្អាចជួយកំណត់្ triggers ឬ patterns ជាក់ោក់
ផ្ដលទាក់ទងនឹងបញ្ជា ។ 
  ង) ការបធវើបចេុបបនែភាព និងការ្កិត្តាម្ខាែ ត្ (Updating and Calibration) 

ការបធវើបចេុបបនែភាពកម្មវធិើ និងការ្កិត្តាម្ខាែ ត្បដើរតួ្នទើយា ងសំខាន់កែុងការផ្ថរកា្បព័នធអទេះឆ្លល ត្វវ
ឱ្យដំបណើ រការានយា ងរល៉ូន។ ការធានថាឧបករណ៍ និងទំរង់ទាងំអស់ម្ភនភាពទាន់សម្័យ (up-to-date) 
អាចបដ្ឋេះ្សាយបញ្ជា បញ្េ៉ូ លគាែ ផ្ដលអាចបណ្តត លឱ្យម្ភនកំហុស។ 
  ច) កំណត់្ប ើងវញិ និងកំណត់្រចនសម្ព័នធប ើងវញិ (Reset and Reconfiguration) 

បពលខ្លេះការ Reset ឬ Reconfiguration អាចបដ្ឋេះ្សាយបញ្ជា ានជាបរឿយៗ។ ការ Reset
ឧបករណ៍ បអាយបៅតាម្ការកំណត់្លំនបំដើម្(Resetting devices to their default settings) និង 
reconfiguring ពួកបគបៅកែុង្បព័នធ smart home ecosystem អាចលុបបំាត់្ភាពមិ្ន្ប្កត្ើាន។ 
  ឆ) កិចេសហ្បតិ្បត្តិការជាម្យួផ្អែកបសវាកម្ម (Collaboration with Services) 

 ្បសិនបបើបញ្ជា បៅផ្ត្បនតបកើត្ម្ភន ការទាក់ទងបៅកាន់បសវាកម្មបអសងៗខ្លួន ដ៉ូចជា IFTTT  Google 
Assistant ឬ Adafruit ស្ម្ភប់ជំនួយ និងការផ្ណនអំាចអតល់ន៉ូវការយល់ដឹងដ៏ម្ភនត្វម្ល។ 

បៅកែុង្បព័នធរបស់បយើងផ្ដលានដំប ើងបហើយ បយើងអាចស្ម្បតាម្និតិ្វធិើខាងបលើ(ក ដល់ ឆ) 
បដើម្បើបធវើការវនិិចឆ័យ និងផ្កត្្មូ្វកំហ៉ូចកែុង្បព័នធាន។ កផ្នលងមួ្យចំនួនផ្ដលត្ភាជ ប់រវាងសំប ងរបស់បយើង 
និងអំព៉ូលពនលឺអាចយកម្កវនិិចឆ័យាន។ ្បសិនបបើអំព៉ូលមិ្នផ្ទល ស់បត៉ូរ(បបើកឬបិទ)បៅបពលអែកប្បើ្ាស់
និយាយបនេះ ម្ភនបរឿងមួ្យចំនួនគួរ្តូ្វានពិនិត្យ។ 
 ពនលឺគួរផ្ត្បបើក ឬបិទបៅបពលផ្ដលអែកប្បើបិទបបើកកុងតាក់បៅបលើផ្ទទ ងំ្គប់្គង Adafruit IO។ បបើមិ្ន
ដ៉ូបចែ េះបទ ESP8266 មិ្នភាជ ប់បៅម្ភ សុើន server, not subscribing to the feed  ឬមិ្នពិនិត្យបម្ើលត្វម្ល 
string ្តឹ្ម្្តូ្វ។ ពិនិត្យលទធអល Serial Monitor វនឧបករណ៍ ESP8266 បដើម្បើផ្សវងយល់។ 
 ្បសិនបបើ Google Assistant មិ្នឮអែកប្បើ្ាស់្តឹ្ម្្តូ្វបទ ប្បើកម្មវធិើ Google Allo អែកប្បើ្ាស់
អាចប ើញអវើផ្ដល Google Assistant ានឮ ឬអាចវាយ(type)បដ្ឋយផ្ទទ ល់ន៉ូវឃ្លល ផ្ដលអែកប្បើ្ាស់ចង់ឱ្យ
វាបក្សាយ។ ្បសិនបបើ Google Assistant មិ្នបឆលើយត្បជាមួ្យឃ្លល ្តឹ្ម្្តូ្វបទ បនេះគណនើ Google និង
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គណនើ IFTTT មិ្ន្តូ្វានភាជ ប់បទ។ ស៉ូម្្ាកដថាគណនើ Google ដ៉ូចគាែ ជាមួ្យគណនើ Google 
Assistant និង IFTTT ្ តូ្វានប្បើ្ាស់។ ្ បសិនបបើផ្ទទ ងំ្គប់្គង Adafruit IO មិ្នបធវើបចេុបបនែភាពបៅបពល
ផ្ដល IFTTT applet ចប់បអតើម្ បនេះគណនើ Adafruit IO និងគណនើ IFTTT មិ្ន្តូ្វានភាជ ប់បទ។ ពិនិត្យ
បម្ើលឱ្យចាស់បលើ IFTTT បដើម្បើ្ ាកដថាគណនើទាងំពើរ្តូ្វានភាជ ប់។ 

៣.១.៥ សរលសររម្មវិធី និងដាំល ើងឧបររណ៍រនងុអទះ បញ្ញា លោយលព្បើសាំល ងនិងប ូធសូ
(Bluetooth) 

្បព័នធបញ្ជជ រឧបករណ៍កែុងអទេះបដ្ឋយប្បើសំប ងអាចបបងេើត្ប ើងបដ្ឋយបបចេកវទិាជាប្ចើន។ កែុង
ករណើ ផ្ដលបយើងមិ្នចង់ប្បើ្ាស់បបចេកវទិាដ៉ូចផ្ដលានបរៀបរប់ខាងបលើ បយើងក៏អាចបបងេើត្្បព័នធបញ្ជជ រ
ឧបករណ៍កែុងអទេះបដ្ឋយប្បើសំប ងជាមួ្យនឹងបបចេកវទិាប ៉ូធ៉ូសានអងផ្ដរ។  ជាការពិត្ណ្តស់្បព័នធទាងំពើរ
បនេះម្ភនគុណសម្បត្តិ និងគុណវបិត្តិរបស់វា។ ្បព័នធសវ័យ្បវត្តិកម្មអទេះឆ្លល ត្វវផ្ដលភាជ ប់បៅអុើនធឺណិត្តាម្រ
យៈ Wi-Fi និង Google Assistant អតល់អត្ថ្បបយាជន៍វនការបញ្ជជ ពើចម្ភៃ យ និងការ្តួ្ត្ពិនិត្យ ផ្ដល
អនុញ្ជា ត្ឱ្យអែក្គប់្គងឧបករណ៍របស់អែកពើ្គប់ទិសទើបដ្ឋយភាជ ប់អុើនធឺណិត្។ បទាេះជាយា ងណ្តក៏បដ្ឋយ 
្បព័នធផ្ដលម្ភនម្៉ូលដ្ឋឋ នបលើប ល៉ូធ៉ូស ខ្ណៈបពលផ្ដលអាចបញ្ជជ រ្តឹ្ម្ផ្ត្បៅកែុងអទេះរបស់អែក វាអតល់ន៉ូវអត្ថ
្បបយាជន៍វនការ្គប់្គងផ្ដលានបធវើម្៉ូលដ្ឋឋ នើយកម្ម បបងេើនភាពឯកជន និងកាត់្បនថយោនិភ័យសុវត្ថិភាព
ផ្ដលអាចបកើត្ម្ភនទាក់ទងនឹងអនតរកម្មផ្ដលម្ភនម្៉ូលដ្ឋឋ នបលើពពក។ បៅកែុងបម្បរៀនបនេះ បយើងនឹងបរៀបរប់
អំពើការសរបសរកម្មវធិើ និងដំប ើងឧបករណ៍កែុងអទេះបញ្ជជ របដ្ឋយសបម្លងនិងប ៉ូធ៉ូ។ 

ការបញ្ជជ រឧបករណ៍កែុងអទេះបដ្ឋយសំប ង (Voice Controlled Home Automation) បដ្ឋយប្បើ 
Arduino គឺជាគប្ម្ភងដ៏ទាក់ទាញមួ្យផ្ដលម្ភនបគាលបំណងបធវើឱ្យឧបករណ៍ប្បើ្ាស់កែុងអទេះបដ្ឋយ
សវ័យ្បវត្តិជាមួ្យនឹងការបញ្ជជ បដ្ឋយសំប ង។ បៅកែុងគប្ម្ភងបនេះការផ្ណនជំាសំប ងនឹង្តូ្វានទទួល
សាគ ល់ បហើយការបំផ្បលងការនិយាយបៅជាអត្ថបទនឹង្តូ្វានអនុវត្តបដ្ឋយប្បើកម្មវធិើ Android ។ បនទ ប់ម្ក ម្ ៉ូ
ឌុ្ល HC-05 នឹង្តូ្វានប្បើបដើម្បើបញ្ជ៉ូ នទិនែន័យអត្ថបទតាម្រយៈប ល៉ូធ៉ូសបៅកាន់Microcontroller Arduino។ 

្បព័នធបនេះម្ភនភាពងាយ្សួលកែុងការប្បើ្ាស់ប្រេះវាអនុញ្ជា ត្ឱ្យអែកប្បើ្ាស់ងាយ្សួលបញ្ជជ រ 
និង្គប់្គងឧបករណ៍ប្បើ្ាស់កែុងអទេះបដ្ឋយប្បើការបញ្ជជ សំប ងជាម្៉ូលដ្ឋឋ ន។ គំនិត្បនេះអតល់ន៉ូវក្មិ្ត្ថមើវន
សវ័យ្បវត្តិកម្មនិង្បសិទធភាពកែុងការ្គប់្គងឧបករណ៍ប្បើ្ាស់កែុងអទេះ បដ្ឋយសារការរមួ្បញ្េ៉ូ លវនបបចេក
វទិាទំបនើប។ 

 ក) បត្ើសវ័យ្បវត្តិកម្មបៅអទេះផ្ដល្គប់្គងបដ្ឋយសំប ងនិងប ៉ូធ៉ូសដំបណើ រការយា ងដ៉ូចបម្តច? 

ដ៉ូចផ្ដលានបរៀបរប់បៅកែុងការផ្ណនបំយើងនឹងប្បើ្ាស់កម្មវធិើ Android បដើម្បើកំណត់្រកការបញ្ជជ
បដ្ឋយសំប ង។ បៅបពលផ្ដលការបញ្ជជ បដ្ឋយសំប ង្តូ្វានទទួលសាគ ល់រកយបញ្ជជ នឹង្តូ្វានបំផ្បលងបៅ
ជាអត្ថបទបដ្ឋយប្បើកម្មវធិើដ៉ូចគាែ  បហើយទិនែន័យអត្ថបទបនេះនឹងបញ្ជ៉ូ នបៅកាន់Arduino nano បដ្ឋយប្បើប ល៉ូធ៉ូ
ស។ ស្ម្ភប់ម្ ៉ូឌុ្លប ល៉ូធ៉ូស HC-05 ្តូ្វានប្ជើសបរ ើសកែុងកប្ម្ភងបនេះ។ ម្ ៉ូឌុ្ល HC-05 នឹងទំនក់ទំនងជា
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មួ្យទ៉ូរស័ពទបដ្ឋយប្បើប ល៉ូធ៉ូស SPP (Serial Port Profile)។ បៅបពលផ្ដលទិនែន័យ្តូ្វានទទួលម្ ៉ូឌុ្លម្ ៉ូធ៉ូ
សនឹងបអទរទិនែន័យបៅ Arduino nano តាម្ផ្ខ្ស UART (Universal Asynchronous 
Receiver/Transmitter) ។ បៅទើបនេះបយើងានប្បើ serial លំនបំដើម្ (default serial) ប ុផ្នតអែកក៏អាចប្បើ 
serial កម្មវធិើបលើ pin បអសងបទៀត្អងផ្ដរ។ បៅបពលផ្ដលទិនែន័យ្តូ្វានទទួល Arduino nanoនឹងបធវើការឌិ្
ក៉ូដ (decode) វាបហើយបំបពញការងារបៅតាម្បនេះ។ 

 ខ្) សម្ភសភាគផ្ដល្ត្វូការស្ម្ភប់សវ័យ្បវត្តិកម្មអទេះផ្ដល្គប់្គងបដ្ឋយសំប ង 
ផ្អែកទាងំអស់ផ្ដលអែកនឹង្តូ្វការបដើម្បើសាងសង់គប្ម្ភងសវ័យ្បវត្តិកម្មអទេះផ្ដល្គប់្គងបដ្ឋយ

សំប ង្តូ្វានរយខាងប្កាម្៖ 
• Arduino Nano - x1 

• HC-05 Bluetooth Module - x1 

• Hi-link 5V 3W Power Supply Module - x1  

• VS1838 IR Sensor - x1 

• 5MM IR LED - x1 

• S8050 NPN Transistor - x5 

• 5V Relays - x4 

• 1N4007 Diode - x4 

• 5MM LED - x4s 

• 1 KOhms Resistor - x5 

• 470 Ohms Resistor - x4 

• 10A screw terminal 2 Pin - x5 

• Perfboard 

• Wires Cable sleeve 

• Connectors and pin headers 

• Pref board 

• Other necessary tools 

 គ) ដា្កាម្បសៀគវើ (Circuit Diagram) 

ដា្កាម្បសៀគវើបពញបលញស្ម្ភប់ Voice Controlled Home Automation បដ្ឋយប្បើ Arduino 
្តូ្វានបងាា ញខាងប្កាម្៖ 

        ម្ ៉ូឌុ្ល Hi-Link 5V AC-DC ្តូ្វានប្បើជា្បភពថាម្ពល។ ការបញ្េ៉ូ លថាម្ពល AC ្តូ្វានភាជ ប់
បដ្ឋយផ្ទទ ល់បៅម្ ៉ូឌុ្លអគត់្អគង់ថាម្ពល។ ទិនែអល 5V បចញពើវានឹង្តូ្វានប្បើបដើម្បើអតល់ថាម្ពលដល់បសៀគវើ
្គប់្គងទាងំម្៉ូលផ្ដលប្បើ្ាស់ត្ង់សយុងចរនតឆ្លល ស់ 5V។ អែកក៏អាចរកប ើញវ ើបលចំនួន៤ដ្ឋច់បដ្ឋយផ្ ក
ជាមួ្យនឹងបសៀគវើកម្មវធិើបញ្ជជ បរៀងៗខ្លួន។ រ ើបលមួ្យបនេះបបងេើត្ប ើងជំុវញិ្ត្ង់សុើសទ័រ S8050NPN។ របំុមួ្យ
បៅកែុងរ ើបល្តូ្វានភាជ ប់បៅបណ្តត ញអគត់្អគង់ 5V ។ បៅបពលផ្ដលម្ភនចរនត pulse ខ្ពស់្តូ្វានបញ្ជ៉ូ នបៅ
ម្៉ូលដ្ឋឋ នវន្ត្ង់សុើសទ័រ វានឹងទាញរបំុបអសងបទៀត្បៅផ្ខ្សដើ។ ឌ្ើយ ៉ូត្ 1N4007 ្តូ្វានប្បើជាឌ្ើយ ៉ូត្ 
freewheeling បដើម្បើការររបសៀគវើពើត្ង់សយុងផ្ដលអាច្ត្ ប់ម្កវញិ (flyback voltages)។ អំព៉ូល LED 
ផ្ដលម្ភន current limit resistor ្តូ្វានប្បើបដើម្បើបងាា ញពើសាថ នភាពវនរ ើបលនើមួ្យៗ។ 
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         ម្ ៉ូឌុ្លប ល៉ូធ៉ូស្តូ្វានភាជ ប់បៅ Arduino បដ្ឋយប្បើផ្ខ្ស UART។ មិ្នម្ភនការកំណត់្រចនសម្ព័នធ្តូ្វាន
ទាម្ទារជាមួ្យម្ ៉ូឌុ្លប ល៉ូធ៉ូសបទប្រេះវាទាក់ទងជាមួ្យ Arduino កែុងអ្តា baud តាម្លំនបំដើម្របស់វា។ អែក
ក៏អាចប្បើម្ ៉ូឌុ្លប ល៉ូធ៉ូស្សបដៀងគាែ បអសងបទៀត្ជាមួ្យនឹងការគាំ្ ទទ្ម្ង់SPP។ ប ុផ្នត្តូ្វ្ាកដថាកំណត់្
អ្តា baud បៅ 9600។ ឧបករណ៏ IR VS1838 ្តូ្វានភាជ ប់បដ្ឋយបៅនឹង Pin D2។ បដ្ឋយសារបណ្តា ល័
យឧបករណ៍ Decode IR អា្ស័យបលើ hardware interrupt ស៉ូម្្ាកដថាប្បើ pin ដ៉ូចគាែ ។ 

      បៅបពលផ្ដលបៅកែុង mode សិកា បៅបពលផ្ដលសញ្ជា  IR ្តូ្វានរកប ើញ វានឹងបងេរឱ្យម្ភនការ
រខំាននិងបធវើការ decode សញ្ជា IR។ ឧបករណ៍បញ្ជ៉ូ ន IR LED ្តូ្វានជំរុញបដ្ឋយប្បើ្ត្ង់សុើសទ័រ
S8050NPN បហើយ្តូ្វានជំរុញបដ្ឋយ pin D3។ ្សបដៀងបៅនឹង pin របស់ឧបករណ៍ចប់សញ្ជា  pin បនេះ
ក៏មិ្នអាចផ្ទល ស់បត៉ូរានផ្ដរ បដ្ឋយសារផ្ត្ភាពអា្ស័យបណ្តា ល័យ។ បយើងនឹងប្បើ PWM បចញពើ pinបនេះ
បដើម្បើបញ្ជ៉ូ នសញ្ជា IR។ ជាចុងប្កាយ RGB neopixel LEDs ្តូ្វានភាជ ប់តាម្រយៈ pin D3។ ្តូ្វ្ាកដថា
ផ្ទល ស់បត៉ូរបលខ្ pin LEDs បៅកែុងបលខ្ក៉ូដតាម្ករណើ ប្បើ្ាស់របស់អែក។ ្តូ្វ្ាកដថាអតល់ថាម្ពលជំនួយ
បអសងបទៀត្ដល់ LEDs RGB ្បសិនបបើចំនួន LEDs ម្ភនប្ចើន។ 

  ) បលខ្ក៉ូដ Arduino ស្ម្ភប់សវ័យ្បវត្តិកម្មអទេះផ្ដល្គប់្គងបដ្ឋយសំប ង 

ជាជំោនដំប៉ូង្តូ្វ្ាកដថាដំប ើងបណ្តា ល័យ Arduino ចាំច់ទាងំអស់បហើយពួកវាជាបណ្តា ល័
យ IRMP ស្ម្ភប់ការចប់សញ្ជា និងការបញ្ជ៉ូ ន IR និងបណ្តា ល័យ FastLED ស្ម្ភប់្គប់្គង RGB LEDs 
។ បៅបពលផ្ដលអែកអាចដំប ើងពួកវាបដ្ឋយផ្ទទ ល់ពើកម្មវធិើ្គប់្គងបណ្តា ល័យ Arduino ឬអែកអាចដំប ើងវា
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បដ្ឋយវដបដ្ឋយទាញយកពួកវាពើ GitHub repo ផ្ដលម្ភនក៉ូដ QR ទើ១ខាងប្កាម្។ សំរប់ការពនយល់របស់
ក៉ូដ អាចរកានបៅឯក៉ូដ QR ទី២។ 

References: 

   

ក៉ូដស្ម្ភប់្បព័នធម្ួយបនេះ ការពនយល់របស់ក៉ូដ Github repo 

  ង) របបៀបវនការប្បើ្ាស់្បព័នធសវ័យ្បវត្តិកម្មបៅអទេះផ្ដល្គប់្គងបដ្ឋយសំប ង 
បដើម្បើប្បើ្បព័នធបនេះជាបលើកដំប៉ូង អែក្តូ្វដំប ើងកម្មវធិើមួ្យផ្ដលម្ភនប ម្ េះថា BT Voice Control 

for Arduino (AMR_voice)។ អែកអាចផ្សវងរកកម្មវធិើពើ GitHub repo ផ្ដលភាជ ប់ខាងបលើអត្ថបទបនេះ ឬអែក
អាចទាញយកវាបដ្ឋយផ្ទទ ល់ពើ Play Store ។ បៅបពលទាញយក និងដំប ើងរចួ ស៉ូម្បបើកប ល៉ូធ៉ូស ត្ភាជ ប់ជាមួ្យ 
(pare with) ម្ ៉ូឌុ្ល HC-05 រចួបហើយបបើកកម្មវធិើ។ បៅកែុងកម្មវធិើ ស៉ូម្ប្ជើសបរ ើសជប្ម្ើស Connect Robot 
ពើមឺុ្នុយ បហើយវានឹងរយបញ្ជ ើឧបករណ៍ប ល៉ូធ៉ូសផ្ដលានអគ៉ូអគងទាងំអស់។ ប្ជើសបរ ើសម្ ៉ូឌុ្ល HC-05 ពើបញ្ជ ើ 
បហើយកម្មវធិើនឹងបបងេើត្ការត្ភាជ ប់ជាមួ្យម្ ៉ូឌុ្ល។ 

បៅបពលផ្ដលានភាជ ប់ អវើផ្ដលអែក្តូ្វបធវើគឺចុចប ៉ូតុ្ងម្ើ្កូហវ៉ូន (microphone) បនេះវានឹងបងាា ញ
ជប្ម្ើសបញ្េ៉ូ លសំប ង។ និយាយការជ្មុ្ញឱ្យ្តឹ្ម្្តូ្វ បហើយរ ើករយនឹងការ្គប់្គងឧបករណ៍របស់អែក
ជាមួ្យនឹងការជ្មុ្ញជាសំប ង។ ខាងប្កាម្បនេះជាសំប ងលំនបំដើម្កែុងកម្មវធិើផ្ដលានអដល់៖ 
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៣.១.៦ អនុវតន្៍វធិានការ ស៥ 
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បគាលការណ៏ ស៥ ានម្កពើរកយ 5S គឺជាបគាលការណ៏ ឬវធិើផ្ដលម្ភនសិលបៈ ផ្ដលបអតើម្ដំប៉ូង បដ្ឋយ 
អកសរ ស ចំនួន្ា ំ សំរប់បៅអនុវត្តបៅបលើការបរៀបចំកផ្នលងការងារឲ្យម្ភន្បសិទឋភាព គុណភាព បសាភ័
ណឌ ភាព សុវត្ថិភាព។ល។ 

 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
ស៥ ជួយអភិវឌ្ឍន៍បរយិាកាសកផ្នលងបធវើការបដ្ឋយបធវើឲ្យឧបករណ៍ បរកិាា រ ម្ភ សុើនម្ភនភាព្បបសើរប ើង

បដើម្បើឲ្យកផ្នលងបធវើការម្ភនសុវត្ថិភាព ម្ភន្បសិទធភាព ភាពរ ើករយនិងម្ភនអលិត្ភាពខ្ពស់ប ើងបដ្ឋយការប្បើ
្ាស់វធិើ្តឹ្ម្្តូ្វ។ ស៥ ក៏ានច៉ូលរមួ្ចំផ្ណកដល់ការរ ើកចំបរ ើនផ្អែកធនធានម្នុសស តាម្រយៈការបណតុ េះគំនិត្
បធវើការរមួ្គាែ  និងច៉ូលរមួ្ផ្ថរកាសម្ភា រៈបៅកផ្នលងបធវើការ។ ការអនុវត្តន៍ ស៥ មួ្យជំោនម្តងៗ សនសមឹ្ៗនិងបនត
ជាប់គាែ រហ៉ូត្ជាចំនុចមួ្យសំខាន់បំអុត្បដើម្បើបបងេើត្វបបធម៌្បរៀបចំដ៏រងឹម្ភមួំ្យបៅកផ្នលងបធវើការ។ 

ស៥ ជាវធិើសាន្តសតស្ម្ភប់បរៀបចំកផ្នលងបធវើការផ្ដលកាល យម្កពើភាសាជប ុន្ារំកយគឺ៖ 
9. ស្មិ្ត្ស្ម្ភងំ ៖ ស្ម្ភងំយកវត្ថុចាំច់ បដ្ឋយផ្ញករវាងវត្ថុចាំច់ និងមិ្នចាំច់ បហើយបធវើការដក
វត្ថុទាងំឡាយណ្តផ្ដលមិ្នចាំច់បចញ។ 

10. សណ្តត ប់ធាែ ប់ ៖ បរៀបចំវត្ថុចាំច់ទាងំឡាយបៅតាម្លំដ្ឋប់លំបដ្ឋយឲ្យានលែ បធវើដ៉ូចបនេះ វានឹងងាយ
្សួលបរ ើសយកវត្ថុទាងំបនេះម្កប្បើ បៅបពលណ្តផ្ដល្តូ្វការ។ 

11. សម្ភែ ត្ ៖ សម្ភែ ត្ និងពិនិត្យឲ្យានម្ ត់្ចត់្្គប់កផ្នលងការងារ បហតុ្បនេះនឹងមិ្នម្ភនធ៉ូលើបៅបលើឥដឋ 
ម្ភ សុើន និងបរកិាា ប្បើ្ាស់បនេះបទ។ 

12. សតង់ដ្ឋ ៖ ្តូ្វរកាសតង់ដ្ឋរឲ្យានខ្ពស់បៅ្គប់ទើកផ្នលងការងារ តាម្រយៈការរកាអវើៗឲ្យានសាែ ត្ និង
ម្ភនសណ្តត ប់ធាែ ប់្គប់បពលបវោទាងំអស់។ 

13. សថិត្បសថរ ៖ ្តូ្វបណតុ េះបណ្តត លម្នុសសឲ្យអនុវត្តន៏្បព័នឋ ស៥ ជាបនតបនទ ប់ជានិចេ ដ៉ូចបនេះវានឹងកាល យ
ជាទម្ភល ប់ និង្តូ្វានរកាទុកបៅកែុងវបបធម៏្ការងារ បៅកែុង្កុម្ហ ុន។ 
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សវយ័វាយតវម្ា៥.៦.៣-១៖ 

1. បត្ើ pin D1 កែុងរ ើបល្តូ្វត្ភាជ ប់ជាមួ្យ pin មួ្យណ្តវន Microcontroller? 
2. បត្ើបបចេកវទិា Software ឬ Hardware ណ្តខ្លេះផ្ដល្តូ្វានយកម្កប្បើ្ាស់បដើម្បើដំប ើង
ឧបករណ៍ប្បើ្ាស់កែុងអទេះឱ្យដំបណើ រការបដ្ឋយប្បើសំប ងបដើម្បើបញ្ជជ ? 

3. ច៉ូលពណ៌នពើការត្ភាជ ប់នៗកែុងការបញ្ជជ រអំព៉ូលបភលើងឱ្យបិត្ឬបបើកបដ្ឋយសំប ង។ 
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គ្ព្ម្ូចលម្ាើយ៥.៦.៣-១៖ 

1. pin D1 កែុងរ ើបល្តូ្វត្ភាជ ប់ជាមួ្យ pin ទិនែន័យ ឬ Digital Pin មួ្យវន Microcontroller។ 
2. បបចេកវទិា Software ឬ Hardware ផ្ដល្តូ្វានយកម្កប្បើ្ាស់បដើម្បើដំប ើងឧបករណ៍ប្បើ
្ាស់កែុងអទេះឱ្យដំបណើ រការបដ្ឋយប្បើសំប ងបដើម្បើបញ្ជជ រមួ្ភន៖ 

Software៖ 
i. ArduinoIDE 
ii. IFTTT 
iii. Adafruit IO 
iv. Google Assistant 

Hardware៖ 
i. NodeMCU – 32-bit ESP8266 development board with Wi-Fi 
ii. Relay modules 
iii. One 15W Light Bulb 

 

3. ផ្អែកទាងំអស់ផ្ដលអែកនឹង្តូ្វការបដើម្បើសាងសង់គប្ម្ភងការបញ្ជជ រអំព៉ូលបភលើងឱ្យបិត្ឬបបើកបដ្ឋយ
សំប ង្តូ្វានរយខាងប្កាម្៖ 

a. NodeMCU – 32-bit ESP8266 development board with Wi-Fi 
b. Relay modules 
c. One 15W Light Bulb 

 
ការត្ភាជ ប់ឧបករណ៍ Hardware ្តូ្វានបធវើប ើងតាម្រ៉ូបខាងបលើ។ ជាដំប៉ូង ការត្ភាជ ប់រវាង NodeMCU 

និងរ ើបល្តូ្វានបធវើប ើងបដ្ឋយត្ភាជ ប់ Pin +5v Vin វន NodeMCU ្តូ្វានអតល់បៅឱ្យផ្ខ្សត្ង់សយុងវនម្ ៉ូឌុ្ល
រ ើបល។ Pin ដើរបស់ NodeMCU ្ តូ្វានភាជ ប់បៅ Pin ដើវនម្ ៉ូឌុ្លរ ើបល។ បនទ ប់ម្ក Pin ទិនែន័យ (data) របស ់
NodeMCU ្តូ្វានភាជ ប់បៅ Pin ទិនែន័យ (data) របស់រ ើបល។ 

បនទ ប់ពើបធវើការត្ភាជ ប់រវាង NodeMCU និងរ ើបលរចួបហើយ បយើង្តូ្វត្ភាជ ប់ម្ ៉ូឌុ្លរ ើបលជាមួ្យអំព៉ូលបភលើង។ ខ្
ណៈបពលផ្ដលភាជ ប់អំព៉ូលជាមួ្យម្ ៉ូឌុ្លរ ើបល ផ្ខ្សបភលើងមួ្យវនអំព៉ូល្តូ្វានភាជ ប់បដ្ឋយផ្ទទ ល់បៅនឹងការអគត់្
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អគង់ថាម្ពល ផ្ខ្សបអសងបទៀត្វនអំព៉ូលនឹង្តូ្វានអតល់បៅឱ្យការអគត់្អគង់ថាម្ពលតាម្រយៈម្ ៉ូឌុ្លរ ើបល (NO ឬ 
NC) ដ៉ូចផ្ដលានបងាា ញកែុងរ៉ូបភាពខាងបលើ។ 


