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គណៈកម្មការអភិវឌ្ឍន៍ម្ ៉ូឌ្ុល 

គណៈ្គប់្គង៖ 
 ឯកឧត្តម្ បណឌិ ត្ បពរ បសាភ័ន រែឋម្ស្តនតើ្បតិ្ភ៉ូអម្នយករែឋម្ស្តនតើ និងជារែឋបលខាធិការ្បចាកំារ និងជា

នយកគប្ម្ភង 
 ឯកឧត្តម្ បៅ ហុើម្ រែឋបលខាធិការ និងជានយករងគប្ម្ភង 
 បោក្សើ យមឹ្ បព្រម្ភ លើកា  អគ្នយករង អ.ប.វ. និងជា្បធាន្គប់្គងគប្ម្ភង 
 បោក សា កិនទវឌិ្ើ  អគ្នយករង អ.ប.វ. និងជាអនុ្បធាន្គប់្គងគប្ម្ភង 
ផ្អែកបបចចកបទស៖ 
 ឯកឧត្តម្ ទង សាក់ ្បធាននយក ឋ នសតង់  និងកម្មវធិើសិកា និងជា្បធាន្កុម្បបចចកបទស 
 បោក ណុប សុខុ្ម្ អនុ្បធាននយក ឋ នបណតុ េះបណាត ល និងជាអនុ្បធាន្កុម្បបចចកបទស 
  បោក សុិន សុែុន អនុ្បធាននយក ឋ នសតង់  និងកម្មវធិើសិកា និងជាម្ស្តនតើបបចចកបទស

ផ្អែក Sector Skills Council 
 បោក នខ្ សុជាតិ្ ្បធានការយិាល័យ នននយក ឋ នសតង់  និងកម្មវធិើសិកា  និងជាម្ស្តនតើ

បបចចកបទសផ្អែក Curriculu and Module Development 
 បោក បសម្ ប ុនធន់ ្បធានការយិាល័យ នននយក ឋ នធានគុណភាព និងជាម្ស្តនតើបបចចកបទស

ផ្អែក Curriculu and Module Development 
្កុម្ការងារបបចចកបទស៖ 
 Mr. Chong Choon Leong Program Coordinator cum Cherf Trainer 1 
 Mr. Loh Kum Fei Program Coordinator cum Cherf Trainer 2 And International 

Expert Construction 
 បណឌិ ត្ បោ បម្ ងោ ង អនុ្បធាន្កមុ្រំន ការជាតិ្ 
 Mr. Heng Seng Meng International Expert Electrical 
 បោក ្ាក់ ច័នទ រ រទិធ ិ រំន ការជាតិ្  
 បោក បយឿន សាផ្រ  ម្ ្កុម្ការងារបបចចកបទស (TWG) 
 បោក វា ន់ នអ ្កុម្ការងារបបចចកបទស (TWG) 
 បោក ចំបរ ើន ទ៉ូច ្កុម្ការងារបបចចកបទស (TWG) 
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 បោក គួន ហុើម្ ្កុម្ការងារបបចចកបទស (TWG) 
 បោក ផ្សន សំណាង ្កុម្ការងារបបចចកបទស (TWG) 
 បោក គង់ វងស្ាកែ ្កុម្ការងារបបចចកបទស (TWG) 
 បោក រស់ រកា ្កុម្ការងារបបចចកបទស (TWG) 
 បោក ឆឹង បសរ ើវុធិន ្កុម្ការងារបបចចកបទស (TWG) 
 បោក សុភ័ណ បវាោ ្កុម្ការងារបបចចកបទស (TWG) 
 បោក បសង សុវណាា រ  ្កុម្ការងារបបចចកបទស (TWG) 
 បោក ណា ំសុខ្គើម្ ្កុម្ការងារបបចចកបទស (TWG) 
 បោក គិន វសិាល ្កុម្ការងារបបចចកបទស (TWG) 
 បោក សុខ្ សុឫទធើ ្កុម្ការងារបបចចកបទស (TWG) 
 បោក បនៀ សុភារ  ្កុម្ការងារបបចចកបទស (TWG) 
 បោក សា ់ ្បសាល ្កុម្ការងារបបចចកបទស (TWG) 
 បោក វងស សុើណា ្កុម្ការងារបបចចកបទស (TWG) 
 បណឌិ ត្ នវ   វណាៈ ្កុម្ការងារបបចចកបទស (TWG) 
 បោក ្ទើ បព្រ ្កុម្ការងារបបចចកបទស (TWG) 
 បោក សន  រុង ្កុម្ការងារបបចចកបទស (TWG) 
 បោក លើម្ ភើង ្កុម្ការងារបបចចកបទស (TWG) 
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របបៀបប្បើ្ាស់សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាពបនេះ 

ស៉ូម្សាវ គម្ន៍! 

ម្ ៉ូឌុ្លបនេះម្ភនសម្ភា របណតុ េះបណាត ល និងសកម្មភាពស្ម្ភប់អែក បែើម្បើបំបព ផ្អែកសម្ត្ថភាព “ការ្បតិ្បត្តិ
គំន៉ូរវសិវកម្ម” ម្ភនចំបណេះែឹង រំន  និងឥរយិាបែផ្ែលត្្មូ្វស្ម្ភប់ ផ្អែកមួ្យននសម្ត្ថភាពសែ៉ូលរបស់គុណ
វុឌ្ឍកិ្មិ្ត្៥ នន្កបខ័្ណឌ គុណវុឌ្ឍជិាតិ្កម្ពុជា។ 

អែក្តូ្វអនុវត្តសកម្មភាពបរៀនជាបនតបនទ ប់ បែើម្បើសប្ម្ចលទធអលសិកានើមួ្យៗ ននម្ ៉ូឌុ្ល។ បៅកែុង
លទធអលសិកានើមួ្យៗ ម្ភនសនលឹកព័ត៌្ម្ភន និង/ឬសនលឹក្បតិ្បត្តិ ឬសនលឹកការងារ ឬបញ្ជ ើលកាណវនិិចឆ័យននការ
អនុវត្ត (ឯកសារបយាងស្ម្ភប់អនបផ្នថម្បែើម្បើរួយអែកឱ្យយល់កាន់ផ្ត្ចាស់ និងសកម្មភាពផ្ែលម្ភនត្្មូ្វ
ការ)។ អនុវត្តសកម្មភាពទងំបនេះប យខ្លួនឯង បហើយបឆលើយន៉ូវសវ័យវាយត្នម្លបៅចុងបញ្ច ប់ននលទធអលសិកានើ
មួ្យៗ។ អែកអចែកសនលឹកចបម្លើយបៅចុងបញ្ច ប់ននម្ ៉ូឌុ្លនើមួ្យៗ (ឬយកពើអែកស្ម្បស្មួ្ល / ្គូបងវឹករបស់
អែកន៉ូវ្ក សស) បែើម្បើសរបសរចបម្លើយរបស់អែកស្ម្ភប់ការ្តួ្ត្ពិនិត្យខ្លួនឯង។ ្បសិនបបើអែកម្ភនសំណួរ សុំ
កំុសាទ ក់បសទើរកែុងការបសែើសុំរំនួយពើអែកស្ម្បស្មួ្ល ឬ្គូរបស់អែក។ 

 

ចងចាថំា៖ 

• និយាយជាមួ្យ្គូរបស់អែក និងយល់្ពម្អំពើវធិើផ្ែលអែកនឹងបរៀបចំវគ្បណតុ េះបណាត លបនេះ។ អនម្ ៉ូឌុ្
លប យយកចិត្តទុក ក់។ វា្តូ្វានផ្បងផ្ចកជាផ្អែកផ្ែល្គបែណត ប់បលើរំន និងចំបណេះែឹងទងំ
អស់ផ្ែលអែក្តូ្វការបែើម្បើបញ្ច ប់ម្ ៉ូឌុ្លបនេះប យបជាគរ័យ។ 

• បធវើការតាម្រយៈព័ត៌្ម្ភនទងំអស់ និងបំបព សកម្មភាពបៅកែុងផ្អែកនើមួ្យៗ។ 

• អនសនលឹកព័ត៌្ម្ភនបហើយបំបព សវ័យវាយត្នម្ល។ ឯកសារបយាងផ្ែលានបសែើ្តូ្វានរប់បញ្ច៉ូ លកែុង
ការបំបព បផ្នថម្ន៉ូវសម្ភា រផ្ែលម្ភនបៅកែុងម្ ៉ូឌុ្លបនេះ។ 

• ភាគប្ចើន្បផ្ហលជា្គូរបស់អែកក៏នឹងកាល យជាអែក្តួ្ត្ពិនិត្យ ឬអែក្គប់្គងរបស់អែកផ្ែរ។ គ្នត់្បៅ
ទើបនេះបែើម្បើគ្នំ្ ទអែក និងបងាា  អែកន៉ូវវធិើ្តឹ្ម្្តូ្វកែុងការបធវើវា។ 

• អែកនឹងទទួលានឱ្កាសជាប្ចើនបែើម្បើសួរសំណួរ និងការអនុវត្តបលើការងារ។ ្តូ្វ្ាកែថា អែកអនុវត្ត
រំន ែមើរបស់អែកកែុងអំឡុងបពលបពលបម្ភ ងបធវើការធម្មតា។ វធិើបនេះអែកនឹងបធវើឱ្យ្បបសើរបឡើងទំង
បលបឿន និងការចងចារំបស់អែក បហើយក៏ជាទំនុកចិត្តរបស់អែកអងផ្ែរ។ 

• និយាយជាមួ្យមិ្ត្តរមួ្ការងារឬមិ្ត្តរមួ្ថាែ ក់ផ្ែលម្ភនបទពិបសាធន៍ប្ចើន បហើយសុំការផ្ណន។ំ 

• ប្បើសវ័យវាយត្នម្លបៅចុងបញ្ច ប់ននផ្អែកនើមួ្យៗ បែើម្បើសាកលបងវឌ្ឍនភាពផាទ ល់ខ្លួនរបស់អែក។ ប្បើ
បញ្ជ ើលកាណវនិិចឆ័យការអនុវត្តផ្ែលានរកប ើ បនទ ប់ពើសនលឹកព័ត៌្ម្ភន បែើម្បើពិនិត្យបម្ើលការអនុវត្ត
ប យខ្លួនឯង។ 

• បៅបពលអែករចួរល់ស៉ូម្ឱ្យ្គូរបស់អែកបម្ើលអែកអនុវត្តសកម្មភាពផ្ែលម្ភនផ្ចងបៅបលើម្ ៉ូឌុ្លបនេះ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ iv 

• បៅបពលអែកបធវើការតាម្រយៈសកម្មភាព ស៉ូម្សួរបយាបល់ជាោយលកាណ៍អកសរអំពើវឌ្ឍនភាពរបស់អែ
ក។ ្គូរបស់អែកនឹងបនតអតល់ម្តិ្្ត្លប់ / ការវាយត្នម្លជាមុ្ន។ បៅបពលអែកបញ្ច ប់ធាតុ្នើមួ្យៗប យ
បជាគរ័យ សុំសួរ្គូរបស់អែកឱ្យកត់្សម្្ភល់បលើរាយការណ៍ ផ្ែលអែកប្ត្ៀម្ខ្លួនស្ម្ភប់ការវាយត្នម្ល។ 

• បៅបពលអែកម្ភនអរម្មណ៍បរឿជាក់ថា អែកម្ភនសម្ត្ថភាពកែុងការអនុវត្ត្គប់្គ្នន់ ស៉ូម្បសែើសុំ្គូរបស់
អែកឱ្យវាយត្នម្លអែក។ លទធអលននការវាយត្នម្លរបស់អែកនឹង្តូ្វានកត់្្តាទុកបៅកែុងតារងវឌ្ឍនភាព 
និងតារងសមិ្ទធអលរបស់អែក។ 

• អែក្តូ្វម្ភនសម្ត្ថភាពបលើម្ ៉ូឌុ្លបនេះជាមុ្ន មុ្ននឹងបនតបៅម្ ៉ូឌុ្លបនទ ប់ាន។ 

 

ការទទលួស្ាល់ការសិកាផ្ែលម្ភនមុ្ន (ទ.ស.ម្.) 

អែក្បផ្ហលជាម្ភនចំបណេះែឹង និងរំន មួ្យចំនួន ឬប្ចើនម្ភនបៅកែុងបសៀវបៅសម្ភា រសិកាផ្អែកបលើ
សម្ត្ថភាពបនេះបនេះ ពើប្ពាេះអែក៖ 

• ានបធវើការមួ្យរយៈ 
• ានបញ្ច ប់ការបណតុ េះបណាត លបៅកែុងវសិ័យបនេះ។  

្បសិនបបើអែកអចបងាា  ែល់្គូរបស់អែកថាអែកម្ភនសម្ត្ថភាព បៅបលើរំន ឬរំន ជាក់ោក់ណា
មួ្យ ស៉ូម្និយាយជាមួ្យ្គូអំពើការទទួលស្ាល់ការសិកាផ្ែលម្ភនពើមុ្ន ែ៉ូបចែេះអែកមិ្នចាាំច់បធវើការបណតុ េះប
ណាត លម្តងបទៀត្បទ។  

្បសិនបបើអែកម្ភនគុណវុឌ្ឍ ិ ឬវញិ្ជា បនប្ត្សម្ត្ថភាពពើការបណតុ េះ បណាត លពើមុ្ន ស៉ូម្បងាា  វាបៅ្គូ
របស់អែក។ ្បសិនបបើរំន ផ្ែលអែកទទួលានបៅម្ភនសុពលភាព និងពាក់ព័នធនឹងផ្អែកននសម្ត្ថ-ភាព វា
អចកាល យជាផ្អែកមួ្យននភសតុតាងផ្ែលអែកអចបងាា  ស្ម្ភប់ ទ.ស.ម្.។ អែកអចនឹងមិ្ន្ាកែអំពើសុពល
ភាពបៅបលើរំន របស់អែក ស៉ូម្ពិភាកាបរឿងបនេះជាមួ្យ្គូរបស់អែក។ 

បៅចុងបញ្ច ប់ននម្ ៉ូឌុ្លបនេះ គឺជាកំណត់្្តា្បចានំែៃរបស់្គូ។ ប្បើកំណត់្្តាបនេះបែើម្បើកត់្្តាកាល
បរបិចឆទសំខាន់ៗ ការងារផ្ែលានអនុវត្ត និង្ពឹត្តិការណ៍បៅកផ្នលងបធវើការបអសងបទៀត្ ផ្ែលនឹងរួយអែកកែុងការ
អតល់ព័ត៌្ម្ភនលម្ែិត្បផ្នថម្ែល់្គូ ឬអែកវាយត្នម្លសម្ត្ថភាពរបស់អែក។ កំណត់្្តាននសមិ្ទធអលបនេះក៏្តូ្វាន
អតល់រ៉ូនស្ម្ភប់្គូបងវឹករបស់អែក បៅបពលអែកបញ្ច ប់ម្ ៉ូឌុ្ល។ 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ v 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព (CBLM) បញ្ជ ីផ្អែកសម្ត្ថភាព 

សម្ត្ថភាពម្៉ូលដ្ឋា ន 

ល.រ ផ្អែកសម្ត្ថភាព ចំណងបរើងម្ ៉ូឌុ្ល បលខ្ក៉ូែ 

១ ្តួ្ត្ពិនិត្យកម្មវធិើននរំន ទំនក់ទំនង
គនលឹេះបៅកែុងកផ្នលងការងារ 

ការ្តួ្ត្ពិនិត្យកម្មវធិើននរំន 
ទំនក់ ទំនងគនលឹេះបៅកែុងកផ្នលង
ការងារ 

POWE 0501 

២ 
្តួ្ត្ពិនិត្យនិងការអភិវឌ្ឍនន្កុម្និង
បុគ្ល 

ការ្តួ្ត្ពិនិត្យនិងការអភិវឌ្ឍនន
្កុម្ និងបុគ្ល 

POWE 0502 

៣ 
្តួ្ត្ពិនិត្យការប េះ្សាយបញ្ជា
បបចចកបទសបៅកផ្នលងការងារ 

ការ្តួ្ត្ពិនិត្យការប េះ្សាយបញ្ជា  
បបចចកបទសបៅកផ្នលងការងារ POWE 0503 

៤ ្តួ្ត្ពិនិត្យការ្បម្៉ូលទិនែន័យនិងវភិាគ
បៅកផ្នលងបធវើការ 

ការ្តួ្ត្ពិនិត្យការ្បម្៉ូលទិនែន័យ 
និងវភិាគបៅកផ្នលងបធវើការ 

POWE 0504 

៥ បធវើផ្អនការនិងបរៀបចំការងារស្ម្ភប់្កុម្
ការងារទ៉ូបៅ 

ការបធវើផ្អនការនិងបរៀបចំការងារ 
ស្ម្ភប់្កុម្ការងារទ៉ូបៅ 

POWE 0505 

៦ ្តួ្ត្ពិនិត្យការអនុវត្តការការពារបរសិាថ ន ការ្តួ្ត្ពិនិត្យការអនុវត្តការការពារ 
បរសិាថ ន 

POWE 0506 

៧ ្តួ្ត្ពិនិត្យបញ្ជា ្បឈម្ការងារ OHS 

បៅកែុងឧសាហកម្ម 
ការ្តួ្ត្ពិនិត្យបញ្ជា ្បឈម្ការងារ 
OHS បៅកែុងឧសាហកម្ម 

POWE 0507 

៨ 
អនុវត្តបយនឌ័្រនិងសម្ភាពសង្ម្បគ្នល
ការណ៍និងបគ្នលនបយាាយ 

ការអនុវត្តបយនឌ័្រនិងសម្ភាព
សង្ម្ បគ្នលការណ៍និងបគ្នល
នបយាាយ 

POWE 0508 

៩ ្តួ្ត្ពិនិត្យតាម្នើតិ្វធិើពិបសសនិង
បសៀវបៅផ្ណន ំ

ការ្តួ្ត្ពិនិត្យតាម្នើតិ្វធិើពិបសស 
និងបសៀវបៅផ្ណន ំ POWE 0509 

១០ 

្តួ្ត្ពិនិត្យការប្ត្ៀម្លកាណៈ
បបចចកបទសការប្បើ្ាស់និងការ្គប់្គង
សម្ភា រឧបករណ៍ និងបរកិាា បអសងៗ 

ការ្តួ្ត្ពិនិត្យការប្ត្ៀម្លកាណៈ 
បបចចកបទសការប្បើ្ាស់និងការ
្គប់្គងសម្ភា រឧបករណ៍ និងបរកិាា
បអសងៗ 

POWE 0510 

១១ 
្តួ្ត្ពិនិត្យការបក្សាយបបចចកបទសគំន៉ូរ 
ការបធវើផ្អនការ និងការគណនគណិ
ត្វទិា 

ការ្តួ្ត្ពិនិត្យការបក្សាយបបចចក 
បទសគំន៉ូរ ការបធវើផ្អនការ និងការ
គណនគណិត្វទិា 

POWE 0511 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ vi 

 

សម្តថភារសនលូ 

ល.រ ផ្អែកសម្ត្ថភាព ចំណងបរើងម្ ៉ូឌុ្ល បលខ្ក៉ូែ 

១ 
ែំបឡើងនិង្បតិ្បត្តិបត្សតបណាត  អគិ្

សនើកែុងអគ្នរសាែ ក់បៅ 

ការែំបឡើងនិង្បតិ្បត្តិបត្សតបណាត  

អគិ្សនើកែុងអគ្នរសាែ ក់បៅ POWE 6501 

២ 

ែំបឡើងនិង្បតិ្បត្តិបត្សតបណាត  អគិ្

សនើកែុងអគ្នរពាណិរជកម្ម និងអគ្នរ

ឧសាហកម្ម 

ការែំបឡើងនិង្បតិ្បត្តិបត្សតបណាត  

អគិ្សនើកែុងអគ្នរពាណិរជកម្ម និងអគ្នរ

ឧសាហកម្ម 
POWE 6502 

៣ 
ប្បើ្ាស់និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគិ្

សនើ 

ការប្បើ្ាស់និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគិ្

សនើ 
POWE 6503 

៤ 
ែំបឡើង្បព័នធថាម្ពលនិងទ៉ូរផ្ចក

ចាយថាម្ពល 

ការែំបឡើង្បព័នធថាម្ពលនិងទ៉ូរផ្ចក

ចាយថាម្ពល POWE 6504 

៥ 
ភាជ ប់្បព័នធសុវត្ថិភាពនិង្បកាស

អសនែ 

ការភាជ ប់្បព័នធសុវត្ថិភាពនិង្បកាស

អសនែ POWE 6505 

៦ សរបសរកម្មវធិើ្ បព័នធអគ្នរនវឆ្លល ត្ ការសរបសរកម្មវធិើ្បព័នធអគ្នរនវឆ្លល ត្ 
POWE 6506 

៧ ែំបឡើង្បព័នធផាទ ងំពនលឺ្ពេះអទិត្យ ការែំបឡើង្បព័នធផាទ ងំពនលឺ្ពេះអទិត្យ POWE 6507 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ vii 

ខ្ៃឹម្សារម្ ូឌុលលម្ែិត 
រម្មវិធី/វគ្គសរិា ៖ ការែំបឡើងនិងផ្ែទំ្ បព័នធបញ្ជជ និងបណាត  អគិ្សនើកែុងអគ្នរ 
ផ្អែកសម្ត្ថភាព៖  ប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគិ្សនើ 
ចំណងបរើងម្ ៉ូឌុ្ល៖  ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគិ្សនើ  
ការពិពណ៌នម្ ៉ូឌុ្ល៖   
 ម្ ៉ូឌុ្លបនេះ្គបែណត ប់បលើលទធអលសិកាផ្ែលជាត្្មូ្វការកែុងការែំបឡើងនិងប្បើ្ាស់ម្ ៉ូទ័រអគិ្សនើរមួ្
ទងំ្បព័នធ្តួ្ត្ពិនិត្យធម្មតា ឌ្ើរើែល និងក្មិ្ត្ខ្ពស់ផ្ែលពាក់ព័នធស្ម្ភប់កម្មវធិើម្ ៉ូទ័រឧសាហកម្មបអសងៗ 
ប យអនុបោម្តាម្សតង់ រ បទបបញ្ាត្តិ និង្កម្្បតិ្បត្តិផ្ែលពាក់ព័នធ។ 
លទធអលសិកា (ល.ស)៖ 
ប្កាយពើានបញ្ច ប់ន៉ូវម្ ៉ូឌុ្លបនេះសិសសឬសិកាា កាម្នឹងម្ភនសម្ត្ថភាព៖  
ល.ស១៖ រកាទុកម្ភ សុើនចរនតជាប់(ម្ ៉ូទ័រ)  
ល.ស២៖ រកាទុកម្ភ សុើនចរនតឆ្លល ស់(ម្ ៉ូទ័រ) 
ល.ស៣៖ ែំបឡើងបសៀគវើបញ្ជជ ម្ ៉ូទ័រ និងបរកិាា រ 
ល.ស៤៖ វាយត្នម្ល្បសិទធភាពម្ ៉ូទ័រ 
ល.ស៥៖ ្បតិ្បត្តិការសាងំ្កូនម្ភ សុើនអគិ្សនើបៅរារត្ង់សយុង (busbar) 
 
 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 1 

ល.ស០១៖ ររាេុរម្ភ សុនីចរន្ជាប់(ម្ ូេ័រ) 

ប្កាយពើានបញ្ច ប់ន៉ូវលទធអលសិកាបនេះ សិសស ឬសកិាា កាម្នឹងម្ភនសម្ត្ថភាពែ៉ូចខាងប្កាម្៖  
• បក្សាយចរកឹលកាណៈននបម្ផ្ែក 
• បក្សាយបសៀគវើអងំឌុ្ចសយុងបអឡចិ្តូ្ម្ភ ប  ទិច 
• បក្សាយ្បបភទម្ ៉ូទ័រចរនតជាប់(DC Motor) 
• ផ្ែទមំ្ ៉ូទ័រចរនតជាប់ 
• បញ្ជជ បលបឿនម្ ៉ូទ័រចរនតជាប់ 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 2 

បសចកតីផ្ណនាំស្ម្ភបស់ិកាា កាម្ 

សកម្មភាពសិកា បសចកតើផ្ណន ំ

• អនសនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.១-១ ៖ ចរកឹលកាណៈ
ននបម្ផ្ែក 

សនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.១-១/ ស៉ូម្អននិងយល់

អំពើសនលឹកព័ត៌្ម្ភន និងសួរបៅកាន់្គូបណតុ េះប

ណាត លរបស់អែកបៅបពលផ្ែលអែក្តូ្វការបែើម្បើ

ផ្សវងយល់ និងការបញ្ជជ ក់បផ្នថម្។ 

• បឆលើយសវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.១-១៖ ចរកឹលកាណៈ
ននបម្ផ្ែក 

សវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.១-១ ផ្ែលម្ភនចបម្លើយ / 

្តួ្ត្ពិនិត្យការបឆលើយសំនួររបស់អែកតាម្រយៈការ

ប្បើ្ាស់តារងចបម្លើយ។ អែក្តូ្វផ្ត្ទទួលាន

ចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វទងំអស់។ ករណើ ផ្ែលអែកមិ្ន

ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វបទ ស៉ូម្អនសនលឹក

ព័ត៌្ម្ភនម្តងបទៀត្ រចួបនទ ប់ម្កពាយាម្បឆលើយ

ម្តងបទៀត្ រហ៉ូត្ែល់ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វ

ទងំអស់។ 

• អនសនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.១-២ ៖ បសៀគវើអងំឌុ្ច
សយុងបអឡចិ្តូ្ម្ភ ប  ទិច 

សនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.១-២/ ស៉ូម្អននិងយល់

អំពើសនលឹកព័ត៌្ម្ភន និងសួរបៅកាន់្គូបណតុ េះប

ណាត លរបស់អែកបៅបពលផ្ែលអែក្តូ្វការបែើម្បើ

ផ្សវងយល់ និងការបញ្ជជ ក់បផ្នថម្។ 

• បឆលើយសវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.១-២ ៖ បសៀគវើអងំឌុ្
ចសយុងបអឡចិ្តូ្ម្ភ ប  ទិច 

សវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.១-២ ផ្ែលម្ភនចបម្លើយ / 

្តួ្ត្ពិនិត្យការបឆលើយសំនួររបស់អែកតាម្រយៈការ

ប្បើ្ាស់តារងចបម្លើយ។ អែក្តូ្វផ្ត្ទទួលាន



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 3 

ចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វទងំអស់។ ករណើ ផ្ែលអែកមិ្ន

ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វបទ ស៉ូម្អនសនលឹក

ព័ត៌្ម្ភនម្តងបទៀត្ រចួបនទ ប់ម្កពាយាម្បឆលើយ

ម្តងបទៀត្ រហ៉ូត្ែល់ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វ

ទងំអស់។ 

• អនសនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.១-៣ ៖ ្បបភទម្ ៉ូទ័រ
ចរនតជាប់(DC Motor) 

សនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.១-៣ / ស៉ូម្អននិងយល់

អំពើសនលឹកព័ត៌្ម្ភន និងសួរបៅកាន់្គូបណតុ េះប

ណាត លរបស់អែកបៅបពលផ្ែលអែក្តូ្វការបែើម្បើ

ផ្សវងយល់ និងការបញ្ជជ ក់បផ្នថម្។ 

• បឆលើយសវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.១-៣៖ ្បបភទម្ ៉ូទ័រ
ចរនតជាប់(DC Motor) 

សវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.១-៣ ផ្ែលម្ភនចបម្លើយ / 

្តួ្ត្ពិនិត្យការបឆលើយសំនួររបស់អែកតាម្រយៈការ

ប្បើ្ាស់តារងចបម្លើយ។ អែក្តូ្វផ្ត្ទទួលាន

ចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វទងំអស់។ ករណើ ផ្ែលអែកមិ្ន

ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វបទ ស៉ូម្អនសនលឹក

ព័ត៌្ម្ភនម្តងបទៀត្ រចួបនទ ប់ម្កពាយាម្បឆលើយ

ម្តងបទៀត្ រហ៉ូត្ែល់ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វ

ទងំអស់។ 

• អនសនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.១-៤ ៖ ការផ្ែទមំ្ ៉ូទ័រ
ចរនតជាប់ 

សនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.១-៤ / ស៉ូម្អននិងយល់

អំពើសនលឹកព័ត៌្ម្ភន និងសួរបៅកាន់្គូបណតុ េះប

ណាត លរបស់អែកបៅបពលផ្ែលអែក្តូ្វការបែើម្បើ

ផ្សវងយល់ និងការបញ្ជជ ក់បផ្នថម្។ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 4 

• បឆលើយសវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.១-៤៖ ការផ្ែទមំ្ ៉ូទ័រ
ចរនតជាប់ 

សវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.១-៤ ផ្ែលម្ភនចបម្លើយ / 

្តួ្ត្ពិនិត្យការបឆលើយសំនួររបស់អែកតាម្រយៈការ

ប្បើ្ាស់តារងចបម្លើយ។ អែក្តូ្វផ្ត្ទទួលាន

ចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វទងំអស់។ ករណើ ផ្ែលអែកមិ្ន

ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វបទ ស៉ូម្អនសនលឹក

ព័ត៌្ម្ភនម្តងបទៀត្ រចួបនទ ប់ម្កពាយាម្បឆលើយ

ម្តងបទៀត្ រហ៉ូត្ែល់ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វ

ទងំអស់។ 

• អនសនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.១-៥ ៖  ការបញ្ជជ
បលបឿនម្ ៉ូទ័រចរនតជាប់ 

សនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.១-៥ / ស៉ូម្អននិងយល់

អំពើសនលឹកព័ត៌្ម្ភន និងសួរបៅកាន់្គូបណតុ េះប

ណាត លរបស់អែកបៅបពលផ្ែលអែក្តូ្វការបែើម្បើ

ផ្សវងយល់ និងការបញ្ជជ ក់បផ្នថម្។ 

• បឆលើយសវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.១-៥ ៖  ការបញ្ជជ
បលបឿនម្ ៉ូទ័រចរនតជាប់ 

សវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.១-៥ ផ្ែលម្ភនចបម្លើយ / 

្តួ្ត្ពិនិត្យការបឆលើយសំនួររបស់អែកតាម្រយៈការ

ប្បើ្ាស់តារងចបម្លើយ។ អែក្តូ្វផ្ត្ទទួលាន

ចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វទងំអស់។ ករណើ ផ្ែលអែកមិ្ន

ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វបទ ស៉ូម្អនសនលឹក

ព័ត៌្ម្ភនម្តងបទៀត្ រចួបនទ ប់ម្កពាយាម្បឆលើយ

ម្តងបទៀត្ រហ៉ូត្ែល់ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វ

ទងំអស់។ 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 5 

សនៃឹររ័ត៌ម្ភន ៥.៣.១-១ ៖ ចររឹលរខណៈម្នលម្ផ្ែរ 
១.លកាណៈននបម្ផ្ែក 
បម្ផ្ែកគឺជាសម្ភសធាតុ្ផ្ែលអច្សូបទ បោហៈធាតុ្ បហើយវាម្ភនបើ្កុម្៖ 

 ធម្មជាតិ្(ឧ.ផ្អនែើ...)Natural 
 និមិ្ត្ត(បបងកើត្ពើផ្រ   ឧ.ផ្រ  ផ្ែក)artificial 
 ចរនតអគិ្សនើ(ចរនតអគិ្សនិអដល់បៅរបំុផ្ខ្សចម្លង បបងកើត្ានជាផ្ែន) Electromagnets 

បៅកែុងបើ្កុម្ខាងបលើបយើងផ្ចកជាពើ្បបភទ៖ 
• Permanent 

 

    
 

• Temporary 

 

បម្ផ្ែកម្ភនពើប ៉ូល៖ 

o ប ៉ូលបរើង(N) 
o ប ៉ូលត្ប៉ូង(S)  

  
 
២.ចាប់ននផ្ែនម្ភ ប  ទិច 

• បម្ផ្ែកផ្ែលម្ភនប ៉ូលែ៉ូចគ្នែ ្ចានគ្នែ បច   
• បម្ផ្ែកផ្ែលម្ភនប ៉ូលអទុយគ្នែ ទ គ្នែ ច៉ូល  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 6 

• បបើបម្ផ្ែកកាន់ផ្ត្បៅរិត្គ្នែ កម្ភល ងំទំន /្ចានកាន់ផ្ត្ខាល ងំ 
 

 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 7 

សវយ័វាយតម្ម្ៃ៥.៣.១-១ 
1. បត្ើបម្ផ្ែកជាអវើ?វាម្ភនប ុនម ន្កុម្? 
2. បត្ើ្កុម្បម្ផ្ែកនិមិ្ត្តសថិត្បៅកែុង្បបភទណា? 
3. បម្ផ្ែកម្ភនប ុនម នប ៉ូល?អវើខ្លេះ? 
4. បបើបយើង ក់បម្ផ្ែក២រិត្គ្នែ  បត្ើបពលណាបម្ផ្ែកទ គ្នែ ច៉ូល? 
  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 8 

ចលម្ៃើយគ្ាំរ៥ូ.៣.១-១ 
1. បម្ផ្ែកគឺជាសម្ភសធាតុ្ផ្ែលអច្សូបទ បោហៈធាតុ្ បហើយវាម្ភនបើ្កុម្៖ 

 ធម្មជាតិ្(ឧ.ផ្អនែើ...)Natural 
 និមិ្ត្ត(បបងកើត្ពើផ្រ   ឧ.ផ្រ  ផ្ែក)artificial 
 ចរនតអគិ្សនើ(ចរនតអគិ្សនិអដល់បៅរបំុផ្ខ្សចម្លង បបងកើត្ានជាផ្ែន) Electromagnets 

2. Permanent. 

3. បម្ផ្ែកម្ភនពើប ៉ូល៖ 
o ប ៉ូលបរើង(N) 
o ប ៉ូលត្ប៉ូង(S)  

4. បម្ផ្ែកផ្ែលម្ភនប ៉ូលអទុយគ្នែ ទ គ្នែ ច៉ូល  ។ 

 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 9 

សនៃឹររ័ត៌ម្ភន ៥.៣.១-២ ៖ លសៀគ្វីអ ាំងឌុចសយងុលអឡចិព្តូម្ភ ល  េចិ 
១.្ទឹសដើផ្ែនម្ភ ប  ទិច 
 រល់បពលម្ភនចរនតអគិ្សនើឆលងកាត់្អង្ធាតុ្ចម្លង(ផ្ខ្ស្ត្ង់ ប៉ូប ើនសំផ្ប ត្ ស៉ូបលណ៉ូ អុើត្)វានឹង
បបងកើត្ានជាផ្ែនម្ភ ប ទិច។ 

 
 

 

 និមិ្ត្តសញ្ជា សម្្ភល់ទិសបៅ 
o ទិសបៅច៉ូលកែុង(បៅមុ្ខ្)  

      
o ទិសបៅបច ប្ៅ(្ត្លប់ម្កវ ិ)  

      
២.កម្ភល ងំម្ភ ប  ទិច 
 តាម្ចាប់ Lorentz បៅបពលផ្ែលម្ភនចរនតឆលងកាត់្ផ្ខ្សចម្លងផ្ែលសថិត្កែុងម្រឈ ឋ នផ្ែនម្ភ ប  ទិច
បពលបនេះម្ភនកម្ភល ងំបលើផ្ខ្សចម្លង បហើយកម្ភល ងំបនេះជាកម្ភល ងំម្ភ ប  ទិច។ 

   
 F=BIlsin 

ផ្ែល F ជាកម្ភល ងំម្ភ ប  ទិច (N) 

ផ្ខ្ស្ត្ង់ ប៉ូប ើនសំផ្ប ត្ ស៉ូបលណ៉ូ អុើត្ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 10 

  B ជាផ្ែនម្ភ ប  ទិច (T) 

  I ជាចរនតគិត្ជាអំផ្ព (A) 

  L ជា្បផ្វងផ្ខ្សសរុប (m) 

   ជាមំុ្រវាងទិសបៅផ្ែនម្ភ ប  ទិច និងចរនត 

    
 វធិើកំណត់្ទិសបៅកម្ភល ងំម្ភ ប  ទិចប យប្បើនែបឆវង 
តាម្រ៉ូបបយើងនិយាយានយា ងចាស់ថា៖ 
  F ជាទិសបៅកម្ភល ងំម្ភ ប  ទិច (N) 
  B ជាផ្ែនម្ភ ប  ទិច (T) 

  I ជាចរនតគិត្ជាអំផ្ព (A) 

    
 

 

Source: Sahdev, S. K. (2017). Electrical machines. Cambridge University Press.  

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 11 

សវយ័វាយតម្ម្ៃ៥.៣.១-២ 

1. ច៉ូរគ៉ូរទិសបៅផ្ខ្សផ្ែនម្ភ ប  ទិចផ្ែលរត់្រំុវ ិផ្ខ្សចម្លងស្ម្ភប់រ៉ូបខាងប្កាម្? 

  
2. ច៉ូរគ៉ូរទិសបៅផ្ខ្សផ្ែនម្ភ ប  ទិចរបស់ស៉ូបលណ៉ូ អុើត្ស្ម្ភប់រ៉ូបខាងប្កាម្ 

 
 

3. ច៉ូរគ៉ូសទិសបៅកម្ភល ងំF? 

 

4.  លំោត់្ 

បយើង ក់ផ្ខ្សចម្លងមួ្យផ្ែលម្ភន្បផ្វង១ផ្ម្ ្ត្(1m)កែុងម្រឈ ឋ នផ្ែលម្ភន
ផ្ែនម្ភ   ទិច២បត្សាល (2T)។ បបើបគអតល់ចរនត០.៥អំផ្ព(0.5A)ឆលងកាត់្ផ្ខ្សចម្លងបនេះបត្ើ
កម្ភល ងំម្ភ ប  ទិចបបងកើត្ប យផ្ខ្សបនេះម្ភនត្នម្លប ុនម ន?កែុងករណើ ៖ 
o មំុ្រវាងផ្ែនម្ភ ប  ទិចនិងទិសបៅចរនតបសមើស៉ូនយែឺប្ក(0) 
o មំុ្រវាងផ្ែនម្ភ ប  ទិចនិងទិសបៅចរនតបសមើ៣០ែឺប្ក(30) 
o មំុ្រវាងផ្ែនម្ភ ប  ទិចនិងទិសបៅចរនតបសមើ៩០ែឺប្ក(90) 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 12 

ចលម្ៃើយគ្ាំរ ូ៥.៣.១-២ 

1. គ៉ូរទិសបៅផ្ខ្សផ្ែនម្ភ ប  ទិចផ្ែលរត់្រំុវ ិផ្ខ្សចម្លង 

 

2. គ៉ូរទិសបៅផ្ខ្សផ្ែនម្ភ ប  ទិចស្ម្ភប់ស៉ូបលណ៉ូ អុើត្រ៉ូបខាងប្កាម្ 

 

3.  គ៉ូរទិសបៅកម្ភល ងំF 

 

 

4.   លំោត់្ 
តាម្រ៉ូបម្នត 

    F=BIlsin 

B 

F F 
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ផ្ែល    
  B = 2T 

  I = 0.5A 

  L =1m 

កែុងករណើ ៖ 

o ម ុំរវាងដែនម៉ា ញ ៉ាទិចនិងទិសញៅចរនតញសម ើសូនយែញឺរេ(0) 

F=2 x 0.5 x 1 x 0 = 0N 
មំុ្រវាងផ្ែនម្ភ ប  ទិចនិងទិសបៅចរនតបសមើ៣០ែឺប្ក(30) 

F=2 x 0.5 x 1 x 0.5 = 0.5N 

មំុ្រវាងផ្ែនម្ភ ប  ទិចនិងទិសបៅចរនតបសមើ៩០ែឺប្ក(90) 

F=2 x 0.5 x 1 x 1 = 1N 
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សនៃឹររ័ត៌ម្ភន ៥.៣.១-៣ ៖ ព្បលេេម្ ូេ័រចរនជ្ាប់(DC Motor) 
១.ម្ ៉ូទ័រចរនតជាប់(DC Motor) 

 

 ម្ ៉ូទ័រចរនតជាប់គឺជា្បបភទមួ្យននម្ភ សុើនអគិ្សនើផ្ែលបផ្ម្លងពើថាម្ពលអគិ្សនើបៅជាថាម្ពលបម្
កានិក ផ្ែល្បភពថាម្ពលានម្កពើចរនតជាប់។ 
 ម្ ៉ូទ័រចរនតជាប់ម្ភនបួន្បបភទ៖ 

 Separate excitation Motor 

 Shunt excitation Motor 

  Series excitation Motor 

 Compound Motor 

 
២.ផ្អែកននម្ ៉ូទ័រចរនតជាប់(DC Motor)  

 ម្ ៉ូទ័រចរនតជាប់ផ្ចកបច ជាពើផ្អែកធំៗ៖ ផ្អែកបៅនឹង(Stator) និងផ្អែកចល័ត្(Rotor) 

 

២.១ផ្អែកបៅនឹង(Stator) 
 Statorគឺជាផ្អែកផ្ែលមិ្នម្ភនចលនរបស់ម្ ៉ូទ័រចរនតជាប់ បហើយវាម្ភនតួ្នទើបបងកើត្ផ្ែនម្ភ ប  ទិច។ 
បៅកែុង Stator អំុ្បឡើងប យ៖  

o សំបកម្ ៉ូទ័រ(Yoke Frame) 

o របំុ (Field Winding) 

o ប ៉ូល(Pole) 

(d)Compound Motor 
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២.២ ផ្អែកចល័ត្(Rotor) 

 Rotor គឺជាផ្អែកផ្ែលម្ភនចលនរបស់ម្ ៉ូទ័រចរនតជាប់ បហើយវាជាអែកទទួលផ្ែនម្ភ ប  ទិចបែើម្បើ
បបងកើត្ានជាកម្ភល ងំបម្កានិក(រងវិល)។ 

Rotor អំុ្ប យ៖ 

o ែង Rotor (shaft)  

    
 

 

o សែ៉ូលរបំុ(Amature Core)  

  
 

o ធយ៉ូង (Brush)  

  
 

 

 

 

o Commutator  

ប៉ាូល(Pole) 
 

សុំបេម៉ាូទ័រ(Yoke Frame) 
 

រប ុំ(Field Winding) 
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o របំុ Rotor(Amature Winding) 

    

៣.វធិើសាស្តសតបម្ើលព័ត៌្ម្ភនរបស់ម្ ៉ូទ័រ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ការការពារ 
ល.រ បលខ្ខ្ទង់ទើ១(ការការពារវត្ថុរងឹ) បលខ្ខ្ទង់ទើ២(ការការពារវត្ថុរវ) 
0 គ្នម នការការពារ គ្នម នការការពារ 

1 
ការពារ្បឆ្លងំបៅនឹងវត្ថុរងឹផ្ែលធំជាង

50mm(ឧ.នែ) 
ការពារ្បឆ្លងំនឹងទឹក្សក់ពើបលើ 

2 
ការពារ្បឆ្លងំបៅនឹងវត្ថុរងឹផ្ែលធំជាង

12.5mm(ឧ.្ម្ភម្នែ) 
ការពារ្បឆ្លងំនឹងទឹក្សក់ពើបលើបៅបពល
ឧបករណ៍ងាក15ពើទើតាងំធម្មតា 

អនុភាពម្ ៉ូទ័រ 

ត្ង់សយុង

ចរនតម្ ៉ូទ័រ 

ចរនតបភាោ ច 

ចំនួនរំុកែុង១

ត្ង់សយុងម្ ៉ូទ័រ 

្បបភទបភាោ ច 

International 

Protection 

ឧ.IP23=ការពារ្បឆ្លងំ

បៅនឹងវត្ថុរងឹផ្ែលធំជាង

12.5mmនិងការពារ

្បឆ្លងំនឹងការា ់ទឹក

ប យផាទ ល់រហ៉ូត្ែល់
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3 
ការពារ្បឆ្លងំបៅនឹងវត្ថុរងឹផ្ែលធំជាង

2.5mm(ឧ.ផ្ខ្សចម្លងអគិ្សនើ) 
ការពារ្បឆ្លងំនឹងការា ់ទឹកប យផាទ ល់

រហ៉ូត្ែល់មំុ្60 

4 
ការពារ្បឆ្លងំបៅនឹងវត្ថុរងឹផ្ែលធំជាង1mm 

(ឧ.ឧបករណ៍ និងផ្ខ្សត្៉ូចៗ) 
ការពារ្បឆ្លងំនឹងការា ់ទឹកប យផាទ ល់

្គប់មំុ្ 

5 
ការពារ្បឆ្លងំបៅនឹងធ៉ូលើផ្ែលអចបធវើឱ្យែំ
បណើ ការរអក់រអួល។ការពារ្បឆ្លងំបៅវត្ថុរងឹ 

ការពារ្បឆ្លងំនឹងការា ់ទឹកប យម្ភ សុើន
ម្ភនកាល6.3mm 

6 
ការពារមិ្នឱ្យធ៉ូលើច៉ូលាន(បិទរិត្)និង

ការពារ្បឆ្លងំបៅវត្ថុរងឹ 
ការពារ្បឆ្លងំនឹងការា ់ទឹកប យម្ភ សុើន

ម្ភនកាល12.5mm 

7 
 ការពារ្បឆ្លងំនឹងការ្តាទឹំកបៅកែុង

រប្ៅ0.15m-1mកែុងរយៈបពល្តឹ្ម្30នទើ 

8 
 ការពារ្បឆ្លងំនឹងការ្តាទឹំកបៅកែុងរប្ៅ

ប្ចើនជាង1mកែុងរយៈបពលយ៉ូរ 

9 
 ការពារ្បឆ្លងំនឹងការោងប យម្ភ សុើនា ់

ទឹកផ្ែលម្ភនសម្ភព ធខ្ពស់និងម្ភនចំោយ 
 

៤.ែំបណើ រការននម្ ៉ូទ័រចរនតជាប់ 

  

បៅបពលភាជ ប់ម្ ៉ូទ័របៅនឹង្បភពចរនតជាប់បពលបនេះបៅកែុងផ្អែករបំុ Stator បបងកើត្ផ្ែនម្ភ ប  ទិច
ផ្ែលម្ភនប ៉ូលS និង N។ ចរនតបច ពើ្បភពមួ្យផ្អែកបទៀត្បញ្ជ៉ូ នម្ក Rotor តាម្ធយ៉ូង (Brush) ផ្ែល
ប េះជាមួ្យCommutator បែើម្បើអដល់ចរនតឱ្យរបំុ Rotor បបងកើត្ានជាកម្ភល ងំម្ភ ប  ទិចផ្ែលបងវិល Rotor 
ឱ្យវលិ។ 
៥.ការប្បើ្ាស់ម្ ៉ូទ័រចរនតជាប់ 
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្បបភទម្ ៉ូទ័រ ចារកឹលកាណៈ ការប្បើ្ាស់ 
Shunt ម្ភនបលបឿនរងវិលបែរ និងកម្ភល ងំ

បងវិលម្ធយម្បពលចាប់បអដើម្វលិ 
-កងាា  
-ម្ ៉ូទ័រប៉ូម្ទឹក 
-ម្ភ សុើន្កឡងឹ 
-ម្ ៉ូទ័រសាវ ន 

Series ម្ភនបលបឿនរងវិលផ្្ប្បួល និង
កម្ភល ងំបងវិលធំបពលចាប់បអដើម្វលិ
(កំណត់្សម្្ភល់៖ម្ ៉ូទ័រ្ត្វូផ្ត្
ភាជ ប់ជាម្យួបនទុក) 

-Cranes 
-របណដើ រយនត/របណដើ រ្បអប់/
របណដើ របយាង 
-រែបភលើងប្បើអគិ្សនើ 

Separate excitation Motor 
 

ម្ភនបលបឿនរងវិលបលឿនខាល ងំ និង
កម្ភល ងំបងវិលធំបពលចាប់បអដើម្វលិ 

-ម្ ៉ូទ័រកិនផ្ែកកែុងឧសាហកម្ម 

Compound Motor កម្ភល ងំបងវិលធំបពលចាប់បអដើម្វលិ  Cranes 
-របណដើ រយនត/របណដើ រ្បអប់/
របណដើ របយាង 
-រែបភលើងប្បើអគិ្សនើ 

 

រ៉ូបភាពននការប្បើ្ាស់ម្ ៉ូទ័រចរនតជាប់ 
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សវយ័វាយតម្ម្ៃ ៥.៣.១-៣ 
1. អវើបៅជាម្ ៉ូទ័រចរនតជាប់? 
2. ម្ ៉ូទ័រចរនតជាប់ម្ភនប ុនម ន្បបភទ?អវើខ្លេះ? 
3. ម្ ៉ូទ័រចរនតជាប់ផ្ចកបច ជាប ុនម នផ្អែក?អវើខ្លេះ? 
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ចលម្ៃើយគ្ាំរ ូ៥.៣.១-៣ 

1. ម្ ៉ូទ័រចរនតជាប់គឺជា្បបភទមួ្យននម្ភ សុើនអគិ្សនើផ្ែលបផ្ម្លងពើថាម្ពលអគិ្សនើបៅជាថាម្ពលបម្កា
និក ផ្ែល្បភពថាម្ពលានម្កពើចរនតជាប់។ 

2. ម្ ៉ូទ័រចរនតជាប់ម្ភនបួន្បបភទ៖ 
-Separate excitation Motor 
-Shunt excitation Motor 
 -Series excitation Motor 
-compound motor 

3. ម្ ៉ូទ័រចរនតជាប់ផ្ចកបច ជាពើផ្អែកធំៗ៖ ផ្អែកបៅនឹង(Stator) និងផ្អែកចល័ត្(Rotor) 
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សនៃឹររ័ត៌ម្ភន ៥.៣.១-៤ ៖ ការផ្ែទាំម្ ូេ័រចរន្ជាប់ 
១.វធិើននការផ្ែទ ំ

  បែើម្បើឱ្យម្ ៉ូទ័រែំបណើ រការលែកែុងលកាខ្ណឌ សតង់ រ និងម្ភននិរនតភាពខ្ពស់ ការផ្ែទជំា្បចាំ

គឺជាកតាត ចាាំច់ស្ម្ភប់អែកបបចចកបទស ការផ្ែទបំនេះរមួ្ម្ភន៖ 

o ផ្ែទំ្ បចាផំ្ខ្ 

➢ បាស រ៉ូត្សម្ភែ ត្ធ៉ូលើ ែើ ប្បង ផ្ែលជាប់បលើម្ ៉ូទ័រ 
o ផ្ែទំ្ បចាំ្ ត្ើម្ភស 

➢ សម្ភែ ត្សនទេះខ្យល់ និងកងាា របស់ម្ ៉ូទ័រ 

 
o ផ្ែទំ្ បចាឆំម្ភស 

➢ ប េះបំផ្បកម្ ៉ូទ័រ 
➢ បញ្ច៉ូ លប្បងកែុងា  ង(Bearing)បែើម្បើធានកែុងការវលិានលែ 
➢ ប៉ូម្ធ៉ូលើ ឬា ់ខ្យល់ឱ្យធ៉ូលើបច ពើខាងកែុងម្ ៉ូទ័រ 

 
➢ ្តួ្ត្ពិនិត្យភាពសឹករចិរលិនន Commutator ធយ៉ូង(Brushes) 
➢ ្តួ្ត្ពិនិត្យរសឺ័ររបស់ធយ៉ូង 
➢ បត្សតបរសុើសតង់របសរ់បំុStator &Rotor 

 
➢ ្តួ្ត្ពិនិត្យែំណ និងបត្សតត្ង់សយុង 
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ទ្ម្ង់រាយការណ៍្ត្តួ្ពិនិត្យ និងបធវើបត្សត 
្បបភទម្ ៉ូទ័រ.......................................................................................................................................... 
បលខ្សម្្ភល់ម្ ៉ូទ័រ(Serial ).................................................................................................................... 
កាលបរបិចឆទ្តួ្ត្ពិនិត្យ.......................................................................................................................... 
កាលបរបិចឆទននការផ្ែទ.ំ........................................................................................................................ 
ចំនួនបម្ភ ងែំបណើ រការរបស់ម្ ៉ូទ័រ............................................................................................................... 

-ផាដ ច់ចរនតអគិ្សនើ                                                                                                                          
-ប េះបំផ្បកម្ ៉ូទ័រ                                                                                                                            

-្តួ្ត្ពិនិត្យផ្អែកបម្កានិក                                                                                                                                                                                                                   
-ប៉ូម្ធ៉ូលើ ឬា ់ខ្យល់ឱ្យធ៉ូលើបច ពើខាងកែុងម្ ៉ូទ័រ                                                                                   

-្តួ្ត្ពិនិត្យភាពសឹករចិរលិនន Commutator ធយ៉ូង(Brushes)                                               

-្តួ្ត្ពិនិត្យរសឺ័ររបស់ធយ៉ូង                                                                                                                 

-្តួ្ត្ពិនិត្យសនទេះខ្យល់ និងកងាា របស់ម្ ៉ូទ័រ                                                                                             

-អំុ្ម្ ៉ូទ័រ                                                                                                                                          
-ភាជ ប់ចរនតអគិ្សនើ 

• វាស់ត្ង់សយុង្បភពច៉ូលម្ ៉ូទ័រ.....................................................................................................V 
• វាស់ចរនត...............................................................................................................................A 

ប្បៀបបធៀបត្នម្លវាស់ានបៅនឹងត្នម្លសតង់ បៅបលើម្ ៉ូទ័រ(Identification plate) 
សបងកត្និងកំណត់្សម្្ភល់........................................................................................................................ 
........................................................................................................................................................... 
........................................................................................................................................................... 
........................................................................................................................................................... 
........................................................................................................................................................... 
........................................................................................................................................................... 
............................................................................................................................................................ 
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សវយ័វាយតម្ម្ៃ ៥.៣.១-៤ 
១. បែើម្បើឱ្យម្ ៉ូទ័រែំបណើ រការលែកែុងលកាខ្ណឌ សតង់ រ និងម្ភននិរនតភាពខ្ពស់ ការផ្ែទជំា្បចាគឺំជាកតាត
ចាាំច់ស្ម្ភប់អែកបបចចកបទស ច៉ូរបរៀបរប់ពើសកម្មភាពននការផ្ែទ៖ំ 

ក.ផ្ែទំ្ បចាផំ្ខ្ម្ភនការផ្ែទអំវើខ្លេះ? 
ខ្.ផ្ែទំ្ បចាំ្ ត្ើម្ភសម្ភនការផ្ែទអំវើខ្លេះ? 
គ.ផ្ែទំ្ បចាឆំម្ភសម្ភនការផ្ែទអំវើខ្លេះ? 
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ចលម្ៃើយគ្ាំរ ូ៥.៣.១-៤ 
1. បែើម្បើឱ្យម្ ៉ូទ័រែំបណើ រការលែកែុងលកាខ្ណឌ សតង់ រ និងម្ភននិរនតភាពខ្ពស់ ការផ្ែទជំា្បចាគឺំជាកតាត
ចាាំច់ស្ម្ភប់អែកបបចចកបទស ការផ្ែទបំនេះរមួ្ម្ភន៖ 
• ផ្ែទំ្ បចាផំ្ខ្ 

➢ បាស រ៉ូត្សម្ភែ ត្ធ៉ូលើ ែើ ប្បង ផ្ែលជាប់បលើម្ ៉ូទ័រ 
• ផ្ែទំ្ បចាំ្ ត្ើម្ភស 

➢ សម្ភែ ត្សនទេះខ្យល់ និងកងាា របស់ម្ ៉ូទ័រ 
• ផ្ែទំ្ បចាឆំម្ភស 

➢ ប េះបំផ្បកម្ ៉ូទ័រ 
➢ បញ្ច៉ូ លប្បងកែុងា  ង(Bearing)បែើម្បើធានកែុងការវលិានលែ 
➢ ប៉ូម្ធ៉ូលើ ឬា ់ខ្យល់ឱ្យធ៉ូលើបច ពើខាងកែុងម្ ៉ូទ័រ 
➢ ្តួ្ត្ពិនិត្យភាពសឹករចិរលិនន Commutator ធយ៉ូង(Brushes) 
➢ ្តួ្ត្ពិនិត្យរសឺ័ររបស់ធយ៉ូង 
➢ បត្សតបរសុើសតង់របសរ់បំុStator &Rotor 
➢ ្តួ្ត្ពិនិត្យែំណ និងបត្សតត្ង់សយុង 
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សនៃឹររិចេការ ៥.៣.១-១  
ចាំណងលជើង៖ ការផ្ែទាំម្ ូេ័រចរន្ជាប់ 

លោលបាំណងម្នការអនុវត្៖  

• ដ ោះបំបបកម ៉ូទរ័ចរន្តជាប ់
• បែទមំ ៉ូទរ័ចរន្តជាប ់
• ផ្គ ំបំបែកម ៉ូទរ័ចរន្តជាបដ់ ើងវញិ 

សម្ភា រ៖ 
• សកុត្ 
• ្កណាត់្រ៉ូត្ 
• ថាែ សំម្ភែ ត្ប្ចស 
• ប្បងា  ង 
• រសឹ័រធយ៉ូង   
• Commutator   

ឧបររណ៍៖  
• ទួណឺវ ើសឈុត្       ១ឈុត្ 
• បសាចិបញ្ច ៀនឈុត្      ១ឈុត្ 
• បសាទើបឈុត្      ១ឈុត្ 
• ែងាក ប់ឈុត្      ១ឈុត្ 
• ឧបករណ៍អារសំណ     ១ឈុត្ 
• ម្ភ សុើនប៉ូម្ធ៉ូលើ      ១ឈុត្ 
• ម្ ុលទើផ្ម្ ្ត្ឌ្ើរើែល     ១ឈុត្ 
• រក់       ១បែើម្ 

ជាំហាន/នីតិវិធី៖ 
1. ប្រើសបរ ើសឧបករណ៍ សម្ភា រ និងប្គឿង្ប ប់ការពារសុវត្ថិភាពផាទ ល់ខ្លួន 
2. ប្បើ្ាស់ឧបករណ៍តាម្មុ្ខ្ងារ បែើម្បើប េះបំផ្បកម្ ៉ូទ័រ 
3. បាស រ៉ូត្សម្ភែ ត្ធ៉ូលើ ែើ ប្បង ផ្ែលជាប់បលើម្ ៉ូទ័រ 
4. សម្ភែ ត្សនទេះខ្យល់ និងកងាា របស់ម្ ៉ូទ័រ 
5. ប េះបំផ្បកម្ ៉ូទ័រ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 26 

 
  

6. បញ្ច៉ូ លប្បងកែុងា  ង(Bearing)បែើម្បើធានកែុងការវលិានលែ 
7. ប៉ូម្ធ៉ូលើ ឬា ់ខ្យល់ឱ្យធ៉ូលើបច ពើខាងកែុងម្ ៉ូទ័រ 
8. ្តួ្ត្ពិនិត្យភាពសឹករចិរលិនន Commutator ធយ៉ូង(Brushes) 
9. ្តួ្ត្ពិនិត្យរសឺ័ររបស់ធយ៉ូង 
10. បត្សតបរសុើសតង់របសរ់បំុStator &Rotor 
11. ្តួ្ត្ពិនិត្យែំណ និងបត្សតត្ង់សយុង 
12. អំុ្ម្ ៉ូទ័រចរនតជាប់ 
13. បត្សតែំបណើ រការម្ ៉ូទ័រចរនតជាប់ 

វិធីសាស្រសវ្ាយតម្ម្ៃ៖  
ការសផ្ម្តងបងាា  និងសំណួរ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 27 

រាយការណ៍្ត្តួ្ពិនិត្យផ្ែទ ំនិងបធវើបត្សត 
្បបភទម្ ៉ូទ័រ.......................................................................................................................................... 
បលខ្សម្្ភល់ម្ ៉ូទ័រ(Serial ).................................................................................................................... 
កាលបរបិចឆទ្តួ្ត្ពិនិត្យ.......................................................................................................................... 
កាលបរបិចឆទននការផ្ែទ.ំ........................................................................................................................ 
ចំនួនបម្ភ ងែំបណើ រការរបស់ម្ ៉ូទ័រ............................................................................................................... 
-ផាដ ច់ចរនតអគិ្សនើ                                                                                                                          
-ប េះបំផ្បកម្ ៉ូទ័រ                                                                                                                            
-្តួ្ត្ពិនិត្យផ្អែកបម្កានិក                                                                                                                                                                                                                   
-ប៉ូម្ធ៉ូលើ ឬា ់ខ្យល់ឱ្យធ៉ូលើបច ពើខាងកែុងម្ ៉ូទ័រ                                                                                   
-្តួ្ត្ពិនិត្យភាពសឹករចិរលិនន Commutator ធយ៉ូង(Brushes)                                                 
-្តួ្ត្ពិនិត្យរសឺ័ររបស់ធយ៉ូង                                                                                                                 
-្តួ្ត្ពិនិត្យសនទេះខ្យល់ និងកងាា របស់ម្ ៉ូទ័រ                                                                                             
-អំុ្ម្ ៉ូទ័រ                                                                                                                                          
-ភាជ ប់ចរនតអគិ្សនើ 

• វាស់ត្ង់សយុង្បភពច៉ូលម្ ៉ូទ័រ.....................................................................................................V 
• វាស់ចរនត...............................................................................................................................A 

ប្បៀបបធៀបត្នម្លវាស់ានបៅនឹងត្នម្លសតង់ បៅបលើម្ ៉ូទ័រ(Identification plate) 
សបងកត្និងកំណត់្សម្្ភល់........................................................................................................................ 
........................................................................................................................................................... 
........................................................................................................................................................... 
........................................................................................................................................................... 
........................................................................................................................................................... 
........................................................................................................................................................... 
............................................................................................................................................................ 
 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 28 

សនៃឹររ័ត៌ម្ភន ៥.៣.១-៥ ៖  ការបញ្ញា លលបឿនម្ ូេ័រចរន្ជាប ់
១.បញ្ជជ បលបឿនម្ ៉ូទ័រShunt &Saparately Excited  

ការបញ្ជជ បលបឿនរបស់ម្ ៉ូទ័រ Shunt &Saparately Excited បធវើានតាម្បើរបបៀប៖ 

 បញ្ជជ ប យបផ្្ម្ប្មួ្លបរសុើសតង់របស់រ  ៉ូទ័រ(Rotor)  

 
 បញ្ជជ ប យបផ្្ម្ប្មួ្លត្ង់សយុងរបស់រ  ៉ូទ័រ(Rotor)  

 
 បញ្ជជ ប យបផ្្ម្ប្មួ្លត្ង់សយុង របស់សាត ទ័រ(Stator)  

 
២.បញ្ជជ បលបឿនម្ ៉ូទ័រ Series 

ការបញ្ជជ បលបឿនរបស់ម្ ៉ូទ័រ Series បធវើានតាម្បើរបបៀប៖ 
 បញ្ជជ ប យបផ្្ម្ប្មួ្លបរសុើសតង់របស់រ  ៉ូទ័រ(Rotor)  

 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 29 

 
 បញ្ជជ ប យបផ្្ម្ប្មួ្លត្ង់សយុងរបស់រ  ៉ូទ័រ(Rotor)  

 
 បញ្ជជ ប យបផ្្ម្ប្មួ្លចរនតរបស់សាត ទ័រ(Stator)  

 
  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 30 

សវយ័វាយតម្ម្ៃ ៥.៣.១-៥ 
1. បត្ើការបញ្ជជ បលបឿនរបស់ម្ ៉ូទ័រ Shunt &Saparately Excited បធវើានតាម្ប ុនម នរបបៀប?អវើខ្លេះ?ច៉ូរ
បរៀបរប់? 

2. បត្ើការបញ្ជជ បលបឿនរបស់ម្ ៉ូទ័រ Series បធវើានតាម្ប ុនម នបបៀប?អវើខ្លេះ?ច៉ូរបរៀបរប់? 
  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 31 

ចលម្ៃើយគ្ាំរ ូ៥.៣.១-៥ 
1. ការបញ្ជជ បលបឿនរបស់ម្ ៉ូទ័រ Shunt &Saparately Excited បធវើានតាម្បើរបបៀប៖ 

 បញ្ជជ ប យបផ្្ម្ប្មួ្លបរសុើសតង់របស់រ  ៉ូទ័រ(Rotor)  

 
 បញ្ជជ ប យបផ្្ម្ប្មួ្លត្ង់សយុងរបស់រ  ៉ូទ័រ(Rotor)  

 
 បញ្ជជ ប យបផ្្ម្ប្មួ្លត្ង់សយុង របស់សាត ទ័រ(Stator)  

 
1. ការបញ្ជជ បលបឿនរបស់ម្ ៉ូទ័រ Series បធវើានតាម្បើរបបៀប៖ 

 បញ្ជជ ប យបផ្្ម្ប្មួ្លបរសុើសតង់របស់រ  ៉ូទ័រ(Rotor)  

 
 

 បញ្ជជ ប យបផ្្ម្ប្មួ្លត្ង់សយុងរបស់រ  ៉ូទ័រ(Rotor)  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 32 

 
 បញ្ជជ ប យបផ្្ម្ប្មួ្លចរនតរបស់សាត ទ័រ(Stator)  

 
  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 33 

ល.ស០២ ៖ ផ្ែទាំម្ភ សុនីចរន្ឆ្ៃ ស ់(ម្ ូេ័រ) 

ប្កាយពើានបញ្ច ប់ន៉ូវលទធអលសិកាបនេះ សិសស ឬសកិាា កាម្ នឹងម្ភនសម្ត្ថភាព ែ៉ូចខាងប្កាម្៖  
១ . បក្សាយព័ត៌្ម្ភនពាក់ព័នធរបស់ម្ ៉ូទ័រពើលកាណៈបបចចកបទស និងែា្កាម្ឱ្យាន្តឹ្ម្្តូ្វ 
២. ្បតិ្បត្តកិារ្តួ្ត្ពិនិត្យ និងបធវើបត្សតម្ ៉ូទ័រប យអនុបោម្តាម្ត្្មូ្វការចាប់សុវត្ថិភាព និង

នើតិ្វធិើ 
៣. ផ្ែទមំ្ ៉ូទ័រប យអនុបោម្តាម្ត្្មូ្វការចាប់សុវត្ថិភាព និងនើតិ្វធិើ 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 34 

បសចកតីផ្ណនាំស្ម្ភបស់ិកាា កាម្ 

សកម្មភាពសិកា បសចកតើផ្ណន ំ

• អនសនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.២-១ ៖ ្ត្ង់សវ៉ូរម្ភ ទ័រ សនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.២-១/ ស៉ូម្អននិងយល់

អំពើសនលឹកព័ត៌្ម្ភន និងសួរបៅកាន់្គូបណតុ េះប

ណាត លរបស់អែកបៅបពលផ្ែលអែក្តូ្វការបែើម្បើ

ផ្សវងយល់ និងការបញ្ជជ ក់បផ្នថម្។ 

• បឆលើយសវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.២-១ ៖ ្ត្ង់សវ៉ូរម្ភ ទ័រ សវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.២-១ ផ្ែលម្ភនចបម្លើយ / 

្តួ្ត្ពិនិត្យការបឆលើយសំនួររបស់អែកតាម្រយៈការ

ប្បើ្ាស់តារងចបម្លើយ។ អែក្តូ្វផ្ត្ទទួលាន

ចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វទងំអស់។ ករណើ ផ្ែលអែកមិ្ន

ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វបទ ស៉ូម្អនសនលឹក

ព័ត៌្ម្ភនម្តងបទៀត្ រចួបនទ ប់ម្កពាយាម្បឆលើយ

ម្តងបទៀត្ រហ៉ូត្ែល់ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វ

ទងំអស់។ 

• អនសនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.២-២ ៖ ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ច
សយុង១ផាស(1Phase Induction Motor) 

សនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.២-២/ ស៉ូម្អននិងយល់

អំពើសនលឹកព័ត៌្ម្ភន និងសួរបៅកាន់្គូបណតុ េះប

ណាត លរបស់អែកបៅបពលផ្ែលអែក្តូ្វការបែើម្បើ

ផ្សវងយល់ និងការបញ្ជជ ក់បផ្នថម្។ 

• បឆលើយសវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.២-២ ៖ ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ច
សយុង១ផាស(1Phase Induction Motor) 

សវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.២-២ ផ្ែលម្ភនចបម្លើយ / 

្តួ្ត្ពិនិត្យការបឆលើយសំនួររបស់អែកតាម្រយៈការ

ប្បើ្ាស់តារងចបម្លើយ។ អែក្តូ្វផ្ត្ទទួលាន



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 35 

ចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វទងំអស់។ ករណើ ផ្ែលអែកមិ្ន

ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វបទ ស៉ូម្អនសនលឹក

ព័ត៌្ម្ភនម្តងបទៀត្ រចួបនទ ប់ម្កពាយាម្បឆលើយ

ម្តងបទៀត្ រហ៉ូត្ែល់ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វ

ទងំអស់។ 

• អនសនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.២-៣ ៖ ប្រើសបរ ើស
ឧបករណ៍ការពារម្ ៉ូទ័រ(ឌ្ើសុងទ័រ) 

សនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.២-៣ / ស៉ូម្អននិង

យល់អំពើសនលឹកព័ត៌្ម្ភន និងសួរបៅកាន់្គូប

ណតុ េះបណាត លរបស់អែកបៅបពលផ្ែលអែក្តូ្វ

ការបែើម្បើផ្សវងយល់ និងការបញ្ជជ ក់បផ្នថម្។ 

• បឆលើយសវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.២-៣ ៖ ប្រើសបរ ើស
ឧបករណ៍ការពារម្ ៉ូទ័រ(ឌ្ើសុងទ័រ) 

សវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.២-៣ ផ្ែលម្ភនចបម្លើយ / 

្តួ្ត្ពិនិត្យការបឆលើយសំនួររបស់អែកតាម្រយៈការ

ប្បើ្ាស់តារងចបម្លើយ។ អែក្តូ្វផ្ត្ទទួលាន

ចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វទងំអស់។ ករណើ ផ្ែលអែកមិ្ន

ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វបទ ស៉ូម្អនសនលឹក

ព័ត៌្ម្ភនម្តងបទៀត្ រចួបនទ ប់ម្កពាយាម្បឆលើយ

ម្តងបទៀត្ រហ៉ូត្ែល់ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វ

ទងំអស់។ 

• អនសនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.២-៤ ៖ ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ច
សយុង៣ផាស(3Phase Induction Motor) និងម្ ៉ូ
ទ័រសាងំ្កូន 

សនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.២-៤ / ស៉ូម្អននិងយល់

អំពើសនលឹកព័ត៌្ម្ភន និងសួរបៅកាន់្គូបណតុ េះប

ណាត លរបស់អែកបៅបពលផ្ែលអែក្តូ្វការបែើម្បើ

ផ្សវងយល់ និងការបញ្ជជ ក់បផ្នថម្។ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 36 

• បឆលើយសវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.២-៤ ៖ ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ច
សយុង៣ផាស(3Phase Induction Motor) និងម្ ៉ូ
ទ័រសាងំ្កូន 

សវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.២-៤ ផ្ែលម្ភនចបម្លើយ / 

្តួ្ត្ពិនិត្យការបឆលើយសំនួររបស់អែកតាម្រយៈការ

ប្បើ្ាស់តារងចបម្លើយ។ អែក្តូ្វផ្ត្ទទួលាន

ចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វទងំអស់។ ករណើ ផ្ែលអែកមិ្ន

ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វបទ ស៉ូម្អនសនលឹក

ព័ត៌្ម្ភនម្តងបទៀត្ រចួបនទ ប់ម្កពាយាម្បឆលើយ

ម្តងបទៀត្ រហ៉ូត្ែល់ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វ

ទងំអស់។ 

• អនសនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.២-៥ ៖ វធិើសាស្តសត
ផាល ស់បត៉ូរទិសបៅននម្ ៉ូទ័រ៣ផាស 

សនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.២-៥ / ស៉ូម្អននិងយល់

អំពើសនលឹកព័ត៌្ម្ភន និងសួរបៅកាន់្គូបណតុ េះប

ណាត លរបស់អែកបៅបពលផ្ែលអែក្តូ្វការបែើម្បើ

ផ្សវងយល់ និងការបញ្ជជ ក់បផ្នថម្។ 

• បឆលើយសវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.២-៥ ៖ វធិើសាស្តសត
ផាល ស់បត៉ូរទិសបៅននម្ ៉ូទ័រ៣ផាស 

សវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.២-៥ ផ្ែលម្ភនចបម្លើយ / 

្តួ្ត្ពិនិត្យការបឆលើយសំនួររបស់អែកតាម្រយៈការ

ប្បើ្ាស់តារងចបម្លើយ។ អែក្តូ្វផ្ត្ទទួលាន

ចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វទងំអស់។ ករណើ ផ្ែលអែកមិ្ន

ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វបទ ស៉ូម្អនសនលឹក

ព័ត៌្ម្ភនម្តងបទៀត្ រចួបនទ ប់ម្កពាយាម្បឆលើយ

ម្តងបទៀត្ រហ៉ូត្ែល់ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វ

ទងំអស់។ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 37 

• អនសនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.២-៦ ៖ គណនចំនួន
ប ៉ូល ប្បកង់ បលបឿន និងសលើប(Slip)របស់ម្ ៉ូទ័រ
អងំឌុ្ចសយុងបើផាស 

សនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.២-៦ / ស៉ូម្អននិងយល់

អំពើសនលឹកព័ត៌្ម្ភន និងសួរបៅកាន់្គូបណតុ េះប

ណាត លរបស់អែកបៅបពលផ្ែលអែក្តូ្វការបែើម្បើ

ផ្សវងយល់ និងការបញ្ជជ ក់បផ្នថម្។ 

• បឆលើយសវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.២-៦ ៖ គណនចំនួន
ប ៉ូល ប្បកង់ បលបឿន និងសលើប(Slip)របស់ម្ ៉ូទ័រ
អងំឌុ្ចសយុងបើផាស 

សវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.២-៦ ផ្ែលម្ភនចបម្លើយ / 

្តួ្ត្ពិនិត្យការបឆលើយសំនួររបស់អែកតាម្រយៈការ

ប្បើ្ាស់តារងចបម្លើយ។ អែក្តូ្វផ្ត្ទទួលាន

ចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វទងំអស់។ ករណើ ផ្ែលអែកមិ្ន

ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វបទ ស៉ូម្អនសនលឹក

ព័ត៌្ម្ភនម្តងបទៀត្ រចួបនទ ប់ម្កពាយាម្បឆលើយ

ម្តងបទៀត្ រហ៉ូត្ែល់ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វ

ទងំអស់។ 

• អនសនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.២-៧ ៖ កម្ភល ងំបងវិល
របស់ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង៣ផាស 

សនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.២-៧ / ស៉ូម្អននិង

យល់អំពើសនលឹកព័ត៌្ម្ភន និងសួរបៅកាន់្គូប

ណតុ េះបណាត លរបស់អែកបៅបពលផ្ែលអែក្តូ្វ

ការបែើម្បើផ្សវងយល់ និងការបញ្ជជ ក់បផ្នថម្។ 

• បឆលើយសវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.២-៧ ៖ កម្ភល ងំបងវិល
របស់ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង៣ផាស 

សវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.២-៧ ផ្ែលម្ភនចបម្លើយ / 

្តួ្ត្ពិនិត្យការបឆលើយសំនួររបស់អែកតាម្រយៈការ

ប្បើ្ាស់តារងចបម្លើយ។ អែក្តូ្វផ្ត្ទទួលាន

ចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វទងំអស់។ ករណើ ផ្ែលអែកមិ្ន

ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វបទ ស៉ូម្អនសនលឹក



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 38 

ព័ត៌្ម្ភនម្តងបទៀត្ រចួបនទ ប់ម្កពាយាម្បឆលើយ

ម្តងបទៀត្ រហ៉ូត្ែល់ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វ

ទងំអស់។ 

• អនសនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.២-៨ ៖ នើតិ្វធិើននការ
្តួ្ត្ពិនិត្យ និងបធវើបលើបត្សតម្ ៉ូទ័រ 

សនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.២-៨ / ស៉ូម្អននិងយល់

អំពើសនលឹកព័ត៌្ម្ភន និងសួរបៅកាន់្គូបណតុ េះប

ណាត លរបស់អែកបៅបពលផ្ែលអែក្តូ្វការបែើម្បើ

ផ្សវងយល់ និងការបញ្ជជ ក់បផ្នថម្។ 

• បឆលើយសវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.២-៨ ៖ នើតិ្វធិើននការ
្តួ្ត្ពិនិត្យ និងបធវើបលើបត្សតម្ ៉ូទ័រ 

សវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.២-៨ ផ្ែលម្ភនចបម្លើយ / 

្តួ្ត្ពិនិត្យការបឆលើយសំនួររបស់អែកតាម្រយៈការ

ប្បើ្ាស់តារងចបម្លើយ។ អែក្តូ្វផ្ត្ទទួលាន

ចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វទងំអស់។ ករណើ ផ្ែលអែកមិ្ន

ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វបទ ស៉ូម្អនសនលឹក

ព័ត៌្ម្ភនម្តងបទៀត្ រចួបនទ ប់ម្កពាយាម្បឆលើយ

ម្តងបទៀត្ រហ៉ូត្ែល់ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វ

ទងំអស់។ 

• អនសនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.២-៩ ៖ វធិើសាស្តសត
ស្ម្ភប់្គប់្គងបលបឿនននម្ ៉ូទ័របើផាស 

សនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.២-៩ / ស៉ូម្អននិងយល់

អំពើសនលឹកព័ត៌្ម្ភន និងសួរបៅកាន់្គូបណតុ េះប

ណាត លរបស់អែកបៅបពលផ្ែលអែក្តូ្វការបែើម្បើ

ផ្សវងយល់ និងការបញ្ជជ ក់បផ្នថម្។ 

• បឆលើយសវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.២-៩ ៖ វធិើសាស្តសត
ស្ម្ភប់្គប់្គងបលបឿនននម្ ៉ូទ័របើផាស 

សវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.២-៩ ផ្ែលម្ភនចបម្លើយ / 

្តួ្ត្ពិនិត្យការបឆលើយសំនួររបស់អែកតាម្រយៈការ



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 39 

ប្បើ្ាស់តារងចបម្លើយ។ អែក្តូ្វផ្ត្ទទួលាន

ចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វទងំអស់។ ករណើ ផ្ែលអែកមិ្ន

ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វបទ ស៉ូម្អនសនលឹក

ព័ត៌្ម្ភនម្តងបទៀត្ រចួបនទ ប់ម្កពាយាម្បឆលើយ

ម្តងបទៀត្ រហ៉ូត្ែល់ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វ

ទងំអស់។ 

• អនសនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.២-១០ ៖ ម្ភ សុើនបភលើង 
AC បើផាស 

សនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.២-១០ / ស៉ូម្អននិង

យល់អំពើសនលឹកព័ត៌្ម្ភន និងសួរបៅកាន់្គូប

ណតុ េះបណាត លរបស់អែកបៅបពលផ្ែលអែក្តូ្វ

ការបែើម្បើផ្សវងយល់ និងការបញ្ជជ ក់បផ្នថម្។ 

• បឆលើយសវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.២-១០ ៖ ម្ភ សុើនបភលើង 
AC បើផាស 

សវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.២-១០ ផ្ែលម្ភនចបម្លើយ 

/ ្តួ្ត្ពិនិត្យការបឆលើយសំនួររបស់អែកតាម្រយៈ

ការប្បើ្ាស់តារងចបម្លើយ។ អែក្តូ្វផ្ត្ទទួល

ានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វទងំអស់។ ករណើ ផ្ែលអែក

មិ្នទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វបទ ស៉ូម្អន

សនលឹកព័ត៌្ម្ភនម្តងបទៀត្ រចួបនទ ប់ម្កពាយាម្

បឆលើយម្តងបទៀត្ រហ៉ូត្ែល់ទទួលានចបម្លើយ

្តឹ្ម្្តូ្វទងំអស់។ 

• អនសនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.២-១១ ៖ នើតិ្វធិើនន
ការប េះបំផ្បក និងអំុ្ម្ ៉ូទ័រចរនតឆ្លល ស់ 

សនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.២-១១ / ស៉ូម្អននិង

យល់អំពើសនលឹកព័ត៌្ម្ភន និងសួរបៅកាន់្គូប



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 40 

ណតុ េះបណាត លរបស់អែកបៅបពលផ្ែលអែក្តូ្វ

ការបែើម្បើផ្សវងយល់ និងការបញ្ជជ ក់បផ្នថម្។ 

• បឆលើយសវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.២-១១ ៖ នើតិ្វធិើនន
ការប េះបំផ្បក និងអំុ្ម្ ៉ូទ័រចរនតឆ្លល ស់ 

សវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.២-១១ ផ្ែលម្ភនចបម្លើយ 

/ ្តួ្ត្ពិនិត្យការបឆលើយសំនួររបស់អែកតាម្រយៈ

ការប្បើ្ាស់តារងចបម្លើយ។ អែក្តូ្វផ្ត្ទទួល

ានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វទងំអស់។ ករណើ ផ្ែលអែក

មិ្នទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វបទ ស៉ូម្អន

សនលឹកព័ត៌្ម្ភនម្តងបទៀត្ រចួបនទ ប់ម្កពាយាម្

បឆលើយម្តងបទៀត្ រហ៉ូត្ែល់ទទួលានចបម្លើយ

្តឹ្ម្្តូ្វទងំអស់។ 

• អនសនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.២-១២ ៖ ឧបករណ៍
ស្ម្ភប់ការបញ្ជជ ម្ ៉ូទ័រ 

សនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.២-១២ / ស៉ូម្អននិង

យល់អំពើសនលឹកព័ត៌្ម្ភន និងសួរបៅកាន់្គូប

ណតុ េះបណាត លរបស់អែកបៅបពលផ្ែលអែក្តូ្វ

ការបែើម្បើផ្សវងយល់ និងការបញ្ជជ ក់បផ្នថម្។ 

• បឆលើយសវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.២-១២ ៖ ឧបករណ៍
ស្ម្ភប់ការបញ្ជជ ម្ ៉ូទ័រ 

សវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.២-១២ ផ្ែលម្ភនចបម្លើយ 

/ ្តួ្ត្ពិនិត្យការបឆលើយសំនួររបស់អែកតាម្រយៈ

ការប្បើ្ាស់តារងចបម្លើយ។ អែក្តូ្វផ្ត្ទទួល

ានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វទងំអស់។ ករណើ ផ្ែលអែក

មិ្នទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វបទ ស៉ូម្អន

សនលឹកព័ត៌្ម្ភនម្តងបទៀត្ រចួបនទ ប់ម្កពាយាម្



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 41 

បឆលើយម្តងបទៀត្ រហ៉ូត្ែល់ទទួលានចបម្លើយ

្តឹ្ម្្តូ្វទងំអស់។ 

• អនសនលឹកព័ត៌្ម្ភន៥.៣.២-១៣ ៖ គ៉ូរបសៀគវើ
បញ្ជជ ម្ ៉ូទ័រ១ផាស(Start-Stop) 

សនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.២-១៣ / ស៉ូម្អននិង

យល់អំពើសនលឹកព័ត៌្ម្ភន និងសួរបៅកាន់្គូប

ណតុ េះបណាត លរបស់អែកបៅបពលផ្ែលអែក្តូ្វ

ការបែើម្បើផ្សវងយល់ និងការបញ្ជជ ក់បផ្នថម្។ 

• បឆលើយសវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.២-១៣ ៖ គ៉ូរបសៀគវើ
បញ្ជជ ម្ ៉ូទ័រ១ផាស(Start-Stop) 

សវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.២-១៣ ផ្ែលម្ភនចបម្លើយ 

/ ្តួ្ត្ពិនិត្យការបឆលើយសំនួររបស់អែកតាម្រយៈ

ការប្បើ្ាស់តារងចបម្លើយ។ អែក្តូ្វផ្ត្ទទួល

ានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វទងំអស់។ ករណើ ផ្ែលអែក

មិ្នទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វបទ ស៉ូម្អន

សនលឹកព័ត៌្ម្ភនម្តងបទៀត្ រចួបនទ ប់ម្កពាយាម្

បឆលើយម្តងបទៀត្ រហ៉ូត្ែល់ទទួលានចបម្លើយ

្តឹ្ម្្តូ្វទងំអស់។ 

• អនសនលឹកព័ត៌្ម្ភន៥.៣.២-១៤ ៖ ែំបឡើងម្ ៉ូទ័រ
៣ផាសបៅមុ្ខ្ ្ត្លប់ប្កាយ 

សនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.២-១៤ / ស៉ូម្អននិង

យល់អំពើសនលឹកព័ត៌្ម្ភន និងសួរបៅកាន់្គូប

ណតុ េះបណាត លរបស់អែកបៅបពលផ្ែលអែក្តូ្វ

ការបែើម្បើផ្សវងយល់ និងការបញ្ជជ ក់បផ្នថម្។ 

• បឆលើយសវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.២-១៤ ៖ ែំបឡើងម្ ៉ូទ័រ
៣ផាសបៅមុ្ខ្ ្ត្លប់ប្កាយ 

សវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.២-១៤ ផ្ែលម្ភនចបម្លើយ 

/ ្តួ្ត្ពិនិត្យការបឆលើយសំនួររបស់អែកតាម្រយៈ

ការប្បើ្ាស់តារងចបម្លើយ។ អែក្តូ្វផ្ត្ទទួល



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 42 

ានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វទងំអស់។ ករណើ ផ្ែលអែក

មិ្នទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វបទ ស៉ូម្អន

សនលឹកព័ត៌្ម្ភនម្តងបទៀត្ រចួបនទ ប់ម្កពាយាម្

បឆលើយម្តងបទៀត្ រហ៉ូត្ែល់ទទួលានចបម្លើយ

្តឹ្ម្្តូ្វទងំអស់។ 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 43 

សនៃឹររ័ត៌ម្ភន ៥.៣.២-១ ៖ ព្តង់សវរូម្ភ េ័រ 
១.និយម្ន័យ 

្ត្ង់សវ៉ូរគឺជាឧបករណ៍អគិ្សនើមួ្យបៅកែុងចរនតឆ្លល ស់ផ្ែលអចទម្ភល ក់ឬែំបឡើងត្ង់សយុងប យ
រកាអនុភាពនិងប្បកង់បែរ។ 
 ្ត្ង់សវ៉ូរម្ភនពើរ្កុម្គឹ៖្កុម្មួ្យផាស និង្កុម្បើផាស។ 

 

២.និមិ្ត្តសញ្ជា  និងរ៉ូបម្នត 
២.១ និមិ្ត្តសញ្ជា  

 

២.២ រ៉ូបម្នត 
𝑉𝑝

Vs
=

𝐼𝑠

𝐼𝑝
 = 𝑁𝑝

Ns
 

ផ្ែល 
 𝑉𝑝 ជាត្ង់សយុងបៅរបំុទើមួ្យ 

Vs ជាត្ង់សយុងបៅរបំុទើពើ 
𝐼𝑠 ជាចរនតបៅរបំុទើពើរ 
𝐼𝑝 ជាចរនតបៅរបំុទើមួ្យ 
𝑁𝑝 ជាចំនួនរំុបៅរបំុទើមួ្យ 

Ns ជាចំនួនរំុបៅរបំុទើពើរ 
 
 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 44 

៣.ការប្បើ្ាស់ 
្ត្ង់សវ៉ូម្ភ ទ័រ្តូ្វានប្បើ្ាស់៖ 

• បៅកែុងអនុសាថ នើយអគិ្សនើបែើម្បើែំបឡើងពើត្ង់សយុងម្ធយម្(MV) បច ពើបរងច្កអគិ្ស
នើបៅត្ង់សយុងខ្ពស់បែើម្បើែឹករញ្ជ៉ូ នអនុភាពអគិ្សនើតាម្បណាដ  ត្ង់សយុងខ្ពស់(HV) 

• បៅកែុងអនុសាថ នើយអគិ្សនើផ្ចកចាយបែើម្បើបញ្ចុ េះត្ង់សយុងពើបណាដ  ខ្ពស់(HV) ម្កត្ង់
សយុងម្ធយម្(MV)  

• បៅកែុងបណាដ  ផ្ចកចាយបែើម្បើបញ្ចុ េះត្ង់សយុងពើត្ង់សយុងម្ធយម្(MV) ម្កត្ង់សយុ
ងទប(LV) បែើម្បើប្បើ្ាស់កែុងបគហ ឋ ន 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 45 

សវយ័វាយតម្ម្ៃ ៥.៣.២-១ 

1. ្ត្ង់សវ៉ូរគឺជាអវើ? 
2. បត្ើ្ ត្ង់សវ៉ូម្ភ ទ័រ្តូ្វានប្បើ្ាស់បៅកផ្នលងណាខ្លេះ?  
  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 46 

ចលម្ៃើយគ្ាំរ ូ៥.៣.២-១ 
1. ្ត្ង់សវ៉ូរគឺជាឧបករណ៍អគិ្សនើមួ្យបៅកែុងចរនតឆ្លល ស់ផ្ែលអចទម្ភល ក់ឬែំបឡើងត្ង់សយុងប យ
រកាអនុភាពនិងប្បកង់បែរ។ 
2. ្ត្ង់សវ៉ូម្ភ ទ័រ្តូ្វានប្បើ្ាស់៖ 
• បៅកែុងអនុសាថ នើយអគិ្សនើបែើម្បើែំបឡើងពើត្ង់សយុងម្ធយម្(MV) បច ពើបរងច្កអគិ្សនើបៅត្ង់
សយុងខ្ពស់បែើម្បើែឹករញ្ជ៉ូ នអនុភាពអគិ្សនើតាម្បណាដ  ត្ង់សយុងខ្ពស់(HV) 

• បៅកែុងអនុសាថ នើយអគិ្សនើផ្ចកចាយបែើម្បើបញ្ចុ េះត្ង់សយុងពើបណាដ  ខ្ពស់(HV) ម្កត្ង់សយុងម្ធយម្
(MV)  

• បៅកែុងបណាដ  ផ្ចកចាយបែើម្បើបញ្ចុ េះត្ង់សយុងពើត្ង់សយុងម្ធយម្(MV) ម្កត្ង់សយុងទប(LV) 
បែើម្បើប្បើ្ាស់កែុងបគហ ឋ ន 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 47 

សនៃឹររ័ត៌ម្ភន ៥.៣.២-២ ៖ ម្ ូេ័រអ ាំងឌុចសយងុ១ផាស(1Phase Induction Motor) 
១.និយម្ន័យ 

 ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង១ផាសគឺជា្បបភទម្ ៉ូទ័រចរនតឆ្លល ស់ែំបណើ រការប យត្ង់សយុង១ផាស(220V-

230V)។ 

 

២.បងំុ្របស់ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង១ផាស 

 ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង១ផាសអំុ្បឡើងប យផ្អែកសំខាន់ៗជាប្ចើនែ៉ូចជា៖ 

 
• Fan cover (គំរបកងាា ) ស្ម្ភប់ការពារកងាា រម្ ៉ូទ័រពើការប េះទងិ្ចបអសងៗ។ 
• Cooling fan (កងាា )ស្ម្ភប់កាត់្បនថយកបៅដ ម្ ៉ូទ័របពលែំបណើ រការ។ 

• End bell  (គំរបម្ ៉ូទ័រ)ស្ម្ភប់្គបផ្អែកខាងប្កាយរបស់ម្ ៉ូទ័រ។ 

• Wiring box  (្បអប់ែំណផ្ខ្ស)ស្ម្ភប់ភាជ ប់ផ្ខ្ស្បភពនឹងផ្ខ្សម្ ៉ូទ័រ។ 

• Lifting eye (ទំពក់ម្ ៉ូទ័រ)ស្ម្ភប់ែពក់បលើកម្ ៉ូទ័រ។ 

• Nameplate (ព័ត៌្ម្ភនម្ ៉ូទ័រ)ស្ម្ភប់្ាប់ពើព័ត៌្ម្ភនបបចចកបទសសំខាន់ៗរបស់ម្ ៉ូទ័រ។ 

• Case-iron frame (សំបកម្ ៉ូទ័រ)ស្ម្ភប់្គបផ្អែកខាងមុ្ខ្របស់ម្ ៉ូទ័រ។ 

• Stator coils (របំុសាត ទ័រ)ស្ម្ភប់បបងកើត្ផ្ែនម្ភ ប  ទិច។ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 48 

• Bearing seal (គំរបា  ង)ការពារា  ងកំុឱ្យធ៉ូលើច៉ូលា  ង។ 

• Ball bearing (ា  ង)រំនួយរ  ៉ូទ័រឱ្យវលិនឹងលែ។ 

• Squirrel-cage rotor (រ  ៉ូទ័រផ្ចកបច ជាពើ្បបភទ៖ Squirrel-cage rotor &wound rotor)បផ្ម្លងពើ
កម្ភល ងំម្ភ ប  ទិចបៅកម្ភល ងំបម្កានិកបែើម្បើឱ្យម្ ៉ូទ័រវលិ។ 

៣.ែំបណើ រការរបស់ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង១ផាស 

 

បៅបពលភាជ ប់ម្ ៉ូទ័របៅនឹង្បភពអគិ្សនើ ចរនតអគិ្សនើបបងកើត្ផ្ែនម្ភ ប  ទិចបៅកែុងរបំុសាត ទ័រ។
ប យ្បភពចរនតជាចរនតឆ្លល ស់បនេះផ្ែនផ្ែលបបងកើត្បៅរបំុសាត ទ័រវលិ។ផ្ែនវលិបនេះបបងកើត្ានជាចរនតបៅរ  ៉ូ
ទ័រ បៅបពលបនេះរ  ៉ូទ័រម្ភនចរនតបៅកែុងម្រឈ ឋ នផ្ែនម្ភ ប  ទិចផ្ែលជាលទធអលបបងកើត្ជាកម្ភល ងំម្ភ ប  ទិច
អចទ រ  ៉ូទ័រឱ្យវលិានកែុងបលបឿនមួ្យជាក់ោក់។ 
៤.ការប្បើ្ាស់ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង១ផាស 

 ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង១ផាសប្បើ្ាស់កែុងបរកិាា របអសងៗែ៉ូចជា៖ 
• ម្ ៉ូទ័រប៉ូម្ទឹក 

 

• ម្ ៉ូទ័រសម្ភព ធ(compressor motor) 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 49 

 

• កងាា  

 

• ឧបករណ៍ប្បើ្ាស់កែុងអទេះាយ 

 
• ម្ភ សុើនប៉ូម្ែើ 

 

• ម្ ៉ូទ័រសាវ ន 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 50 

 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 51 

សវយ័វាយតម្ម្ៃ ៥.៣.២-២ 

១. បត្ើម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង១ផាសអំុ្បឡើងប យផ្អែកសំខាន់ៗអវើខ្លេះ? 
២.ច៉ូរបក្សាយពើែំបណើ រការរបស់ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង១ផាស? 
  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 52 

ចលម្ៃើយគ្ាំរ ូ៥.៣.២-២ 
១.ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង១ផាសអំុ្បឡើងប យផ្អែកសំខាន់ៗែ៉ូចជា៖ 

• Fan cover (គំរបកងាា ) ស្ម្ភប់ការពារកងាា រម្ ៉ូទ័រពើការប េះទងិ្ចបអសងៗ។ 

• Cooling fan (កងាា )ស្ម្ភប់កាត់្បនថយកបៅដ ម្ ៉ូទ័របពលែំបណើ រការ។ 

• End bell  (គំរបម្ ៉ូទ័រ)ស្ម្ភប់្គបផ្អែកខាងប្កាយរបស់ម្ ៉ូទ័រ។ 

• Wiring box  (្បអប់ែំណផ្ខ្ស)ស្ម្ភប់ភាជ ប់ផ្ខ្ស្បភពនឹងផ្ខ្សម្ ៉ូទ័រ។ 

• Lifting eye (ទំពក់ម្ ៉ូទ័រ)ស្ម្ភប់ែពក់បលើកម្ ៉ូទ័រ។ 

• Nameplate (ព័ត៌្ម្ភនម្ ៉ូទ័រ)ស្ម្ភប់្ាប់ពើព័ត៌្ម្ភនបបចចកបទសសំខាន់ៗរបស់ម្ ៉ូទ័រ។ 

• Case-iron frame (សំបកម្ ៉ូទ័រ)ស្ម្ភប់្គបផ្អែកខាងមុ្ខ្របស់ម្ ៉ូទ័រ។ 

• Stator coils (របំុសាត ទ័រ)ស្ម្ភប់បបងកើត្ផ្ែនម្ភ ប  ទិច។ 

• Bearing seal (គំរបា  ង)ការពារា  ងកំុឱ្យធ៉ូលើច៉ូលា  ង។ 

• Ball bearing (ា  ង)រំនួយរ  ៉ូទ័រឱ្យវលិនឹងលែ។ 

• Squirrel-cage rotor (រ  ៉ូទ័រផ្ចកបច ជាពើ្បបភទ៖ Squirrel-cage rotor &wound rotor)បផ្ម្លងពើ
កម្ភល ងំម្ភ ប  ទិចបៅកម្ភល ងំបម្កានិកបែើម្បើឱ្យម្ ៉ូទ័រវលិ។ 

២.បក្សាយពើែំបណើ រការរបស់ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង១ផាស៖ 
បៅបពលភាជ ប់ម្ ៉ូទ័របៅនឹង្បភពអគិ្សនើ ចរនតអគិ្សនើបបងកើត្ផ្ែនម្ភ ប  ទិចបៅកែុងរបំុសាត ទ័រ។ប យ្បភព
ចរនតជាចរនតឆ្លល ស់បនេះផ្ែនផ្ែលបបងកើត្បៅរបំុសាត ទ័រវលិ។ផ្ែនវលិបនេះបបងកើត្ានជាចរនតបៅរ  ៉ូទ័រ បៅបពល
បនេះរ  ៉ូទ័រម្ភនចរនតបៅកែុងម្រឈ ឋ នផ្ែនម្ភ ប  ទិចផ្ែលជាលទធអលបបងកើត្ជាកម្ភល ងំម្ភ ប  ទិចអចទ រ  ៉ូទ័រ
ឱ្យវលិានកែុងបលបឿនមួ្យជាក់ោក់។ 
  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 53 

សនៃឹររ័ត៌ម្ភន ៥.៣.២-៣ ៖ លព្ជើសលរ ើសឧបររណ៍ការពារម្ ូេ័រ(ឌីសងុេ័រ) 
១.ឌ្ើសុងទ័រ 
 ឌ្ើសុងទ័រជាកុងតាក់សវ័យ្បវត្តិផ្ែលែំបណើ រការផាដ ច់ ឬភាជ ប់ និងការពារបសៀគវើ ម្ ៉ូទ័រ និងបរកិាា រអគិ្ស
នើបអសងៗពើការការឆលងបភលើង បលើសបនទុក និង្ជាបចរនត។ 
 ្បបភទឌ្ើសុងទ័រ្តូ្វានផ្បងផ្ចកជាប្ចើនអ្ស័យបៅបលើ៖ កាតាឡុក រ៉ូបរង ែំបណើ រការ  ចំនួន
ប ៉ូល វធិើែំបឡើង ការកាត់្បនថយផាក បភលើង(Arc extinguishing medium)និងត្្មូ្វការ(purpose) 
 ឧ.តាម្រយៈចំនួនប ៉ូលឌ្ើសុងទ័រអចផ្បងផ្ចកជា៖១ប ៉ូល ២ប ៉ូល ៣ប ៉ូល ៤ប ៉ូល។ 
២.វធិើសាស្តសតប្រើសបរ ើសឌ្ើសុងទ័រស្ម្ភប់ការពារម្ ៉ូទ័រ 
 បៅបពលប្រើសបរ ើសឌ្ើសុងទ័រស្ម្ភប់ការពារម្ ៉ូទ័រ ចារកឹលកាណៈពើររបស់ម្ ៉ូទ័រផ្ែល្តូ្វានកត់្
សម្្ភល់បនេះគឺ៖ 

• សម្ត្ថភាពបលើសបនទុក(overload capacity / full-load current) 
• ចរនតបអដើម្ែំបណើ រការ(starting current / Imax) 

 

២.១ បគ្នលការណ៍ននការប្រើសបរ ើសឌ្ើសុងទ័រស្ម្ភប់ការពារម្ ៉ូទ័រ 

 រកអនុភាពរបស់ម្ ៉ូទ័របៅបលើផាល ករបស់ម្ ៉ូទ័រ 
 រកចរនតបព បនទុករបស់ម្ ៉ូទ័រ 
 រកចរនតបៅចាប់បអដើម្ែំបណើ រការ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 54 

start Full loadI K I=   
ផ្ែល 

startI ជាចរនតបៅបពលចាប់បអដើម្ែំបណើ រការ 

K  ជាអលបធៀបរវាង startI  និង Full loadI  

Full loadI ជាចរនតបព បនទុករបស់ម្ ៉ូទ័រ 
 រករយៈបពលផ្ែលការចាប់បអដើម្របស់ម្ ៉ូទ័របញ្ច ប់(tM) 

 
របបៀបបម្ើលផ្ខ្សបកាងននឌ្ើសុងទ័រ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 55 

 

បនទ ប់ពើបយើងែឹងត្នម្លចរនតចាប់បអដើម្តាម្រ៉ូបម្នតខាងបលើ បយើងយកត្នម្លបនេះម្កបៅបលើអ័កសបែកននរ៉ូបខាង
បលើ បនទ ប់ម្កគ៉ូរបនទ ត់្ឈរឱ្យប េះនឹងផ្ខ្សបកាង បហើយបច ពើចំណុច្បសពវជាមួ្យផ្ខ្សបកាងបនេះ បៅប េះ
នឹងអ័កសឈរ។បពលបនេះបយើងនឹងទទួលានរយៈបពលផ្ែលឌ្ើសុងទ័រកាត់្ផាដ ច់(tCB )។បៅបពលផ្ែល tCB 
ធំជាង(tM) ទំហឌំ្ើសុងទ័រផ្ែល្តូ្វនឹងផ្ខ្សបកាងអចយកម្កប្បើាន។ 

 បញ្ជជ ក់៖ផ្ខ្សបកាងផ្្ប្បួលបៅតាម្្បបភទននឌ្ើសុងទ័រ។In ជាទំហចំរនតរបស់ឌ្ើសុងទ័រ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 56 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 57 

សវយ័វាយតម្ម្ៃ៥.៣.២-៣ 
លំោត់្ 

ច៉ូរគណនឌ្ើសុងទ័របែើម្បើការពារម្ ៉ូទ័រផ្ែលម្ភនផាល កព័ត៌្ម្ភនែ៉ូចរ៉ូបខាងប្កាម្ 

 
សនមត់្ថាtm=10s ,PF=0.85,K=6 
ផ្ខ្សបកាងរបស់ឌ្ើសុងទ័រ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 58 

 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 59 

ចលម្ៃើយគ្ព្ម្ូ៥.៣.២-៣ 

គណនឌ្ើសុងទ័របែើម្បើការពារម្ ៉ូទ័រ 
 គណន Full loadI  

2200
11.25

230 0.85
Full load

P W
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U PF
= = =

 
 

គណន startI  

 
6 11.25 67.51start Full loadI K I A=  =  =

 

តាម្រ៉ូបផ្ខ្សបកាងខាងប្កាម្ 

 

បយើងកំណត់្យកឌ្ើសុងទ័រIn=32Aប្ពាេះតាម្ផ្ខ្សបកាង2In រយៈបពលឌ្ើសុងទ័រកាត់្ផាដ ច់
(tCB)គឺ12-120sធំជាងtm 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 60 

សនៃឹររ័ត៌ម្ភន ៥.៣.២-៤ ៖ ម្ ូេ័រអ ាំងឌុចសយងុ៣ផាស(3Phase Induction Motor) និងម្ ូេ័រ
សាាំងព្រូន 

ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង3ផាស(ម្ ៉ូទ័រ៣ផាសអសាងំ្កូន) 

១.និយម្ន័យ 

 ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង3ផាសគឺជា្បបភទម្ ៉ូទ័រចរនតឆ្លល ស់ែំបណើ រការប យត្ង់សយុង៣ផាស(380V-

400V)។ 

 
២.បងំុ្របស់ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង3ផាស 

 ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង3ផាសអំុ្បឡើងប យផ្អែកសំខាន់ៗជាប្ចើនែ៉ូចជា៖ 

 
• Fan cover  (គំរបកងាា ) ស្ម្ភប់ការពារកងាា រម្ ៉ូទ័រពើការប េះទងិ្ចបអសងៗ។ 

• Cooling fan (កងាា )ស្ម្ភប់កាត់្បនថយកបៅដ ម្ ៉ូទ័របពលែំបណើ រការ។ 

• End bell  (គំរបម្ ៉ូទ័រ)ស្ម្ភប់្គបផ្អែកខាងប្កាយរបស់ម្ ៉ូទ័រ។ 

• Wiring box  (្បអប់ែំណផ្ខ្ស)ស្ម្ភប់ភាជ ប់ផ្ខ្ស្បភពនឹងផ្ខ្សម្ ៉ូទ័រ។ 

• Lifting eye (ទំពក់ម្ ៉ូទ័រ)ស្ម្ភប់ែពក់បលើកម្ ៉ូទ័រ។ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 61 

• Nameplate (ព័ត៌្ម្ភនម្ ៉ូទ័រ)ស្ម្ភប់្ាប់ពើព័ត៌្ម្ភនបបចចកបទសសំខាន់ៗរបស់ម្ ៉ូទ័រ។ 

• Case-iron frame (សំបកម្ ៉ូទ័រ)ស្ម្ភប់្គបផ្អែកខាងមុ្ខ្របស់ម្ ៉ូទ័រ។ 

• Stator coils (របំុសាត ទ័រ)ស្ម្ភប់បបងកើត្ផ្ែនម្ភ ប  ទិច។ 

• Squirrel-cage rotor (រ  ៉ូទ័រ)បផ្ម្លងពើកម្ភល ងំម្ភ ប  ទិចបៅកម្ភល ងំបម្កានិកបែើម្បើឱ្យម្ ៉ូទ័រវលិ។ 

• Bearing seal (គំរបា  ង)ការពារា  ងកំុឱ្យធ៉ូលើច៉ូលា  ង។ 

• Ball bearing (ា  ង)រំនួយរ  ៉ូទ័រឱ្យវលិនឹងលែ។ 

៣.ែំបណើ រការរបស់ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង3ផាស 

ែំបណើ រការរបស់ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង៣ផាសអចពិពណ៌នប យពិនិត្យបៅបលើរ៉ូបភាពខាងប្កាម្ 

 

បៅបពលភាជ ប់ម្ ៉ូទ័របៅនឹង្បភពអគិ្សនើ៣ផាស ចរនតអគិ្សនើបបងកើត្ផ្ែនម្ភ ប  ទិចបៅកែុងរបំុសាត
ទ័រ។ប យ្បភពចរនតជាចរនតឆ្លល ស់បនេះផ្ែនផ្ែលបបងកើត្បៅរបំុសាត ទ័រវលិ។ផ្ែនបនេះវលិរំុវ ិរបំុសាត ទ័រកែុង
បលបឿនសាងំ្កូន(synchronous speed)៖ 

𝑁𝑠 =
120𝑓

𝑃
 

ផ្ែល 
• 𝑓 ជាបស្តហវកង់របស់្បភព(𝐻𝑧) 

• 𝑃 ជាចំនួនប ៉ូលរបស់ម្ ៉ូទ័រ 
• 𝑁𝑠 ជាបលបឿនសាងំ្កូន 

ផ្ែនវលិបនេះបបងកើត្ានជាចរនតបៅរ  ៉ូទ័រ បៅបពលបនេះរ  ៉ូទ័រម្ភនចរនតបៅកែុងម្រឈ ឋ នផ្ែនម្ភ ប  ទិច
ផ្ែលជាលទធអលបបងកើត្ជាកម្ភល ងំម្ភ ប  ទិចអចទ រ  ៉ូទ័រឱ្យវលិានកែុងបលបឿនមួ្យជាក់ោក់។ 
៤.គុណសម្បត្តិននម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង៣ផាស 

អត្ថ្បបយារន៍ចម្បងននម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង៣ផាស៖ 

• ម្ភនប្គឿងបងំុ្សាម្ញ្ា និងរងឹម្ភ ំ



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 62 

• ត្្មូ្វការផ្ែទតិំ្ចតួ្ច 
• ម្ភន្បសិទធិភាព (efficiency) និងកតាដ អនុភាពខ្ពស់(good power factor) 

• ត្នម្លបថាក 
• ម្ភនកម្ភល ងំរងវិលចាប់បអដើម្ប យខ្លួនឯង(self-starting torque) 

៥.គុណវបិត្តិននម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង៣ផាស 

គុណវបិត្តិននម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង៣ផាស៖ 
• ពិាកកែុងការបញ្ជជ បលបឿនប យសារវាម្ភនបលបឿនបែរ 
• ម្ភនកម្ភល ងំបងវិលបពលចាប់បអដើម្ត្៉ូចបហើយចរនតចាប់បអដើម្ធំ(្បផ្ហល៤បៅ៨ែងននចរនតបែរ

(rating current)) 

• ពួកបគផ្ត្ងផ្ត្ែំបណើ រការប្កាម្កតាត អនុភាពយតឺ្ផាស បហើយកែុងអំឡុងបពលបនទុកបំភលឺ ពួកវា
ែំបណើ រការបៅកតាត អនុភាពែ៏អ្កក់បំអុត្ (្បផ្ហល 0.3 បៅ 0.5). 

៦.ការប្បើ្ាស់ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង៣ផាស 

 ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង៣ផាសប្បើ្ាស់កែុងវសិ័យបអសងៗែ៉ូចជា៖ 
• Lifts. 

 
• Cranes. 

 

• Hoists. 
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• Large exhaust fans. 

 

• Lathe machines. 

 

• Crushers. 

 
 

• Oil extracting mills. 

 
• Textiles.  
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 ម្ ៉ូទ័រសាងំ្កនូ៣ផាស 
១.និយម្ន័យ 
ម្ ៉ូទ័រសាងំ្កូន៣ផាសគឺជា្បបភទម្ ៉ូទ័រផ្ែលែំបណើ រការប យចរនតអគិ្សនើបើផាសផ្ែលរងវិលរបស់រ  ៉ូទ័រ

សាងំ្កូនបៅនឹងបស្តហវកង់របស់្បភព។ 
២.បងំុ្របស់ម្ ៉ូទ័រសាងំ្កនូ៣ផាស 

 
• Bearing support assembly: 
• Laminated steel rotor core sections: 
• Bar wound wire: 
• Laminated steel stator core: 
• Rotor hub: 
• Steel plate: 
• Magnets: 
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៣.ែំបណើ រការរបស់ម្ ៉ូទ័រសាងំ្កនូ៣ផាស 

ផ្អែកសំខាន់ៗននម្ ៉ូទ័រសាងំ្កូន៣ផាសម្ភនពើរ(ែ៉ូចរ៉ូបខាងប្កាម្)៖ 

 

• សាត ទ័រ៖គឺជាផ្អែកនឹងននម្ ៉ូទ័រផ្ែលបបងកើត្ប យបនទេះផ្ែកសនលឹកម្ភនចងែ៉ូរបៅខាងកែុងែ៉ូចរ៉ូបខាង
ប្កាម្។របំុផ្ខ្សចម្លង៣ផាស្តូ្វាន ក់ច៉ូលកែុងចងែ៉ូរបនេះ ផ្ែល្តូ្វានបៅថារបំុអម្ភ តួ្
(Armature winding)បហើយទទួលថាម្ពលពើ្បភព៣ផាស។ 

 
• រ  ៉ូទ័រ៖រ  ៉ូទ័រននម្ ៉ូទ័រសាងំ្កូន៣ផាសគឺជាសំណំុនន salient pole រុបំ យរបំុផ្ខ្សចម្លងផ្ែលអ្ត់្អ្ង់
ប យចរនតជាប់(DC)ឆលងកាត់្តាម្slip ring ពើរប យ្បភពចរនតជាប់(DC) ច់ប យផ្ឡក
ស្ម្ភប់បបងកើត្ប ៉ូលN &S ឆ្លល ស់គ្នែ ។ 

 

ចងែ៉ូរ(slot) 
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• ែំបណើ រការ៖ពិនិត្យបម្ើលម្ ៉ូទ័រសាងំ្កូន៣ផាស ២ប ៉ូល(P=2)និងម្ភនរ  ៉ូទ័រអ្ត់្អ្ង់ប យ្បភព
ចរនតជាប់(DC)ផ្ែលបបងកើត្ានជាប ៉ូលNR &SRែ៉ូចរ៉ូបខាងប្កាម្។បៅបពលផ្ែល្បភព៣ផាស
្តូ្វានភាជ ប់បៅកាន់របំុសាត ទ័រ ផ្ែនម្ភ ប  ទិចវលិរំុវ ិសាត ទ័រ្តូ្វានបបងកើត្បឡើងបហើយបងវិលរ  ៉ូទ័រ
បៅកែុងបលបឿនសាងំ្កូន។  

 

 

៤.គុណសម្បត្តិននម្ ៉ូទ័រសាងំ្កនូ៣ផាស 

អត្ថ្បបយារន៍ចម្បងននម្ ៉ូទ័រសាងំ្កូន៣ផាស៖ 

• ែំបណើ រការកែុងបលបឿនបែរ(បលបឿនសាងំ្កូន)ពើគ្នម នបនទុករហ៉ូត្ែល់ម្ភនបនទុក 
• កតាត អនុភាពននម្ ៉ូទ័រសាងំ្កូន៣ផាសងាយ្សួលបញ្ជជ ប យផាល ស់បត៉ូរការបភាោ ចននម្ ៉ូទ័រ 
• ស្ម្ភប់ការអនុវត្តកែុងបលបឿនត្៉ូច(ត្៉ូចជាង300RPM), ម្ ៉ូទ័រសាងំ្កូន៣ផាសចំបណ ជាងម្ ៉ូទ័រ
អងំឌុ្ចសយុង៣ផាស 

• ម្ភនកម្ភល ងំបងវិល (torque)បពលចាប់បអដើម្ធំជាងប្បៀបបធៀបនឹងម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង៣ផាស 
៥.គុណវបិត្តិននម្ ៉ូទ័រសាងំ្កូន៣ផាស 

គុណវបិត្តិននម្ ៉ូទ័រសាងំ្កូន៣ផាស៖ 
• មិ្នអចែំបណើ រការានប យខ្លួនឯង 

បស្នQR Code បែើម្បើបម្ើលែំបណើ រការម្ ៉ូទ័រសាងំ្កូន 
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• ចាាំច់្តូ្វផ្ត្ម្ភន្បភពចរនតជាប់អតល់បៅរ  ៉ូទ័រ 
• ម្ភនប្គឿងបងំុ្សមុគសាម   
• ម្ភនត្នម្លនែលជាងបបើប្បៀបបធៀបបៅម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុងបើផាស 

៦.ការប្បើ្ាស់ 

• centrifugal pumps 

 
• Blowers 

 
• line shafts 

 
• motor-generator sets 

 
• air-compressors 
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• textile mills 

 
• paper mills 

 
• cement mills 
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សវយ័វាយតម្ម្ៃ ៥.៣.២-៤ 

១.ច៉ូរបក្សាយពើែំបណើ រការរបស់ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង៣ផាស? 
២.ច៉ូរបក្សាយពើគុណសម្បត្តិ និងគុណវបិត្តិននម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុងបើផាស? 
៣.ច៉ូរបក្សាយពើសាត ទ័រ និងរ  ៉ូទ័ររបស់ម្ ៉ូទ័រសាងំ្កូន? 
៤.ច៉ូរបក្សាយពើគុណសម្បត្តិ និងគុណវបិត្តិននម្ ៉ូទ័រសាងំ្កូនបើផាស? 
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ចលម្ៃើយគ្ព្ម្ូ ៥.៣.២-៤ 

១.បក្សាយពើែំបណើ រការរបស់ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង៣ផាស៖ 
បៅបពលភាជ ប់ម្ ៉ូទ័របៅនឹង្បភពអគិ្សនើ៣ផាស ចរនតអគិ្សនើបបងកើត្ផ្ែនម្ភ ប  ទិចបៅកែុងរបំុសាត ទ័រ។
ប យ្បភពចរនតជាចរនតឆ្លល ស់បនេះផ្ែនផ្ែលបបងកើត្បៅរបំុសាត ទ័រវលិ។ផ្ែនបនេះវលិរំុវ ិរបំុសាត ទ័រកែុង
បលបឿនសាងំ្កូន(synchronous speed)៖ 

𝑁𝑠 =
120𝑓

𝑃
 

ផ្ែល 
• 𝑓 ជាបស្តហវកង់របស់្បភព(𝐻𝑧) 
• 𝑃 ជាចំនួនប ៉ូលរបស់ម្ ៉ូទ័រ 
• 𝑁𝑠 ជាបលបឿនសាងំ្កូន 

ផ្ែនវលិបនេះបបងកើត្ានជាចរនតបៅរ  ៉ូទ័រ បៅបពលបនេះរ  ៉ូទ័រម្ភនចរនតបៅកែុងម្រឈ ឋ នផ្ែនម្ភ ប  ទិច
ផ្ែលជាលទធអលបបងកើត្ជាកម្ភល ងំម្ភ ប  ទិចអចទ រ  ៉ូទ័រឱ្យវលិានកែុងបលបឿនមួ្យជាក់ោក់។ 

២.បក្សាយពើគុណសម្បត្តិ និងគុណវបិត្តិននម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុងបើផាស៖ 
-គុណសម្បត្តិននម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង៣ផាស 

អត្ថ្បបយារន៍ចម្បងននម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង៣ផាស៖ 

• ម្ភនប្គឿងបងំុ្សាម្ញ្ា និងរងឹម្ភ ំ
• ត្្មូ្វការផ្ែទតិំ្ចតួ្ច 
• ម្ភន្បសិទធិភាព (efficiency) និងកតាដ អនុភាពខ្ពស់(good power factor) 
• ត្នម្លបថាក 
• ម្ភនកម្ភល ងំរងវិលចាប់បអដើម្ប យខ្លួនឯង(self-starting torque) 

-គុណវបិត្តិននម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង៣ផាស 

គុណវបិត្តិននម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង៣ផាស៖ 
• ពិាកកែុងការបញ្ជជ បលបឿនប យសារវាម្ភនបលបឿនបែរ 
• ម្ភនកម្ភល ងំបងវិលបពលចាប់បអដើម្ត្៉ូចបហើយចរនតចាប់បអដើម្ធំ(្បផ្ហល៤បៅ៨ែងននចរនតបែរ

(rating current)) 
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• ពួកបគផ្ត្ងផ្ត្ែំបណើ រការប្កាម្កតាត អនុភាពយតឺ្ផាស បហើយកែុងអំឡុងបពលបនទុកបំភលឺ ពួកវា
ែំបណើ រការបៅកតាត អនុភាពែ៏អ្កក់បំអុត្ (្បផ្ហល 0.3 បៅ 0.5) 

៣.បក្សាយពើសាត ទ័រ និងរ  ៉ូទ័ររបស់ម្ ៉ូទ័រសាងំ្កូន៖ 
• សាត ទ័រ៖គឺជាផ្អែកនឹងននម្ ៉ូទ័រផ្ែលបបងកើត្ប យបនទេះផ្ែកសនលឹកម្ភនចងែ៉ូរបៅខាងកែុងែ៉ូចរ៉ូបខាង
ប្កាម្។របំុផ្ខ្សចម្លង៣ផាស្តូ្វាន ក់ច៉ូលកែុងចងែ៉ូរបនេះ ផ្ែល្តូ្វានបៅថារបំុអម្ភ តួ្
(Armature winding)បហើយទទួលថាម្ពលពើ្បភព៣ផាស។ 

 
• រ  ៉ូទ័រ៖រ  ៉ូទ័រននម្ ៉ូទ័រសាងំ្កូន៣ផាសគឺជាសំណំុនន salient pole រុបំ យរបំុផ្ខ្សចម្លងផ្ែលអ្ត់្អ្ង់
ប យចរនតជាប់(DC)ឆលងកាត់្តាម្slip ring ពើរប យ្បភពចរនតជាប់(DC) ច់ប យផ្ឡក
ស្ម្ភប់បបងកើត្ប ៉ូលN &S ឆ្លល ស់គ្នែ ។ 

 
• ែំបណើ រការ៖ពិនិត្យបម្ើលម្ ៉ូទ័រសាងំ្កូន៣ផាស ២ប ៉ូល(P=2)និងម្ភនរ  ៉ូទ័រអ្ត់្អ្ង់ប យ្បភព
ចរនតជាប់(DC)ផ្ែលបបងកើត្ានជាប ៉ូលNR &SRែ៉ូចរ៉ូបខាងប្កាម្។បៅបពលផ្ែល្បភព៣ផាស
្តូ្វានភាជ ប់បៅកាន់របំុសាត ទ័រ ផ្ែនម្ភ ប  ទិចវលិរំុវ ិសាត ទ័រ្តូ្វានបបងកើត្បឡើងបហើយបងវិលរ  ៉ូទ័រ
បៅកែុងបលបឿនសាងំ្កូន។  

ចងែ៉ូរ(slot) 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 72 

 

៤.បក្សាយពើគុណសម្បត្តិ និងគុណវបិត្តិននម្ ៉ូទ័រសាងំ្កូនបើផាស៖ 

-គុណសម្បត្តិននម្ ៉ូទ័រសាងំ្កូន៣ផាស 

អត្ថ្បបយារន៍ចម្បងននម្ ៉ូទ័រសាងំ្កូន៣ផាស៖ 

• ែំបណើ រការកែុងបលបឿនបែរ(បលបឿនសាងំ្កូន)ពើគ្នម នបនទុករហ៉ូត្ែល់ម្ភនបនទុក 
• កតាត អនុភាពននម្ ៉ូទ័រសាងំ្កូន៣ផាសងាយ្សួលបញ្ជជ ប យផាល ស់បត៉ូរការបភាោ ចននម្ ៉ូទ័រ 
• ស្ម្ភប់ការអនុវត្តកែុងបលបឿនត្៉ូច(ត្៉ូចជាង300RPM), ម្ ៉ូទ័រសាងំ្កូន៣ផាសចំបណ ជាងម្ ៉ូទ័រ
អងំឌុ្ចសយុង៣ផាស 

• ម្ភនកម្ភល ងំបងវិល (torque)បពលចាប់បអដើម្ធំជាងប្បៀបបធៀបនឹងម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង៣ផាស 
-គុណវបិត្តិននម្ ៉ូទ័រសាងំ្កនូ៣ផាស 

គុណវបិត្តិននម្ ៉ូទ័រសាងំ្កូន៣ផាស៖ 
• មិ្នអចែំបណើ រការានប យខ្លួនឯង 
• ចាាំច់្តូ្វផ្ត្ម្ភន្បភពចរនតជាប់អតល់បៅរ  ៉ូទ័រ 
• ម្ភនប្គឿងបងំុ្សមុគសាម   
• ម្ភនត្នម្លនែលជាងបបើប្បៀបបធៀបបៅម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុងបើផាស 
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សនៃឹររ័ត៌ម្ភន ៥.៣.២-៥ ៖ វិធីសាស្រសផ្ាៃ សប់្ូរេិសលៅម្នម្ ូេ័រ៣ផាស 
 ្គប់ម្ ៉ូទ័រអគិ្សនើ៣ផាសសុទធផ្ត្ម្ភនែំបណើ រការផ្អែកបៅបលើកម្ភល ងំផ្ែលបបងកើត្បឡើងប យផ្ែនម្ភ 
ប  ទិច។ ជាងបនេះបៅបទៀត្ ផ្ែនម្ភ ប  ទិចបនេះ្តូ្វានបបងកើត្ប យចរនតផ្ែលឆលងកាត់្របំុផ្ខ្សចម្លង។
ជាមួ្យនឹង្បភពចរនតឆ្លល ស់ផ្ែនបនេះ្តូ្វានែឹងថាជាផ្ែនវលិ បហើយរ  ៉ូទ័រក៏វលិជាមួ្យផ្ែនបនេះផ្ែរ។ ែ៉ូច
បនេះ ទិសបៅរងវិលរបស់ម្ ៉ូទ័រ៣ផាសអ្ស័យបៅនឹងទិសបៅរងវិលននផ្ែនម្ភ ប  ទិច។ 
 សនមត់្ថាម្ ៉ូទ័រចរនតឆ្លល ស់៣ផាសម្ួយផ្ែលម្ភនតំ្ណភាជ ប់ T1 T2 T3 ានភាជ ប់បៅនឹង្បភពចរនត
ឆ្លល ស់៣ផាស R S T បរៀងគ្នែ (ែ៉ូចរ៉ូបក)បនេះម្ ៉ូទ័រនឹងវលិអទុយ្ទនិចនឡកិា។អទុយបៅវ ិបបើតំ្ណភាជ ប់ T1 
T2 T3 ានភាជ ប់បៅនឹង្បភពចរនតឆ្លល ស់៣ផាស  S R T បរៀងគ្នែ (ែ៉ូចរ៉ូបខ្)បនេះម្ ៉ូទ័រនឹងវលិ្សប្ទនិច
នឡកិា។ 

 

វធិើសាស្តសតផាល ស់បត៉ូរទិសបៅននម្ ៉ូទ័រ៣ផាសរមួ្ម្ភន៖ 
• ផាល ស់បត៉ូរទិសបៅននម្ ៉ូទ័រ៣ផាសប យប្បើកុងតាក់(ON OFF ON) 
• ផាល ស់បត៉ូរទិសបៅននម្ ៉ូទ័រ៣ផាសប យប្បើកុងតាក់ប ៉ូតុ្ង(Button ) 
• ផាល ស់បត៉ូរទិសបៅននម្ ៉ូទ័រ៣ផាសប យប្បើអងំផ្វទ័រ(Inverter) 
• ផាល ស់បត៉ូរទិសបៅននម្ ៉ូទ័រ៣ផាសប យប្បើបសៀគវើ្ត្ើបកាណ ផាក យ(Star Delta Forward and 

Reverse Starter) 
• ផាល ស់បត៉ូរទិសបៅននម្ ៉ូទ័រ៣ផាសប យប្បើPLC 

រ៉ូបក រ៉ូបខ្ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 74 

 

  

បស្នQR Code បែើម្បើបម្ើលឯកសារជាភាសាអង់បគលស 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 75 

សវយ័វាយតម្ម្ៃ ៥.៣.២-៥ 

១.ទិសបៅរងវិលរបស់ម្ ៉ូទ័រ៣ផាសអ្ស័យបៅនឹងអវើ? 
២.វធិើសាស្តសតផាល ស់បត៉ូរទិសបៅននម្ ៉ូទ័រ៣ផាសរមួ្ម្ភនអវើខ្លេះ? 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 76 

ចលម្ៃើយគ្ព្ម្ូ ៥.៣.២-៥ 
១.ទិសបៅរងវិលរបស់ម្ ៉ូទ័រ៣ផាសអ្ស័យបៅនឹងទិសបៅរងវិលននផ្ែនម្ភ ប  ទិច។ 
២.វធិើសាស្តសតផាល ស់បត៉ូរទិសបៅននម្ ៉ូទ័រ៣ផាសរមួ្ម្ភន៖ 

• ផាល ស់បត៉ូរទិសបៅននម្ ៉ូទ័រ៣ផាសប យប្បើកុងតាក់(ON OFF ON) 
• ផាល ស់បត៉ូរទិសបៅននម្ ៉ូទ័រ៣ផាសប យប្បើកុងតាក់ប ៉ូតុ្ង(Button ) 
• ផាល ស់បត៉ូរទិសបៅននម្ ៉ូទ័រ៣ផាសប យប្បើអងំផ្វទ័រ(Inverter) 
• ផាល ស់បត៉ូរទិសបៅននម្ ៉ូទ័រ៣ផាសប យប្បើបសៀគវើ្ត្ើបកាណ ផាក យ(Star Delta Forward and 

Reverse Starter) 
• ផាល ស់បត៉ូរទិសបៅននម្ ៉ូទ័រ៣ផាសប យប្បើPLC 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 77 

សនៃឹររ័ត៌ម្ភន ៥.៣.២-៦ ៖ គ្ណនាចាំនួនប ូល លព្បរង់ លលបឿន និងសៃបី(Slip)របសម់្ ូ
េ័រអ ាំងឌុចសយងុបីផាស 
១.គណនបលបឿនរបស់ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុងបើផាស 
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ផ្ែល  
Ns ជាបលបឿនសាងំ្កូនគិត្ជារំុ/នទើ (rpm) 
F ជាបស្តហវកង់គិត្ជាហតឺ្ (Hz) 
P ចំនួនប ៉ូលរបស់ម្ ៉ូទ័រ 

២.គណនសលើប(slip)របស់ម្ ៉ូទ័រ 
សលើប(slip)គឺជារងាវ ស់ននភាពខុ្សគ្នែ រវាងបលបឿនសាងំ្កូននិងបលបឿនរបស់រ  ៉ូទ័រ។ 
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ផ្ែល 
 Ns ជាបលបឿនសាងំ្កូនគិត្ជារំុ/នទើ (rpm) 
N ជាបលបឿនរ  ៉ូទ័រ 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 78 

សវយ័វាយតម្ម្ៃ ៥.៣.២-៦ 
ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុងបើផាសមួ្យែំបណើ រការប យចរនតឆ្លល ស់ផ្ែលម្ភនបស្តហវកង់50Hz។ម្ ៉ូទ័របនេះម្ភនចំនួន
ប ៉ូល4។បលបឿនរ  ៉ូទ័រ1490rpm។ច៉ូរគណន៖ 
១.បលបឿនសាងំ្កូន 
២.សលើប(slip) 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 79 

ចលម្ៃើយគ្ាំរ ូ៥.៣.២-៦ 
ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុងបើផាសមួ្យែំបណើ រការប យចរនតឆ្លល ស់ផ្ែលម្ភនបស្តហវកង់50Hz។ម្ ៉ូទ័របនេះម្ភនចំនួន
ប ៉ូល4។បលបឿនរ  ៉ូទ័រ1490rpm។ច៉ូរគណន៖ 
១.បលបឿនសាងំ្កូន 
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សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 80 

សនៃឹររ័ត៌ម្ភន ៥.៣.២-៧ ៖ រម្ភៃ ាំងបងវិលរបសម់្ ូេ័រអ ាំងឌុចសយងុ៣ផាស 
១.កម្ភល ងំបងវិលរបស់ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង៣ផាស 
កម្ភល ងំបងវិលរបស់ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង៣ផាសអ្ស័យបលើកតាត មួ្យចំនួនែ៉ូចជា៖ 
• ទំហនំនចរនតរបស់រ  ៉ូទ័រ(Magnitude of rotor current) 
• ភលុចម្ភ ប  ទិចផ្ែលម្ភនទំនក់ទំនងជាមួ្យនឹងរ  ៉ូទ័ររបស់ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង៣ផាសបហើយទទួល
ខុ្ស្តូ្វកែុងការអលិត្កម្ភល ងំបអឡចិ្តូ្ម្ភ ប  ទិច(EMF)បៅកែុងរ  ៉ូទ័ររបស់ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង 

• កតាត អនុភាពននរ  ៉ូទ័ររបស់ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង 
សម្ើការននកម្ភល ងំបងវិលរបស់ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង៣ផាសគឺ 

𝑇 = 𝐾𝑠𝐸2
2

𝑅2

𝑅2
2 + (𝑠𝑋2)2

 (𝑁. 𝑚)  

 ផ្ែល 𝐾 =
3

2𝜋𝑛𝑠
 

 𝑠 = សលើបរបស់ម្ ៉ូទ័រ 
 𝐸2 = ត្ង់សយុងរបស់រ  ៉ូទ័រ 
 𝑅2 = ជាបរសុើសតង់របស់រ  ៉ូទ័រ 
 𝑋2 = បរអក់ត្ង់របស់រ  ៉ូទ័រ 
កម្ភល ងំបងវិលបៅបពលចាប់បអដើម្ែំបណើ រការឱ្យប យរ៉ូបម្នត៖ 

𝑇𝑠 = 𝐾𝐸2
2

𝑅2

𝑅2
2 + (𝑋2)2

  (𝑁. 𝑚) 

កម្ភល ងំបងវិលអតិ្បរម្ភរបស់ម្ ៉ូទ័រឱ្យប យរ៉ូបម្នត៖ 

𝑇𝑚𝑎𝑥 = 𝐾
𝐸2

2

2𝑋2
  (𝑁. 𝑚) 

 កំណត់្សម្្ភល់៖ បែើម្បើបបងកើនកម្ភល ងំបងវិលបៅបពលចាប់បអដើម្ែំបណើ រការ បរសុើសតង់ខាងប្ៅ្តូ្វ
ានបផ្នថម្បៅបលើបសៀគវើរបស់រ  ៉ូទ័រ បហើយែកបច បនតិចម្ដងៗបៅបពលបលបឿនបកើនបឡើង។ 

២.្កាបទំនក់ទំនងននកម្ភល ងំរងវិលនិងបលបឿនម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង៣ផាស 
តាម្រយៈ្កាបននទំនក់ទំនងរវាងកម្ភល ងំរងវិលនិងបលបឿនម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង៣ផាសកែុងរ៉ូបខាងប្កាម្ 

ព័ត៌្ម្ភនសំខាន់ៗអំពើែំបណើ រការរបស់ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុងម្ភនែ៉ូចជា៖ 
• កម្ភល ងំបងវិលបៅបពលចាប់បអដើម្ននម្ ៉ូទ័របសមើនឹង១.៥ែងននកម្ភល ងំបងវិលបព បនទុក បហើយ
កម្ភល ងំបងវិលអតិ្បរម្ភបសមើនឹង២.៥ែងននកម្ភល ងំបពលបព បនទុក។ 

• បលបឿនបព បនទុករបស់ម្ ៉ូទ័រគឺN។ បបើសិនជាបនទុកបម្កានិក(mechanical load)បៅបលើបៅល
ម្ ៉ូទ័រ(Shaft)្តូ្វានបកើនបឡើងបនេះបលបឿនម្ ៉ូទ័រនឹង្តូ្វធាល ក់ចុេះរហ៉ូត្ែល់កម្ភល ងំបងវិលរបស់ម្ ៉ូ



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 81 

ទ័រ្ត្ឡប់ម្កបសមើនឹងកម្ភល ងំបងវិលរបស់បនទុក(Load torque)។បៅបពលផ្ែលកម្ភល ងំបងវិល
ទងំពើបសមើគ្នែ ម្ ៉ូទ័រនឹងែំបណើ រការប យបលបឿនបែរបឡើងវ ិ ប ុផ្នតយតឺ្ជាងបលបឿនពើមុ្ន។ 
បទេះបើជាកម្ភល ងំបងវិលបលើសកម្ភល ងំបងវិលអតិ្បរម្ភ បនេះម្ ៉ូទ័រនឹងឈប់ភាល ម្ៗ។ 

• ចារកឹលកាណៈរបស់្កាបននទំនក់ទំនងរវាងកម្ភល ងំរងវិលនិងបលបឿនម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង៣ផាស
គឺជាបនទ ត់្្ត្ង់បៅចបនល េះខ្ណៈបពលែំបណើ រការប យគ្នម នបនទុក និងបព បនទុក។បម្គុណ
្ាប់ទិសននបនទ ត់្បនេះអ្ស័យបៅបលើបរសុើសតង់ននរ  ៉ូទ័រ។ 

• ចំបពាេះម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង្បបភទត្៉ូច(ប្កាម្10kW) កម្ភល ងំបងវិលអតិ្បរម្ភ្តូ្វានបបងកើត្បៅ
្ត្ង់ចំណុចផ្ែលបលបឿន្បផ្ហល៨០ភាគរយ(80%)ននបលបឿនសាងំ្កូន រ ើឯម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ច
សយុង្បបភទធំ(បលើស1០០0 kW)កម្ភល ងំបងវិលអតិ្បរម្ភ្តូ្វានបបងកើត្បៅ្ត្ង់ចំណុចផ្ែល
បលបឿន្បផ្ហល៩៨ភាគរយ(98%)ននបលបឿនសាងំ្កូន។ 
 

  
 
  

 

 

 

 

  

  

បស្នQR Code បែើម្បើបម្ើលឯកសារ

បយាង 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 82 

សវយ័វាយតម្ម្ៃ ៥.៣.២-៧ 
១.កម្ភល ងំបងវិលរបស់ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង៣ផាសអ្ស័យបលើកតាត អវើខ្លេះ? 
  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 83 

ចលម្ៃើយគ្ព្ម្ូ៥.៣.២-៧ 
១.កម្ភល ងំបងវិលរបស់ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង៣ផាសអ្ស័យបលើកតាត មួ្យចំនួនែ៉ូចជា៖ 

• ទំហនំនចរនតរបស់រ  ៉ូទ័រ(Magnitude of rotor current) 
• ភលុចម្ភ ប  ទិចផ្ែលម្ភនទំនក់ទំនងជាមួ្យនឹងរ  ៉ូទ័ររបស់ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង៣ផាសបហើយទទួល
ខុ្ស្តូ្វកែុងការអលិត្កម្ភល ងំបអឡចិ្តូ្ម្ភ ប  ទិច(EMF)បៅកែុងរ  ៉ូទ័ររបស់ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង 

• កតាត អនុភាពននរ  ៉ូទ័ររបស់ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង 
  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 84 

សនៃឹររ័ត៌ម្ភន ៥.៣.២-៨ ៖ នីតិវិធីម្នការព្តួតរិនិតយ និងលធវើលលើលតសម្្ ូេ័រ 
ឧបករណ៍ និងបរធិានបធវើបត្សតម្ ៉ូទ័រ 

ម្ ុលទើផ្ម្ ្ត្ 

1. ម្ ុលទើផ្ម្ ្ត្ ្តូ្វានបគស្ាល់អងផ្ែរថាជា VOM (Volt-Ohm meter) គឺជាឧបករណ៍វាស់បអ
ឡចិ្តូ្និចផ្ែលរមួ្បញ្ច៉ូ លគ្នែ ន៉ូវមុ្ខ្ងាររងាវ ស់ជាប្ចើន។ 

2. បរមិ្ភណម្៉ូល ឋ នមួ្យចំនួនផ្ែលម្ ុលទើផ្ម្ ្ត្វាស់គឺត្ង់សយុង ចរនត និងបរ  សុើសដង់។ 
3. ម្ ុលទើផ្ម្ ្ត្ ម្ភនពើរ្បបភទគឺ អណាឡ៉ូក និងឌ្ើរើែល។ 

 

4. ឌ្ើរើែលបងាា  ត្នម្លវាស់ជាបលខ្។ 
5. ឧបករណ៍វាស់ឌ្ើរើែលក៏រមួ្បញ្ច៉ូ លអងផ្ែរន៉ូវ buzzer បែើម្បើអតល់សបម្លងផ្ែលអចឮ ស្ម្ភប់ការបធវើ
បត្សតបនតែ៏សាម្ញ្ា។ 

បត្ើ្ត្វូប្បើម្ ុលទើផ្ម្ ្ត្ឌ្ើរើែលយា ងែ៉ូចបម្តច? 

1. ការវាស់ត្ង់សយុង ចរនតឆ្លល ស់ (~V) 

(a) បដ៉ូរពើទើតាងំ OFF បៅទើតាងំ ~V ។ 

(b) ប ត្ផ្ខ្សបត្សតពណ៌បមម បៅកែុងរនធ COM និងផ្ខ្សបត្សតពណ៌្កហម្បៅកែុងរនធ V.Ω ។ 

(c) ភាជ ប់ការបធវើបត្សតបសៀគវើបនទ ប់ម្កអនម្ ុលទើផ្ម្ ្ត្បៅបពលផ្ែលវាម្ភនបសថរភាព។ 
(d) បៅបពលការវាស់ានបញ្ច ប់ បត៉ូរបៅទើតាងំ OFF បហើយបិទម្ ុលទើផ្ម្ ្ត្។ 
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2. ការវាស់បរ  សុើសដង់ (Ω) 

(a) បដ៉ូរពើទើតាងំ OFF បៅទើតាងំ Ω. 

(b) ប ត្ផ្ខ្សបត្សតពណ៌បមម បៅកែុងរនធ COM និងផ្ខ្សបត្សតពណ៌្កហម្បៅកែុងរនធ V.Ω ។ 

(c) ភាជ ប់ការបធវើបត្សតបសៀគវើបនទ ប់ម្កអនម្ ុលទើផ្ម្ ្ត្បៅបពលផ្ែលវាម្ភនបសថរភាព។ 

(d) បៅបពលការវាស់ានបញ្ច ប់ បត៉ូរបៅទើតាងំ OFF បហើយបិទម្ ុលទើផ្ម្ ្ត្។ 

ចាប់សុវត្ថិភាព 
 ពិនិត្យជានិចចបែើម្បើ្ ាកែថាកុងតាក់មុ្ខ្ងារ្តូ្វានកំណត់្បៅទើតាងំ្តឹ្ម្្តូ្វ។ 

 បៅបពលបធវើការវាស់ អចម្ភនប្គ្នេះថាែ ក់ននត្ង់សយុង។ 

 ផ្ត្ងផ្ត្ផាត ច់បសៀគវើបៅបធវើបត្សត មុ្នបពលភាជ ប់ផ្ខ្សបត្សត។ 

 ស៉ូម្្ាកែថាថាម្ពលចរនតឆ្លល ស់ ឬចរនតជាប់្តូ្វានផាត ច់បៅបពលបធវើការវាស់បរ  សុើសដង់។ 

 បែើម្បើបរៀសវាងការឆក់អគិ្សនើ ឬការខ្៉ូចខាត្ បរធិានរងាវ ស់មិ្ន្តូ្វវាស់បលើសពើផ្ែនកំណត់្នន
ការវាស់។ 

ផ្ម្ ្ត្បគៀប 

1. ផ្ម្ ្ត្បគៀប គឺជាឧបករណ៍បត្សតអគិ្សនើផ្ែលរមួ្បញ្ច៉ូ លគ្នែ ន៉ូវ ម្ ុលទើផ្ម្ ្ត្
ឌ្ើរើែលជាម្៉ូល ឋ នជាមួ្យនឹងបសនស័រចរនត។ 

2. ការបគៀបវាស់ចរនត និងការវាស់ត្ង់សយុង។ 
3. ថ្ាម្ "បគៀប" ផ្ែលអចឱ្យអែកប្បើ្ាស់្គ្នន់ផ្ត្បគៀបរំុវ ិផ្ខ្សចម្លង បៅ
ចំណុចណាមួ្យកែុង្បព័នធអគិ្សនើ និងវាស់ចរនតរបស់វា ប យមិ្ន
ចាាំច់ផាត ច់វាបឡើយ។ 

4. ឧបករណ៍្បបភទបនេះអចម្ភនអណាឡ៉ូក ឬបអ្កង់ឌ្ើរើែល បហើយជា
ពិបសស្តូ្វានប្បើ្ាស់ប យអែកអគ្ើសនើ និងប យវសិវករថាម្ពល 
ប យសារផ្ត្ភាពសាម្ញ្ា និងបលបឿនននការអន។ 

ចាប់សុវត្ថិភាព 

 កំុបលើសពើផ្ែនកំណត់្អតិ្បរម្ភស្ម្ភប់ការបញ្ច៉ូ លនើមួ្យៗ។ 

 កំុវាស់ត្ង់សយុងបពលកុងតាក់បត៉ូរបៅ Ω ។ 

 កំុវាស់ចរនតប យប្បើផ្ខ្សបត្សតប ត្ច៉ូលរនធត្ង់សយុង ឬ COM។ 
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 កំុ ក់ឧបករណ៍បៅកផ្នលងផ្ែល្តូ្វពនលឺ្ពេះអទិត្យប យផាទ ល់ សើតុ្ណា ភាពខ្ពស់ និងសំបណើ
ម្។ 

 កំុប្បើបៅបលើបសៀគវើផ្ែលម្ភនត្ង់សយុងចរនតឆ្លល ស់ខ្ពស់ជាង 600V ។ 

 បែើម្បើធានានន៉ូវភាព្តឹ្ម្្តូ្វបំអុត្ ្ទនិចគួរផ្ត្្តូ្វានកំណត់្បៅទើតាងំស៉ូនយ។ 

 ្តូ្វ្ាកែថាប ៉ូតុ្ងចាក់បសា្ទនិចសថិត្បៅកែុងទើតាងំ្តឹ្ម្្តូ្វ។ 
ឧបករណ៍បធវើបត្សតបរ  សុើសដង់អុើស៉ូឡង់ 

1. អែកអគ្ើសនើ្តូ្វផ្ត្បធវើបត្សដបរ  សុើសដង់អុើស៉ូឡង់ននបសៀគវើបែើម្បើធានថាចរនតបលចធាល យតាម្រយៈអុើស៉ូ
ឡង់នឹងមិ្នបលើសពើក្មិ្ត្សុវត្ថិភាពបទ។ 

2. ត្នម្លផ្ែល្តូ្វវាស់ជាធម្មតាខ្ពស់ណាស់គិត្ជា Mega-ohms បហើយបត្សតត្ង់សយុង dc ជាធម្មតា
្តូ្វានកំណត់្បៅ 250V, 500 V ឬ 1000 V អ្ស័យបលើត្ង់សយុង AC ននបរកិាា រ។ 

Nominal Circuit 

Voltage (Vac) 

Test Voltage 

(Vdc) 

Insulation 

Resistance 

(MΩ) 

Extra low voltage 250 
 0.25 

Up to 500V 500  0.5 

Above 500V 1,000 
 1.0 

3. ចាប់សុវត្ថិភាព 

 ្តូ្វ្ាកែថា្ត្ូវប ត្ននផ្ខ្សបត្សតច៉ូលបព បល បៅរនធរបស់ឧបករណ៍។ 

 មិ្ន្តូ្វវាស់បលើសពើការបញ្ច៉ូ លអតិ្បរម្ភផ្ែលអចអនុញ្ជា ត្ានននបរធិានរងាវ ស់បឡើយ។ 

 កំុរុ ប ៉ូតុ្ងបត្សដ ឬចាក់បសាវាចុេះ ខ្ណៈបពលកំពុងភាជ ប់ផ្ខ្សបត្សត។ 

 កំុប េះបសៀគវើផ្ែលកំពុងបធវើបត្សត។ 

 បិទជានិចចបនទ ប់ពើប្បើរចួ។ 

Tachometer 
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tachometer គជឺាឧបករណ៍ផ្ែលប្បើស្ម្ភប់វាស់បលបឿនននការបងវលិរបស់ shaft ឬ disk ែ៉ូចបៅកែុងម្ ៉ូទ័រ ឬ
ម្ភ សុើនបអសងបទៀត្។ វា្ត្ូវានវាស់ជាចនំួនរុកំែុងម្ួយនទើ (rpm)។ 

ចាប់សុវត្ថិភាព 

 កំុវាស់បងវិលរំុបៅចម្ភៃ យរិត្។ 

 វាចាាំច់កែុងការ ក់សាល កភាជ ប់សនលឹកឆលុេះបញ្ជច ងំបៅនឹងបគ្នលបៅបងវិលផ្ែលានវាស់ផ្វង។ 

 បរៀសវាងការបគ្នេះឧបករណ៍។ 

 ការបញ្ច៉ូ លមុ្ខ្ងារ DATA HOLD / AUTO OFF ។ 
នើតិ្វធិើ្ត្ួត្ពិនិត្យ និងបធវើបត្សតបលើម្ ៉ូទ័រ 

បសចកតើបអតើម្ 
1. ម្ ៉ូទ័រ្តូ្វផ្ត្្តូ្វានបធវើបត្សតជាបទៀងទត់្បែើម្បើកំណត់្សាថ នភាពរបស់វា និងបែើម្បើកំណត់្បញ្ជា ត្៉ូច

តាច មុ្នបពលវាវវិត្តបៅជាបញ្ជា ធំ។ 
លកាខ្ណឌ ្បតិ្បត្តិការមិ្ន្ប្កត្ើស្ម្ភប់ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុងបើផាស 

1. មួ្យផាស 
 វាគឺជាលកាខ្ណឌ ផ្ែលបកើត្បឡើងបៅបពលផ្ែលផ្ខ្សមួ្យននការអ្ត់្អ្ង់បើផាស្តូ្វានចំហបហើយ
មិ្នអចអ្ត់្អ្ង់ចរនតបៅម្ ៉ូទ័រានបទ។ 

 ម្ ៉ូទ័រ្បផ្ហលជាមិ្នអចចាប់បអតើម្ ឬបងវិលកែុងបលបឿនយតឺ្បទ ប យសារកាត់្បនថយកម្ភល ងំបងវិល
រំុចាប់បអតើម្។ 

 ជាធម្មតាវាទ ខ្ពស់ជាងចរនតធម្មតាបៅកែុងផ្អែកននបសៀគវើផ្ែលបៅផ្ត្ែំបណើ រការ។ 
 វាអចបបញ្ច សំបលងរខំានមិ្នធម្មតា។ 

2. ការបលើសបនទុក 
 វាគឺជាលកាខ្ណឌ ផ្ែលបកើត្បឡើងបៅបពលផ្ែលម្ ៉ូទ័រែំបណើ រការបលើសពើសម្ត្ថភាពផ្ែលម្ភនរបស់
វា ែ៉ូបចែេះវានឹងទ ចរនតកាន់ផ្ត្ខ្ពស់។ 
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 វាបណាត លឱ្យម្ភនសើតុ្ណា ភាពខ្ពស់្តូ្វានបបងកើត្បឡើងបៅកែុងរប ុ៊ុំម្ ៉ូទ័រ និងអចបធវើឱ្យខ្៉ូចរប ុ៊ុំអ
ចិនស្តនតយ។៍ 

 វា នើសផ្ែលប្បើបៅបលើរប ុ ៊ុំអចចាប់បអតើម្ធំុកលិន ខ្ណៈកែុងករណើ ផ្ែលហុយខាល ងំអចចាប់បអតើម្បច 
ម្កពើរប ុ៊ុំ។ 

ការបធវើបត្សតននម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុងបើផាស 
 ការ្តួ្ត្ពិនិត្យប យបម្ើលផាទ ល់ 
 ការបធវើបត្សដ Continuity 
 ការបធវើបត្សតអុើស៉ូឡង់បៅែើ 
 ការបធវើបត្សតអុើស៉ូឡង់រវាងរប ុ៊ុំ 
ការ្ត្ួត្ពិនិត្យប យបម្ើលផាទ ល់ 

1. ពិនិត្យម្ ៉ូទ័ររកសញ្ជា ននការខ្៉ូចខាត្ផ្អែកខាងប្ៅ។ រកបម្ើលសាែ ម្ប្បេះ កផ្នលងបឆេះ អុើស៉ូឡង់ប្បេះ និង
បលចធាល យប្បង។ ្បសិនបបើអចបធវើបៅាន ស៉ូម្បងវិលម្ ៉ូទ័រយឺត្ៗប យនែ បែើម្បើពិនិត្យបម្ើលការ
បងវិលប យរហ៉ូន។ ការបងវិលនឹងអចពិនិត្យបម្ើលថាបត្ើា  ង្តូ្វានទក់ ឬខុ្សអ័កស្តូ្វានខ្៉ូច
ខាត្ប យបម្កានិច។ 

2. ពិនិត្យឧបករណ៍ភាជ ប់ជាមួ្យម្ ៉ូទ័រ បែើម្បើ្ ាកែថាវា្តូ្វានែំបឡើង្គប់្គ្នន់។ រ ័ំរ្បតិ្បត្តិការធម្ម
តាននម្ ៉ូទ័រមួ្យចំនួនអចបធវើឱ្យឧបករណ៍ផ្ែលភាជ ប់ជាមួ្យម្ ៉ូទ័ររលុងបៅបពលែំបណើ រការបលើសបម្ភ ង
កំណត់្។ ពិនិត្យការែំបឡើងប យប្បើ្ប ប់បងវិលបែើម្បើបធវើឱ្យ្ាកែថាពួកវា្តូ្វានែំបឡើងយា ង
្តឹ្ម្្តូ្វ។ 

3. កាន់អ័កសម្ ៉ូទ័រប យនែទងំពើរ បែើម្បើពិនិត្យបម្ើលថាបត្ើបរមិ្ភណននចលនអ័កសផ្ែល្តូ្វានអនុញ្ជា ត្
ប យលកាណបបចចកបទសលម្ែិត្របស់ម្ ៉ូទ័រប្ចើនបពកឬអត់្។ 

4. ពិនិត្យម្ ៉ូទ័របែើម្បើ្ាកែថាវាម្ភនក្មិ្ត្ និងត្្មឹ្ម្្តឹ្ម្្តូ្វ។ ស៉ូម្បើផ្ត្រ ័ំរតិ្ចតួ្ចអចបណាត លឱ្យ
ម្ភនការខ្៉ូចខាត្ែល់ា  ង។ 

5. ពិនិត្យបម្ើលា  ងម្ ៉ូទ័រ បែើម្បើធានថា ប្បងរអិំល្តឹ្ម្្តូ្វម្ភនវត្តម្ភនកែុងបរមិ្ភណ្តឹ្ម្្តូ្វ។ 
6. ្តូ្វ្ាកែថា្ចកខ្យល់ទងំអស់គឺចាស់ថាមិ្នម្ភនវត្ថុអវើផ្ែលអចររងំចលនននខ្យល់្ត្ជាក់។ 
7. ពិនិត្យបម្ើលថាហវុយសុើបមិ្ន្តូ្វានអលុ ំឬបឆេះបទ។ 
8. បអទៀងផាទ ត់្ថាតួ្ម្ ៉ូទ័រម្ភនភាជ ប់ផ្ខ្សែើាន្តឹ្ម្្តូ្វ បហើយផ្ខ្សែើមិ្នខ្៉ូច និងែំបឡើង្តឹ្ម្្តូ្វ។ តួ្ម្ ៉ូទ័រគួរ
្តូ្វានភាជ ប់យា ងរងឹម្ភ ំនិងភាជ ប់បៅនឹងឧបករណ៍អគិ្សនើបអសងបទៀត្ រមួ្ទងំតួ្ចាប់បអតើម្ និងបំពង់
ផ្ែកណាមួ្យ។ 
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9. ពិនិត្យរប ុ៊ុំម្ ៉ូទ័រស្ម្ភប់សញ្ជា ្ាប់ពើវាចំហ ឬរប ុ៊ុំឆលងបភលើង។ 
ការបធវើបត្សដ Continuity 

1. Continuity សបំៅបលើការភាជ ប់ចរនតអគិ្សនើននចំណុចពើរ ឬវត្ថុផ្ែលចរនតអចហ៉ូរកាត់្ពួកវា។ 

2. ការបធវើបត្សដ Continuity ្តូ្វានបធវើបឡើងបែើម្បើពិនិត្យបម្ើលការបនតននរប ុ៊ុំម្ ៉ូទ័រពើផាសមួ្យបៅផាសមួ្
យ។ 

3. ឧបករណ៍ multimeter ្តូ្វានប្បើស្ម្ភប់ការបធវើបត្សត។ 
4. ផាសនើមួ្យៗម្ភនការបនតបៅបពល៖ 
 ម្ភនត្នម្លបរ  សុើសដង់ននរប ុ៊ុំទប 
 ត្នម្លបរ  សុើសដង់ននរប ុ៊ុំបើ្តូ្វផ្ត្ែ៉ូចគ្នែ ។ 

 

ការបធវើបត្សតអុើស៉ូឡង់ 
1. ឧបករណ៍បត្សតបរ  សុើសដង់អុើស៉ូឡង់ ឬ megohmeter ្តូ្វានប្បើបែើម្បើពិនិត្យបម្ើលបរ  សុើសដង់អុើស៉ូឡង់ 
 រវាងរប ុ៊ុំ 
 រប ុ ៊ុំនិងតួ្ននម្ ៉ូទ័រ 

2. វារួយរកបម្ើលការបលច្ជាបននអុើស៉ូឡង់ និងការពារការឆក់អគិ្សនើ និងធានសុវត្ថិភាពបុគ្ល។ 
3. ម្៉ូលបហតុ្ទ៉ូបៅមួ្យចំនួនននការខ្៉ូចអុើស៉ូឡង់រមួ្ម្ភន៖ កំបៅខាល ងំបពក ឬ្ត្ជាក់ សំបណើ ម្ ភាពកខ្វក់ 
ចំោយទឹក ប្បង រ ័ំរ និងភាពចាស់។ 

4. បរ  សុើសដង់អុើស៉ូឡង់គួរផ្ត្ម្ភនយា ងបោចណាស់ 0.5 MΩ។ 
Frame 
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សនៃឹររ័ត៌ម្ភន ៥.៣.២-៩ ៖ វិធីសាស្រសស្ព្ម្ភប់ព្គ្ប់ព្គ្ងលលបឿនម្នម្ ូេ័របីផាស 
១.ការផ្ណន ំ

បលបឿនននម្ ៉ូទ័រចរនតជាប់អច្គប់្គងានតាម្វធិើសាស្តសត៖ 
 Voltage control 
 Field control 
 Armature control 
បលបឿនននម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង ៣ ផាស អច្គប់្គងានតាម្វធិើសាស្តសត៖ 
 Changing the applied frequency 
 Changing the number of stator poles 
 Use of external rotor resistance 

២.ការ្គប់្គងបលបឿនននម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុងបើផាស 
 Changing the applied frequency 

o បលបឿនសាងំ្កូន 𝑁𝑠 =
60𝑓

𝑃
 

o បលបឿនម្ ៉ូទ័រ 𝑁𝑟 = 𝑁𝑠(1 − 𝑠) 
  =

60𝑓

𝑃
(1 − 𝑠) 

Therefore, Nr ∝ f 
o Motor speed is proportional to the applied frequency 
o The methods of changing applied frequency are: 

 rotary converters (or motor-generator 
sets) 

 solid-state frequency converter 
 solid-state frequency inverter 

o ROTARY CONVERTER 

 

Variable Frequency 

Output 

Prime Mover Variable Speed 

Induction Motor 

 

 G 
Three 

Induction 

Motor 
N 
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Frequency of the generator is depending on the speed of its prime mover. 

Frequency of generator𝑓 =
𝑁𝑝

60
 

Therefore f ∝ speed of prime mover This method is seldom used now 
o SOLID-STATE ROTARY CONVERTER 

 
Thyristors (SCRs) changes the standard 3-phase ac frequency into any desired 

frequency 
o SOLID STATE FREQUENCY INVERTER 

 
 Diodes convert normal 3-phase supply to direct current 
 Thyristors then inverts the dc to produce ac at the required frequency 
 Method is used to control large group of motors 

o Summary of frequency control methods 
 Usually requires a means of adjusting the voltage 

This is because as frequency changes, the reactance of the machine also changes. 
 Has higher losses than other speed control methods 
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 Allow speed to be adjusted to any desired value 
 Has complicated control circuit 
 Is very expensive 

៣. ការផាល ស់បត៉ូរចំនួនប ៉ូលនន STATOR 

 រប ុ ៊ុំ STATOR  ច់ប យផ្ឡកពើរ 
 Stator of squirrel-cage induction motor is wound with 2 separate windings 
 Each winding gives a different number of poles and hence different synchronous 

speed 
 The windings are brought out to external terminals 
 Only one winding is used at a time 
 The winding required can be selected by means of a switch 
 With this method, 2 pre-selected speeds can be obtained 
 Used for elevator motors, traction motors, small motors for driving machine tools 
 POLE-AMPLITUDE MODULATION 
 Another method of pole changing 
 Stator winding is sub-divided into conductor groups which can be connected 

externally in different windings to give speed ratios such as 6 : 8, 8 : 10, 10 : 12, 
etc 

 Used in large induction motors 
USING EXTERNAL ROTOR RESISTANCE 

 Used only with wound rotor induction motor 
 Reduces speed when external rotor resistance is added 
 Reduces the efficiency 
 Speed varies greatly with torque for large rotor resistance, bulky and expensive 
SUMMARY OF METHODS OF SPEED CONTROL OF 3-PHASE INDUCTION MOTORS 

 
No. 

 
Method 

Applicable To 

Squirrel-cage Slip-ring 
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1 Changing applied voltage / / 

2 Changing synchronous speed by :   
 

/ 
(a) Varying frequency / 

(b) Using solid states control / 

(c) Varying number of poles / 

3 Changing slip by inserting 
resistance in rotor circuit 

 / 
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សវយ័វាយតម្ម្ៃ ៥.៣.២-៩ 
១.បលបឿនននម្ ៉ូទ័រចរនតជាប់អច្គប់្គងានតាម្វធិើសាស្តសតណាខ្លេះ? 
២.បលបឿនននម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង ៣ ផាស អច្គប់្គងានតាម្វធិើសាស្តសតណាខ្លេះ? 
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ចលម្ៃើយគ្ព្ម្ូ ៥.៣.២-៩ 
១.បលបឿនននម្ ៉ូទ័រចរនតជាប់អច្គប់្គងានតាម្វធិើសាស្តសត៖ 

 Voltage control 
 Field control 
 Armature control 

២.បលបឿនននម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង ៣ ផាស អច្គប់្គងានតាម្វធិើសាស្តសត៖ 
 Changing the applied frequency 
 Changing the number of stator poles 
 Use of external rotor resistance 
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សនៃឹររ័ត៌ម្ភន ៥.៣.២-១០ ៖ ម្ភ សុនីលេៃើង AC បីផាស 
១. ម្ភ សុើនបភលើង AC បើផាស 

 

 

ម្ភ សុើនបភលើង AC មួ្យចំនួនអចម្ភនប្ចើនជាងមួ្យបៅកែុងសែ៉ូល armature បហើយឧបករណ៍
នើមួ្យៗបបងកើត្ emf ឆ្លល ស់គ្នែ ។ បៅកែុងម្ភ សុើនបភលើងទងំបនេះ emf ប្ចើនជាងមួ្យ្តូ្វានអលិត្។ ែ៉ូបចែេះ
ពួកវា្តូ្វានបគបៅថាម្ភ សុើនបភលើង poly-phase ។ 
្បសិនបបើម្ភន emfs ឆ្លល ស់គ្នែ ពើរផ្ែលអលិត្បៅកែុងម្ភ សុើនបភលើងបនេះ វា្តូ្វានបគបៅថាម្ភ សុើនបភលើងពើរ
ផាស។ បៅកែុងម្ភ សុើនបភលើង AC មួ្យចំនួន ម្ភនឧបករណ៏បើ ច់ប យផ្ឡក ផ្ែលនឹងអតល់ emfs បើ ច់
ប យផ្ឡកពើគ្នែ ។ ែ៉ូបចែេះពួកបគ្តូ្វានបគបៅថាម្ភ សុើនបភលើង AC បើផាស។ 
បៅកែុងប្គឿងបងំុ្ននម្ភ សុើនបភលើង AC បើផាស សែ៉ូល armature ម្ភនរនធចំនួន 6 ផ្ែលកាត់្បៅបលើផ្គម្ខាង
កែុងរបស់វា។ រនធនើមួ្យៗសថិត្បៅចម្ភៃ យ 60° ពើគ្នែ បៅវ ិបៅម្ក។ ្ប ប់បញ្ច៉ូ លពាសផ្ែកចំនួន្ាមួំ្យ
្តូ្វានបម្ភ នបៅកែុងរនធទងំបនេះ។ conductors 1 និង 4 ្តូ្វានភាជ ប់គ្នែ ជាបស រ ើបែើម្បើបបងកើត្ជា coil 1 ។ 
conductors 3 និង 6 form coil 2 ខ្ណៈបពលផ្ែល conductors 5 និង 2 form coil 3. ែ៉ូបចែេះ coils 
ទងំបនេះម្ភនរងចតុ្បកាណផ្កង បហើយបៅចំងាយ 120° ពើគ្នែ បៅវ ិបៅម្ក (រ៉ូបភាព ៤.៣៥)។  
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ទើតាងំែំប៉ូងននផ្ែនបម្ផ្ែកគឺបអដក បហើយទិសបៅផ្ែនគឺកាត់្ផ្កងបៅនឹងនអទននរប ុ៊ុំ 1។ ែ៉ូចផ្ែលវា្តូ្វានបគ
ប ើ បៅកែុងម្ភ សុើនបភលើង AC មួ្យផាស បៅបពលផ្ែលផ្ែនបម្ផ្ែក្តូ្វានបងវិលពើទើតាងំបនេះកែុងទិស
្ទនិចនឡិកា រំនួស emf ε1 កែុងឧបករណ៍ 1 ចាប់បអតើម្វែតពើ្បភពបែើម្ O. បនេះ្តូ្វានបងាា  កែុងរ៉ូប
ភាព 4.36 ។  
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វែតផ្ែល្តូ្វគ្នែ ស្ម្ភប់ emf ε2 ឆ្លល ស់គ្នែ កែុងរបំុ 2 ចាប់បអតើម្បៅចំណុច A បនទ ប់ពើផ្ែនបម្ផ្ែកាន
បងវិលតាម្រយៈ 120 °។ ែ៉ូបចែេះភាពខុ្សគ្នែ ផាសរវាង ε1 និង ε2 គឺ 120 °។ ែ៉ូចគ្នែ បនេះផ្ែរ emf ε3 បៅ
កែុង coil 3 នឹងចាប់បអតើម្វែតរបស់វាបៅចំណុច B បនទ ប់ពើការបងវិល 240 °ននផ្ែនបម្ផ្ែកពើទើតាងំែំប៉ូង។ 
ែ៉ូបចែេះ emfs ទងំបនេះផ្ែលអលិត្បៅកែុងម្ភ សុើនបភលើង AC បើផាសម្ភនភាពខុ្សគ្នែ ផាស 120° រវាងគ្នែ បៅ
វ ិបៅម្ក។ 

 

 
  

បស្នQR Code បែើម្បើបម្ើលឯកសារបយាង 
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សវយ័វាយតម្ម្ៃ៥.៣.២-១០ 
១. ច៉ូរបរៀបរប់អំពើម្ភ សុើនបភលើង AC បើផាស។ 
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ចលម្ៃើយគ្ព្ម្ូ៥.៣.២-១០ 
១. ម្ភ សុើនបភលើង AC មួ្យចំនួនអចម្ភនប្ចើនជាងមួ្យបៅកែុងសែ៉ូល armature បហើយឧបករណ៍នើមួ្យៗ
បបងកើត្ emf ឆ្លល ស់គ្នែ ។ បៅកែុងម្ភ សុើនបភលើងទងំបនេះ emf ប្ចើនជាងមួ្យ្តូ្វានអលិត្។ ែ៉ូបចែេះពួកវា្តូ្វ
ានបគបៅថាម្ភ សុើនបភលើង poly-phase ។ 
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សនៃឹររ័ត៌ម្ភន ៥.៣.២-១១ ៖ នីតិវិធីម្នការល ះបាំផ្បរ និងអគុាំម្ ូេ័រចរន្ឆ្ៃ ស ់
ការរុេះបរ ើ និងែំបឡើងម្ភ សុើនអគិ្សនើទងំអស់្តូ្វបធវើយា ង្បុង្បយត័្ែ។ ចំណុចខាងប្កាម្្តូ្វសបងកត្៖ 

A) ពិនិត្យម្ភ សុើនប យ្បុង្បយត័្ែ បហើយយកទិនែន័យចាាំច់ទងំអស់។ 
B) សម្្ភល់ និង ក់សាល ក្គប់ផ្អែកទងំអស់។ 
C) សម្ភែ ត្ផ្អែកទងំអស់។ 
D) រកាទុកផ្អែកផ្ែលរុេះបរ ើប យរបបៀបបរៀបរយ។ 

1 កត់្្តាព័ត៌្ម្ភនបៅបលើ nameplate ។ បនេះរមួ្ម្ភន៖ 
1.1 Maker’s Name or Trade Mark 

1.2 Voltage Rating: 380-420 V 

1.3 Frequency Rating: 50Hz 

1.4 Type of supply: AC, 3-phase 

1.5 Speed in rpm: 1450 rpm 

1.6 Duty Rating: Continuous 

1.7 Output Rating: 3 hp. 

1.8 Current Rating: 5 Amps 

1.9 Power Factor: 0.85 

1.10 Connection: Star or Delta 

1.11 Insulation class:  E 

1.12 Series number and additional information. 

BS FRAME PHASE: 3 RATING: CONTINUOUS 

OUTPUT: 3 hp FREQ: 50 HZ CONNECTION: STAR 

RPM: 1450 INS. CLASS: E P.F.: 0.85 

VOLTS: 380-420 V AMPS: 5 A ABC MOTORS LTD CO. 

2 ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុងអចផ្បងផ្ចកជាផ្អែកទងំបនេះ៖ 
2.1 Two end plates 

2.2 The rotor 

2.3 The stator core 

3 ប េះរ  កឬ្ប ប់ភាជ ប់។ 

4 សម្្ភល់តួ្ និងចុងបៅចំណុចកណាត លស្ម្ភប់បគ្នលបំណងកំណត់្សម្្ភល់។ បែើម្បើបរៀសវាង
កំហុស ស៉ូម្ប្បើសញ្ជា បអសងគ្នែ បៅបលើចុងនើមួ្យៗននស ុម្ និងបនទេះចុងរបស់វា។ 
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5 ប េះា  ងនិងវ ើស 
6 ប េះវ ើសតាន់ ឬកំណាត់្ភាជ ប់បៅបនទេះចុង។ 
7 ផ្ចកចុងបនទេះបច ពើតួ្ប យប្បើ  ួរ និងបលុកបឈើ

ែ៉ូចានបងាា  ។ 
8 ប េះបនទេះចុងែែម្ៗ បហើយប េះបច ។ 
9 ប េះ driving shaft ប យប្បើម្ភ បឡ បែើម្បើប េះ

បនទេះខាងប្កាយ។ 
10 ចាប់ចុងម្ភា ងននអ័កសប យនែទងំពើរែ៉ូចបងាា  ។ វាអច

ចាាំច់កែុងការការពារបែើម្បើកំុឱ្យខ្៉ូចខាត្ននរប ុ៊ុំ។ 
11 ចាប់ចុងផ្ែលបហៀរបច ប យនែសាត  ំបហើយនែបឆវងផ្ែល

គ្នំ្ ទ rotor រកិំល rotor បៅមុ្ខ្រហ៉ូត្ទល់ផ្ត្វាបច ពើ 
stator ។ 

12 ឈុត្ទងំពើរននា  ងបនេះអច្តួ្ត្ពិនិត្យានបហើយ។ 
13 កំុែកា  ងផ្ែលសថិត្កែុងសាថ នភាពលែបច លុេះ

្តាផ្ត្ចាាំច់។ 
14 ា  ងអច្តូ្វានែកបច ប យឧបករណ៍ទ 

្បបភទវ ើស (Bearing extractor) ែ៉ូចបងាា  ។ 
 

ការសម្ភែ ត្ និងការបញ្ច៉ូ លបឡើងវ ិ 

កផ្នលងផ្ែលចាាំច់្តូ្វសម្ភែ ត្ា  ង វត្ថុរវោងសម្ភែ ត្លែគួរផ្ត្្តូ្វានប្បើ។ 
ធ៉ូលើ និងធាតុ្ផ្ែលមិ្នចង់ានបអសងបទៀត្ផ្ែលម្ភនវត្តម្ភនបៅកែុងរប ុ ៊ុំម្ ៉ូទ័រអចបណាត លឱ្យម្ភនការែយ
ចុេះននបរ  សុើសដង់អុើស៉ូឡង់ បហើយែ៉ូបចែេះ រប ុ ៊ុំគួរផ្ត្រកាឱ្យសាែ ត្តាម្ផ្ែលអចបធវើបៅាន។ រក់លែនឹងរួយ
ប្គើម្ពើការខ្៉ូចខាត្ផ្ែលបងកប្គ្នេះថាែ ក់។ 
ការអតុ ំបឡើងវ ិ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 104 

ជាទ៉ូបៅ វាម្ភនសុវត្ថិភាពកែុងការធានថា នើតិ្វធិើននការអំុ្បឡើងវ ិគឺជាការបស្តញ្ជច ស់បៅនឹងការរុេះបរ ើ។ ស៉ូម្
្បុង្បយត័្ែ 
1 បែើម្បើរកាផ្អែកទងំអស់ឱ្យសាែ ត្។ 
2 បៅកែុងការរំនួសា  ង ស៉ូម្បើផ្ត្សម្ភព ធគួរផ្ត្្តូ្វានអនុវត្តបៅផ្អែកខាងកែុងននា  ង។ 

បំផ្ណកននបំពង់ផ្ែលម្ភនទំហំធំជាងអងកត់្អចិត្រងពង្កបពើបនតិចគួរផ្ត្្តូ្វានប្បើ។ រល់ការ
ខិ្ត្ខំ្្បឹងផ្្បងគួរផ្ត្្តូ្វានបធវើបឡើងបែើម្បើរកាធ៉ូលើ និងភាពកខ្វក់មិ្នឱ្យច៉ូលបៅកែុងា  ង
បព មួ្យែំបណើ រការែំបឡើង។ 

3 បែើម្បើត្្មឹ្ម្ផ្អែក rotary ឱ្យាន្តឹ្ម្្តូ្វ និងបែើម្បើធានថាពួកបគម្ភនការបាសសំអត្្តឹ្ម្្តូ្វ
ជាមួ្យនឹងផ្អែកអចល័ត្។ 

4 ្តូ្វ្ាកែថាគ្នម នវត្ថុណាមួ្យ្តូ្វានាត់្បង់ ឬខ្៉ូចខាត្។ 
5 បធវើបត្សដ stator windings ស្ម្ភប់ 

5.1 Opens 

5.2 Shorts 

5.3 Resistance per phase 

5.4 Insulation resistance 

6 ្តូ្វ្ាកែថាម្ ៉ូទ័រអចបងវិលប យបសរ ើប យនែ។ 
7 ែំបណើ រការម្ ៉ូទ័រ។ 
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សនៃឹររ័ត៌ម្ភន ៥.៣.២-១២ ៖ ឧបររណ៍សព្ម្ភប់ការបញ្ញា ម្ ូេ័រ 
១ និយម្ន័យ្បព័នធបញ្ជជ  
 ្បព័នធបញ្ជជ ម្ ៉ូទ័រ ្តូ្វានប្បើ្ាស់យា ងទ៉ូលំទ៉ូោយកែុងការបញ្ជជ ម្ ៉ូទ័រអគិ្សនើ បៅតាម្ការ ឋ ន     
បរងច្ក សហ្គ្នស បរងជាង និងកផ្នលងជាប្ចើនបអសងបទៀត្។ វាានបងកលកាណៈងាយ្សួលយា ងប្ចើន 
ផ្ែលអចបញ្ជជ ពើចំងាយ បបងកើត្បញ្ជជ ជាប្ចើន បហើយនឹងងាយ្សួលកែុងការ្តួ្ត្ពិនិត្យ និងអដល់សញ្ជា
បគ្នលម្ ៉ូទ័រ ឬបណាដ   អគិ្សនើម្ភនវបិត្តិ។ 
 ជាទ៉ូបៅបគប្បើ្ាស់ឧបករណ៍ស្ម្ភប់បញ្ជជ ម្ ៉ូទ័រ ម្ភនប ៉ូតុ្ងស្ម្ភប់បញ្ជជ ឱ្យម្ ៉ូទ័រែំបណើ រការ និង
ឈប់កុងតាក់ទ័រស្ម្ភប់ភាជ ប់ចរនត និងរបឺឡស្ម្ភប់ការពារវបិត្តិផ្ែលបកើត្បឡើងបលើម្ ៉ូទ័រ។ ប្ៅពើបនេះបែើម្បើ
ឱ្យងាយ្សួលកែុងការ្តួ្ត្ពិនិត្យ ផ្ែលម្ភនលកាណៈបអសងៗពើគ្នែ  និងការបញ្ជជ ម្ ៉ូទ័រឱ្យែ៉ូចបំណង បគាន
ប្បើ្ាស់គនលឹេះ និងប ៉ូតុ្ងជាប្ចើនែ៉ូចជា គនលឹេះជាន់បរើង គនលឹេះសម្ភព ធ គនលឹេះនើវ៉ូ គនលឹេះប្បើសើតុ្ណា ភាព និងប ៉ូ
តុ្ងកំណត់្។ 
២ ្បបភទប ៉ូតុ្ង និងគនលឹេះស្ម្ភប់ប្បើ្ាស់កែុង្បព័នធបញ្ជជ  
២.១ ប ៉ូតុ្ងបគប្បើស្ម្ភប់បញ្ជជ ម្ ៉ូទ័រឱ្យែំបណើ រការ និងឈប់ 

 
 
 
 
 
 
 
២.២ ប ៉ូតុ្ងកំណត់្ 

 
 
 
 
 
 
  

រ៉ូបភាព១ .១ បង្ហា ញពីប ៉ូតគងចគច  

រ៉ូបភាព១ .២ បង្ហា ញពីប ៉ូតគងកំែត់  
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 ប ៉ូតុ្ងកំណត់្ បគប្បើ្ាស់បលើប្គឿងយនតផ្ែលកំណត់្្ពំផ្ែន ននចលនរបស់ម្ ៉ូទ័រ រ ឺ្ បព័នធបញ្ជជ  បម្
កានិច ផ្ែលបធវើចលនប យម្ ៉ូទ័រ បហើយឱ្យប្គឿងយនតទងំបនេះបធវើចលនតាម្ទិសបៅ និង្ពំផ្ែនកំណត់្
យា ងជាក់ោក់។ 
 បៅបលើប ៉ូ តុ្ងកំណត់្ ម្ភនកុងតាក់ចំហមួ្យ និងកុងតាក់បិទមួ្យ។ កុងតាក់បនេះបធវើចលន  
ប យសារ ចងកឹេះផ្ែលម្ភនកងខាងចុង រងឥទធិពលននប្គឿងយនត បហើយបណាដ លឱ្យកុងតាក់ចំហបៅជាបិទ 
និងកុងតាក់បិទបៅជាចំហវ ិ។ 
២.៣ គនលឹេះប្បើបរើង  

 
 
 
  
 
 គនលឹេះប្បើបរើង បគអចប្បើបរើងជាន់បលើគនលឹេះបែើម្បើភាជ ប់ រផឺាដ ច់ចរនដ។ ម្ភនន័យថាបបើសិនកុងតាក់កែុង
គនលឹេះចំហបៅជាភាជ ប់ កុងតាក់ភាជ ប់បៅជាចំហវ ិ។ 
២.៤ គនលឹេះសើតុ្ណា ភាព 

 
 
 
 
 
  
 
 គនលឹេះសើតុ្ណា ភាព គឺបគប្បើឥទធិពលននសើតុ្ណា ភាពបៅបលើគនលឹេះ បហើយបណាដ លឱ្យកុងតាក់ ចំហបៅ
ជាកុងតាក់បិទ កុងតាក់បិទបៅជាចំហវ ិ បែើម្បើបញ្ជជ ចលនរបស់ម្ ៉ូទ័រ។ 
  

រ៉ូបភាព១ .៣ បង្ហា ញពី  Food Switches 

រ៉ូបភាព១ .៤ បង្ហា ញពីគន្្លោះសីតគែា ភាព  
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២.៥ គនលឹេះនើវ  ៉ូ 
 

 
 
 
 

 
 
 គនលឹេះនើវ  ៉ូទឹកភាជ ប់ និងផាដ ច់ចរនដ បែើម្បើត្្មូ្វបៅតាម្ការចាាំច់កែុងការបញ្ជជ បសៀគវើមួ្យឱ្យែំបណើ រការ 
ឬបញ្ឈប់ប យសវ័យ្បវត្តិ។ 
២.៦ គនលឹេះចរនតទឹកហ៉ូរ 

 
 
 
 
 
 
 
 គនលឹេះចរនតទឹកហ៉ូរ គឺបគភាជ ប់វាបៅនឹងបំពង់ទឹក បែើម្បើ្ តួ្ត្ពិនិត្យចរនតទឹកហ៉ូរ ផ្ែលឆលងកាត់្បំពង់ប្បើ
្ាស់ ឬប្បើវាស្ម្ភប់ភាជ ប់ និងផាដ ច់ចរនដកែុងបសៀគវើបញ្ជជ ។ បៅកែុងគនលឹេះចរនតទឹកហ៉ូរ ម្ភនកុងតាក់ ២ គឺ Off 
និង On បពលចរនតទឹកកែុងបំពង់ម្ភនចលន វាប េះបៅនឹងអណាត ត្ បហើយនឱំ្យម្ភនការផាល ស់បដ៉ូរទើតាំងនន
កុងតាក់។ 
២.៧ គនលឹេះសម្ភព ធ 

 
 
 
 
 

រ៉ូបភាព១ .៥ បង្ហា ញពីគន្្លោះនី្វ  ៉ូ  

រ៉ូបភាព១ .៦ បង្ហា ញពីគន្្លោះចរន្តទលកហ៉ូរ  
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 គនលឹេះសម្ភព ធខ្យល់ ឬប្បង បគប្បើ្ាស់បែើម្បើរុ ្ចានគនលឹេះឱ្យម្ភនចលនផាល ស់បដ៉ូ រទើតាំងរបស់
កុងតាក់ បហើយម្ភនសារៈ្បបយារន៍ ស្ម្ភប់្តួ្ត្ពិនិត្យសម្ភព ធកែុងែប ឬភាជ ប់ផាដ ច់ចរនដកែុងបសៀគវើ។ 
ឧទហរណ៍៖ គនលឹេះសម្ភព ធផ្ែលបគ ក់ភាជ ប់បៅបលើធុងខ្យល់ កាលណាខ្យល់កែុងធុងបព បហើយ បកើនែល់ 
សម្ភព ធមួ្យកំណត់្ វានឹងរុ ្ចានកុងតាក់បៅកែុង្បអប់គនលឹេះឱ្យផាល ស់បត៉ូ រ អទុយបៅវ ិកាលណាសម្ភព ធ
ខ្យល់កែុងធុងធាល ក់ចុេះ វាក៏នឱំ្យម្ភនការផាល ស់បត៉ូរទើតាងំកុងតាក់ម្ដងបទៀត្ ជាបហតុ្នឱំ្យម្ ៉ូទ័រវលិសារជាែមើ។ 
២.៨ គនលឹេះបដ៉ូរទើតាងំ 

 
 
 
 
 
 
 គនលឹេះបត៉ូរទើតាងំ បគប្បើផ្ត្ស្ម្ភប់បញ្ជជ ចលនរបស់កុងតាក់ផ្ត្ប ុបណាា េះ គឺវាពំុអចបញ្ជជ ម្ ៉ូទ័រប យ
ផាទ ល់ានបទ ពើប្ពាេះពិត្ផ្ម្នផ្ត្គនលឹេះទងំបនេះម្ភនពើរប ៉ូលែ៉ូចគ្នែ  ក៏ប ុផ្នដការផាល ស់បដ៉ូរទើតាងំននគនលឹេះ គឺវាអច
ភាជ ប់ានផ្ត្កុងតាក់មួ្យប ៉ូលប ុបណាា េះបទ។ 
 ប ៉ូតុ្ង និងគនលឹេះ្គប់្បបភទផ្ែលបយើងសិកាពើខាងបលើម្ក ជាទ៉ូបៅបគប្បើស្ម្ភប់បញ្ជជ ផ្ត្កុងតាក់ទ័
រ បហើយកុងតាក់ទ័រជាអែកបញ្ជជ ម្ ៉ូទ័រឱ្យវលិប យផាទ ល់។ ែ៉ូបចែេះប ៉ូតុ្ង និងគនលឹេះទងំបនេះ បៅកែុង្បព័នធបញ្ជជ  
ប ៉ូតុ្ងសវ័យ្បវត្តិ វាសថិត្បៅកែុងបសៀគវើបញ្ជជ ។ 
 ២.៩ និមិ្ត្តសញ្ជា អគកិសនើ 
 និមិ្ត្តសញ្ជា អគិ្សនើ្តូ្វបគបបងកើត្បឡើង បែើម្បើឱ្យម្ភនភាពងាយ្សួលកែុងការកំណត់្ចំណាំ ប្គឿង 
ឧបករណ៍ បរកិាា  ឬ្បភពអគិ្សនើ ។ល។ ការប្បើ្ាស់និមិ្ត្តសញ្ជា អគិ្សនើ អ្ស័យបៅតាម្សតង់ រ
របស់្បបទសបអសងៗ ផ្ែលកែុងបម្បរៀនបនេះបយើងនឹងបលើកយកសតង់ រ ៣ ម្កបងាា  ផ្ែលម្ភនែ៉ូចជា សតង់
 រ JIS សតង់ រ NEMA សតង់ រ IEC។ 
 ២.១០ និមិ្ត្តសញ្ជា អគិ្សនើតាម្សតង់ ររប ុន (JIS C 061) 
  បៅកែុងចំណុចបនេះបយើងនឹងបងាា  ពើនិមិ្ត្តសញ្ជា អគិ្សនើរបស់សតង់ រ JIS ផ្ែលម្ភនែ៉ូចខាង
ប្កាម្៖ 

រ៉ូបភាព១ .៧ បង្ហា ញពីគន្្លោះសម្ពា ធ  
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 ២.១១ និមិ្ត្តសញ្ជា អគិ្សនើតាម្សតង់ រ NEMA  
  បៅកែុងចំណុចបនេះបយើងនឹងបងាា  ពើនិមិ្ត្តសញ្ជា អគិ្សនើរបស់សតង់ រ NEMA ផ្ែលម្ភនែ៉ូចខាង
ប្កាម្៖ 
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 ២.១២ និមិ្ត្តសញ្ជា អគិ្សនើតាម្សតង់ រ  IEC 
  បៅកែុងចំណុចបនេះបយើងនឹងបងាា  ពើនិមិ្ត្តសញ្ជា អគិ្សនើរបស់សតង់ រ IEC ផ្ែលម្ភនែ៉ូចខាង
ប្កាម្៖ 
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៣.កុងតាក់ទ័រ 
៣.១ និយម្ន័យកុងតាក់ទ័រ 
 កុងតាក់ទ័រ ជាឧបករណ៍អគិ្សនើមួ្យផ្ែលសថិត្បៅកែុង្បព័នធបញ្ជជ សវ័យ្បវត្តិ វាម្ភននទើជាអែក
បញ្ជជ  ឱ្យម្ ៉ូទ័រវលិប យផាទ ល់អង បហើយស្មួ្លែល់ការបញ្ជជ បសៀគវើអង។ 
 តាម្សណាឋ នរ៉ូបបរៀងននកុងតាក់ទ័រម្ភនប្ចើន្បបភទ ក៏ប ុផ្នដបយាងតាម្្បព័នធបម្កានិច ននកុងតាក់ទ័
រ បយើងអចផ្ចកបច ជា ៧ផ្អែកគឺ៖ 

− ផ្អែកអចល័ត្ 
− ផ្អែកចល័ត្ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 112 

− បសៀគវើអនុភាព 
− បសៀគវើបញ្ជជ  
− ប៉ូប ើនននកុងតាក់ទ័រ 
− កុងតាក់រំនួយចំហ (N.O) 
− កុងតាក់រំនួយជាប់ (N.C)។ 

៣.២ ផ្អែកអចល័ត្ 
 ផ្អែកអចល័ត្ គឺជាផ្អែកននតួ្របស់កុងតាក់ទ័រផ្ែលអំុ្ប យផ្អែកប្កាម្ អលិត្ពើអុើស៉ូឡង់ផ្ែលម្ភន

ភាពរងឹ បហើយជាប់បៅនឹងកំណាត់្បសៀគវើម្ភ ប  ទិច និងប៉ូប ើន។ 

 
  
 
៣.៣ ផ្អែកចល័ត្ 
 ផ្អែកចល័ត្ គឺជាផ្អែកមួ្យផ្ែលអំុ្បឡើងពើកំណាត់្ននបសៀគវើម្ភ ប  ទិច E និងកុងតាក់ផ្អែកចល័ត្នន
កុងតាក់ទ័រទងំអស់ (កុងតាក់សំខាន់)។ 
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សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 113 

 
 
៣.៤ បសៀគវើអនុភាព 
                   បសៀគវើអនុភាពបៅកែុង្បព័នធបញ្ជជ សវ័យ្បវត្តិ ជាបសៀ
គវើមួ្យ ផ្ែលភាជ ប់ពើ្បភពអដល់ចរនតឆលងកាត់្កុងតាក់ចល័ត្របស់
កុងតាក់ទ័រ បគបៅថា កុងតាក់បសៀគវើអនុភាព ឬគនលឹេះរបឺឡកបៅត ផ្ែល
ភាជ ប់បៅនឹង        ម្ ៉ូទ័រ។ 
                    កុងតាក់បសៀគវើអនុភាពបៅបលើកុងតាក់ទ័រម្ភន ២
ប ៉ូល    ៣ប ៉ូល ៤ប ៉ូល ផ្ែលត្្មូ្វបៅតាម្្បបភទននម្ ៉ូទ័រ និងការ
ចាាំច់ននបសចកដើ្តូ្វការ។ 
 

 

 
៣.៥ បសៀគវើបញ្ជជ  
 បសៀគវើបញ្ជជ  គឺជាបសៀគវើមួ្យស្ម្ភប់បញ្ជជ ការ្តួ្ត្ពិនិត្យ ការកំណត់្កាលបវោយា ងជាក់ោក់នន
ចលនកុងតាក់ទ័រ។ 
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៣.៦ ប៉ូប ើនននកុងតាក់ទ័រ 
 ប៉ូប ើនរបស់កុងតាក់ទ័រ ផ្ែលអដុ ំបឡើងពើកំណាត់្ននបសៀគវើម្ភ ប ទិច ជា្បភពននកម្ភល ងំ្សូបទ 
របស់កុងតាក់ទ័រ កាលណាចរនដឆលងកាត់្ប៉ូប ើន វានឹងបបងកើត្ឱ្យម្ភនបអឡិច្តូ្បម្ផ្ែក បហើយ្សូបទ 
កុងតាក់ចល័ត្ទងំអស់ននកុងតាក់ទ័រ ផ្ែលភាជ ប់ជាមួ្យនឹងកំណាត់្បសៀគវើអកសរ I ឱ្យបធវើចលនផាល ស់បដ៉ូរទើ
តាងំ ផ្ែលបណាដ លឱ្យកុងតាក់ចំហ (N.O) បៅជាកុងតាក់បិទ បហើយកុងតាក់បិទ (N.C) បៅជាកុងតាក់
ចំហវ ិ។ បពលផ្ែលបយើងផាដ ច់ចរនដកែុងប៉ូប ើនននកុងតាក់ទ័របនេះកុងតាក់ទងំអស់ននកុងតាក់ទ័រនឹងបធវើការ
ផាល ស់បដ៉ូរ     ទើតាងំម្ករកទើតាងំបែើម្របស់វាវ ិ។ 
 
 
 
     
 
 ចរនដផ្ែលកំណត់្ការប្បើ្ាស់ននបអឡចិ្តូ្បម្ផ្ែក ជាចរនដកំណត់្របស់កុងតាក់ទ័រ។ ចរនដប្បើ្ាស់
ស្ម្ភប់កុងតាក់ទ័រម្ភន ចរនដជាប់ ឬចរនដឆ្លល ស់ផ្ែលម្ភនត្ង់សយុងខុ្សៗគ្នែ  ែ៉ូចជា 12V, 24V, 36V, 
110V, 220V និង380V ។  
 ចរនដផ្ែលអដល់បៅឱ្យប៉ូប ើនរបស់កុងតាក់ទ័រ្តូ្វចាប់ភាជ ប់បៅនឹងបបង្ាលចាប់ផ្ខ្សបៅបលើកុងតាក់ទ័រ 
ផ្ែលជាតំ្ណននប៉ូប ើន។ 
៣.៧ កុងតាក់រំនួយចំហ (N.O) 

កុងតាក់រំនួយចំហ (N.O) វាម្ភនលកាណៈែ៉ូចកុងតាក់ននបសៀគវើអនុភាពផ្ែរ បហើយវាម្ភនចលន
្ពម្គ្នែ ជាមួ្យនឹងបសៀគវើអនុភាព។ 

 
 
 
  

រ៉ូបភាព២ .៣ បង្ហា ញពីដសៀគវីបញ្ជា  

រ៉ូបភាព២ .៤ បង្ហា ញពីប៉ូប នី្របស់កគងតកទ់រ័  

រ៉ូបភាព២ .៥ បង្ហា ញពីនិ្មតិតសញ្ជា ដជើងកគងតកជំ់នួ្យចំហ  

MC
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 មុ្ខ្ងារកុងតាក់បនេះ គឺសថិត្កែុងបសៀគវើបញ្ជជ  បហើយបគប្បើវាស្ម្ភប់ធាននិរនដភាពននចរនដផ្ែលឆលង
កាត់្ប៉ូប ើន និងកែុងការអដល់ចរនដជាបនដ ឬបញ្ជជ បសៀគវើបអសងបទៀត្។ 
 ជាទ៉ូបៅកុងតាក់រំនួយចំហ (N.O) កែុងកុងតាក់ទ័រម្ភន ពើរ ឬប្ចើន។ 
៣.៨ កុងតាក់រំនួយជាប់ (N.C) 
 កុងតាក់រំនួយជាប់ (N.C) វាម្ភនលកាណៈអទុយពើកុងតាក់រំនួយចំហ ក៏ប ុផ្នដវាម្ភនចលន្ពម្គ្នែ
ជាមួ្យនឹងកុងតាក់រំនួយចំហផ្ែរ។ 
 កុងតាក់រំនួយជាប់បៅកែុងបសៀគវើបញ្ជជ  វាជាកុងតាក់ធានសុវត្ថិភាពបៅកែុងការផាល ស់បដ៉ូរចលនរបស់
កុងតាក់ទ័រ បហើយក៏ជាកុងតាក់មួ្យផ្ែលបំបព មុ្ខ្ងារជាអែកបនដ ឬបញ្ជជ ឱ្យផាដ ច់កុងតាក់បអសងបទៀត្។ 
កុងតាក់រំនួយជាប់ វាពំុអច្ចឡំជាមួ្យកុងតាក់រំនួយចំហានបទ ប យវាម្ភនលកាណៈអទុយគ្នែ អង 
បហើយត្្មូ្វបៅតាម្លកាណៈបសៀគវើក៏ពំុែ៉ូចគ្នែ ផ្ែរ។ 
 
 
 
  
 បហើយបៅបលើកុងតាក់ទ័រ កុងតាក់បនេះវាម្ភនចំនួនពើរ របឺ្ចើន ក៏ប ុផ្នដបគអចប្រើសបរ ើសានតាម្ត្្មូ្វ
ការននបសៀគវើ។ 
 ការប្រើសបរ ើស និងប្បើកុងតាក់ទ័រគឺអ្ស័យបៅបលើ ្បបភទចរនដ ត្ង់សយុង អងំត្ង់សុើបត្របស់ម្ ៉ូទ័
រផ្ែលមិ្នទក់ទងបៅនឹងត្ង់សយុងននប៉ូប ើនរបស់កុងតាក់ទ័របទ។ 
៤.របឺឡ 
៤.១ និយម្ន័យរបឺឡ 
 របឺឡ ជាកុងតាក់ប្បើស្ម្ភប់ផាដ ច់ ឬភាជ ប់បសៀគវើបញ្ជជ  តាងំពើបសៀគវើត្៉ូចៗរហ៉ូត្ែល់បសៀគវើធំៗ បហើយ
បគផ្ត្ងផ្ត្យកវាបៅប្បើ្ាស់ជាមួ្យនឹងម្ ៉ូទ័រ បែើម្បើបធវើជាឧបករណ៍ការពារម្ ៉ូទ័របៅបពលប្បើបលើសបនទុក 
បពលបកើត្ចរនតឆលងបភលើង និងម្ភនវបិត្តិបអសងៗ ផ្ែលបកើត្បឡើងចំបពាេះម្ ៉ូទ័រ។ 
 របឺឡផ្ចកបច ជាបើ្បបភទ ៖ 

− របឺឡកបៅត  
− របឺឡកំណត់្បពល 
− របឺឡបម្ការនិចរំនួយ 

រ៉ូបភាព២ .៦ បង្ហា ញពីនិ្មតិតសញ្ជា ដជើងកគងតកជំ់នួ្យជាប់  
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៤.២ របឺឡកបៅត  
 របឺឡកបៅត  គឺជាកុងតាក់បញ្ជជ ប យកំបៅអគិ្សនើស្ម្ភប់ភាជ ប់កុងតាក់ផាដ ច់បសៀគវើបញ្ជជ  និងបសៀគវើ     
អនុភាព។ 
៤.២.១ កំណត់្សម្្ភល់ 

 - បបង្ាលចាប់ផ្ខ្សអនុភាពច៉ូល 1,3,5 
 - បបង្ាលចាប់ផ្ខ្សអនុភាពបច  2,4,6 
 - បបង្ាលចាប់កុងតាក់ចំហ 97,98 
 - បបង្ាលចាប់កុងតាក់បិទ 95,96 
 - ប ៉ូតុ្ងនលត្្មូ្វអងំត្ង់សុើបត្ 
 - ប ៉ូតុ្ង្ត្ឡប់ 
 - ប ៉ូតុ្ងនលត្្មូ្វអងំត្ង់សុើបត្បឡើងវ ិ      

 
 
 
 
៤.២.២ ត្នួទើននប្គឿងបងំុ្របស់របឺឡកបៅត  

 
 
 
 
 
 
 
 បៅបលើរបឺឡ្តូ្វានផ្ចកបច ជាពើរផ្អែក មួ្យផ្អែកស្ម្ភប់បសៀគវើអនុភាព និងមួ្យផ្អែកបទៀត្
ស្ម្ភប់បសៀគវើបញ្ជជ ។ 

ក. ផ្អែកអនុភាព 

រ៉ូបភាព៣ .១ បង្ហា ញពីដជើងកគងតករ់ដឺ កដតត  

រ៉ូបភាព៣ .២ បង្ហា ញពីដ្គឿងបង្គ ំរដឺ កដតត  
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 ផ្អែកបនេះបៅបលើរបឺឡវាម្ភនពើរប ៉ូល ឬ បើប ៉ូល ផ្ែលត្្មូ្វបៅតាម្្បបភទននម្ ៉ូទ័រ ១ោវ  ឬ ៣ោវ  
បហើយបៅបលើប ៉ូលនិមួ្យៗននបសៀគវើអនុភាពម្ភន វុ ើស ឬ ប ៉ូឡុង ២្គ្នប់ស្ម្ភប់ភាជ ប់ពើកុងតាក់ទ័រម្ករបឺឡ 
បហើយឆលងកាត់្បនទេះកំបៅរចួភាជ ប់បៅនឹងម្ ៉ូទ័រ។ 

ខ្. ផ្អែកបសៀគវើបញ្ជជ  
 ចំបពាេះផ្អែកបសៀគវើបញ្ជជ បៅបលើរបឺឡម្ភន៖ 

− កុងតាក់បិទ ៖ 
  កុងតាក់បិទបនេះនឹងបដ៉ូរបៅជាកុងតាក់ចំហវ ិ បៅបពលកម្ភល ងំរុ របស់ប ើឡាម្ ផ្ែលរងឥទធិពល
ប យសារអលកបៅដ អគិ្សនើននបនទេះកបៅដ ។ កាលណាកុងតាក់បិទបនេះចំហ វានឹងភាជ ប់ចរនដរបស់បអឡចិ្តូ្
បម្ផ្ែកឱ្យបញ្ឈប់ចលនននកុងតាក់ទ័របនេះភាល ម្។ ប ុផ្នដបៅបលើរបឺឡភាគប្ចើន ផ្ែលបគប្បើ្ាស់នបពល
បចចុបបនែបនេះ កុងតាក់របស់វាម្ភនទិសបៅពើរគឺ OA ជាកុងតាក់បិទ បហើយ OB ជាកុងតាក់ចំហ។ បពលប្បើ
កុងតាក់បនេះ បគ្តូ្វត្បសៀគវើបញ្ជជ ឱ្យឆលងកាត់្កុងតាក់បិទប យបបង្ាល O ជាចំណុចច៉ូលបពលកុងតាក់បនេះ
ចំហ បនេះចរនដបអទរពើបបង្ាល O បៅបបង្ាល B ផ្ែលបគត្ភាជ ប់វាបៅនឹង្បព័នធអដល់សញ្ជា ។ 

− កុងតាក់្ត្ឡប់ ៖ 
 បៅបពលម្ ៉ូទ័រកំពុងវលិកែុងករណើ ផ្ែលម្ ៉ូទ័រម្ភនវបិត្តិ វានឹងបណាដ លឱ្យអងំត្ង់សុើបត្បលើសកំណត់្ 
ផ្ែលជាបហតុ្នឱំ្យម្ភនអលកបៅដ បកើត្បលើម្ ៉ូទ័រ បធវើឱ្យរបឺឡកបៅដ បោត្ផាដ ច់កុងតាក់។ រងចាឱំ្យរបឺឡ្ត្ជាក់ 
បទើបកុងតាក់របឺឡវា្ត្ឡប់ម្កវ ិ។ 
 ្បសិនបបើបគ្តូ្វបញ្ជជ ម្ ៉ូទ័រសារជាែមើ បនេះចាាំច់បគ្តូ្វផ្ត្ចុចប ៉ូតុ្ងបឡើងវ ិបែើម្បើឱ្យកុងតាក់របស់រ ឺ
បឡបដ៉ូរបៅទើតាងំបែើម្វ ិ ក៏ប ុផ្នដកុងតាក់បិទបៅបពលចំហ បហើយថាបគមិ្នអច្ត្ឡប់បៅទើតាងំបែើម្ភាល
ម្ៗបនេះបទបគ្តូ្វរងចារំហ៉ូត្ែល់ប ើឡាម្្ត្ជាក់ វានឹងទ កុងតាក់បិទប យសវ័យ្បវត្តិ។ រចួបគចុចប ៉ូតុ្ង
្ត្ឡប់បែើម្បើឱ្យវាបធវើការបឡើងវ ិ។ 

− ប ៉ូតុ្ងនលត្្ម្វូខាែ ត្ចរនដ ៖ 
 ជាទ៉ូបៅរបឺឡកបៅដ  ម្ភនក្មិ្ត្ត្នម្លខាែ ត្ចរនដពើ 11A បៅ 12A ឬពើ 30A បៅ 35A។ បហើយប្បើវា
ប យតួ្ណឺវុ ើសមួ្លប ៉ូតុ្ងនលត្្មូ្វចរនដ ប យ ក់ខាែ ត្ចរនដឱ្យ្តូ្វនឹងចំណុចបសមើនឹងត្នម្លចរនដម្ ៉ូទ័រែំបណើ រ
ការ ផ្ែលានកំណត់្តាម្្បបភទននម្ ៉ូទ័រនិមួ្យៗ។ 
៤.៣ របឺឡកំណត់្បពល 
៤.៣.១ ្បបភទរបឺឡកំណត់្បពល 
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 របឺឡកំណត់្បពលម្ភនប្ចើន បៅតាម្ត្្មូ្វការននការប្បើ្ាស់។  របឺឡកំណត់្បពលខាែ ត្របស់វាគិត្
ជាបម្ភ ង នទើំ និងជាវនិទើ។ បហើយខ្លេះបទៀត្ប្បើជាចរនដឆ្លល ស់ ឬចរនដជាប់ផ្ែលម្ភនត្ង់សយុង ចាប់ពើ     ១២
V, ២៤V, ២២០V ។ 
 របឺឡកំណត់្បពលម្ភនពើរ្បបភទគឺ៖ 

• On-delay timer(TON) 
ជា្បបភទរបឺឡកំណត់្បពលមួ្យផ្ែលវាបធវើការបៅបពលផ្ែលអតល់្បភពច៉ូលបហើយរងចាកំែុងរយៈ
បពលណាមួ្យបែើម្បើភាជ ប់ផាត ច់បរើងកុងតាក់របស់វា។ 

 

 
រ៉ូបភាព៣.៣ បងាា  ពើបរើងកុងតាក់រឡឺកំណត់្បពល On-delay timer(TON) 

• Off-delay timer(TOF) 
ជា្បបភទរបឺឡកំណត់្បពលមួ្យផ្ែលវាបធវើការបៅបពលផ្ែលអតល់្បភពច៉ូល វានឹងបធវើការភាល ម្រួច
បហើយផាត ច់្បភពវ ិរងចាកំែុងរយៈបពលណាមួ្យបែើម្បើបញ្ឈប់ការភាជ ប់ផាត ច់បរើងកុងតាក់របស់វា។ 

 
 
 
 
 

រ៉ូបភាព៣.៤ បងាា  ពើបរើងកុងតាក់រឡឺកំណត់្បពល Off-delay timer(TOF) 
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៤.៣.២ ការប្បើ្ាស់របឺឡកំណត់្បពល 
 របឺឡកំណត់្បពលផ្ែលបគប្បើ្ាស់បចចុបបនែ ជារបឺឡផ្ែលបែើរប យចរនដអគិ្សនើ ែ៉ូបចែេះត្ង់សយុងប្បើ
្ាស់ននរបឺឡកំណត់្បពលបនេះ គឺជាត្ង់សយុងននចរនដផ្ែលអដល់ឱ្យែំបណើ រការននរបឺឡកំណត់្បពល បហើយវាពំុ
ទក់ទងបៅនឹងត្ង់សយុងននចរនដផ្ែលឆលងកាត់្កុងតាក់កំណត់្បពលបឡើយ។ 
 បគប្បើ្ាស់របឺឡកំណត់្បពលានែ៉ូចជា៖ 

− ប្បើជាមួ្យកុងតាក់ទ័រ 
− ប្បើស្ម្ភប់កំណត់្បពលម្ ៉ូទ័រវលិ និងម្ ៉ូទ័រឈប់ 
− ប្បើជាមួ្យកុងតាក់ទ័រជាប្ចើន ស្ម្ភប់ផាល ស់បដ៉ូរចលនននកុងតាក់ទ័រពើមួ្យបៅមួ្យ។ 

 ្បសិនបបើបគប្បើរបឺឡកំណត់្បពលជាមួ្យបសៀគវើអនុភាព គឺបគ្តូ្វគិត្អំពើក្មិ្ត្ននអងំត្ង់សុើបត្ចរ
នតរបស់បសៀគវើបនេះឱ្យានចាស់ បបើពំុែ៉ូបចែេះបទវានឹងបណាដ លឱ្យរបឺឡកំណត់្បពលបោត្។ 
 ៤.៣.៣ ប្គឿងបងំុ្របឺឡកំណត់្បពល 
 បៅបលើរបឺឡកំណត់្បពល ម្ភនបដ៉ូរបៅបពលផ្ែលម្ភនគំន៉ូស្កិត្ចំណាខំាងមុ្ខ្ របឺឡកំណត់្បពលម្ភន
បលខ្្កិត្ជា បម្ភ ង នទើ រ ឺវនិទើ បៅាត្ប្កាម្ននរបឺឡកំណត់្បពលម្ភនបបង្ាលចំនួន ៨ និង្បលួ បងំុ្
ស្ម្ភប់ស កបៅបលើឈ្នែ ប់ននរបឺឡ ផ្ែលម្ភនបរើងចំនួន ៨ និងកនល ស់រនធនិមួ្យៗ បលើឈ្នែ ប់របឺឡគឺជាបគ្នល
ស្ម្ភប់ចាប់ផ្ខ្ស និងរបឹឡកំណត់្ផ្ែលម្ភនបរើង ១៤។ 
  ៤.៣.៤ និមិ្ត្តសញ្ជា  

 
៤.៤ របឺឡរំនួយ 
 របឺឡរំនួយ ឬ របឺឡបញ្ជជ  គឺជាកុងតាក់បម្ផ្ែកផ្ែលប្បើស្ម្ភប់ផាដ ច់ រភឺាជ ប់បសៀគវើបញ្ជជ ។ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 120 

៤.៤.១ ត្នួទើរបស់របឺឡរំនួយ 
 របឺឡបនេះម្ភនលកាណៈបធវើការែ៉ូចគ្នែ នឹងកុងតាក់ទ័រែនទបទៀត្ផ្ែរ បហើយវាខុ្សគ្នែ ្ត្ង់ថាកុងតាក់
របស់របឺឡរំនួយ អចធន់នឹងចរនដានទប បហតុ្ែ៉ូបចែេះបហើយបទើបបគយកបៅភាជ ប់ជាមួ្យបនទុកមិ្នាន។ 
ប ុផ្នដបគអចយកបៅប្បើជាមួ្យបសៀគវើអនុភាពត្៉ូចៗមួ្យចំនួនែ៉ូចជាបសៀគវើអំព៉ូលសុើ  ៉ូ សុើផ្រ  នរមឺ្ ៉ូទ័រខាែ ត្ត្៉ូ
ច។ របឹឡរំនួយម្ភនបរើង៥ ៨  និងបរើង ១៤។ 
 ៤.៤.២ និមិ្ត្តសញ្ជា  
 
 
 
 
 
៤.៥ គុណ្បបយារន៍ននរបឺឡ 
 របឺឡម្ភនតួ្នទើយា ងសំខាន់បៅកែុងបរងច្ក ឧសាហកម្មធំៗ និងបគហ ឋ នទំបនើបៗបែើម្បើការពារ        
បរកិាា រអគិ្សនើ និងអគ្នរទងំបនេះឱ្យម្ភនសុវត្ថិភាពកាន់ផ្ត្្បបសើរបឡើង្គប់បពលបវោជា ពិបសសគឺបធវើឱ្យ
ការប្បើ្ាស់ម្ភនលកាណៈងាយ្សួលកែុងការបញ្ជជ ប្គឿងយនដប យសវ័យ្បវត្តិ។ បហើយម្ា ងបទៀត្បធវើឱ្យ 
ការអលិត្ន៉ូវសម្ភា រ និងឧបករណ៍ប្បើ្ាស់ានឆ្លប់រហ័ស បៅតាម្បសចកដើ្តូ្វការរបស់ម្នុសសកាន់ផ្ត្
្បបសើរ ្ពម្ទងំ្បកបប យគុណភាពខ្ពស់។ 
៥.ឌ្ើសុងទ័រ(CB=Circuit Breaker) 
៥.១ MCB 

 
 

រ៉ូបភាព៣ .៤ បងាា  ពើបរើងកុងតាក់របឺឡរំនួយ  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 121 

• ការពារបសៀគវើពើការឆលងបភលើង និង បលើសបនទុក (ការពារផ្ខ្សចំលង) 
• ប្បើសំរប់បណាត  ត្ង់សយុងទប 
• MCB ម្ភនតំ្នលកំរតិ្ប្កាម្ 100 A អំផ្ពរ និង តំ្នលភាពធន់ានប្កាម្ 18 kA  

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 122 

សវយ័វាយតម្ម្ៃ៥.៣.២-១២ 
១.គ៉ូរនិមិ្ត្តសញ្ជា ែ៉ូចខាងប្កាម្៖ 
ក.ប ៉ូតុ្ងបគប្បើស្ម្ភប់បញ្ជជ ម្ ៉ូទ័រឱ្យែំបណើ រការ និងឈប់ 

ខ្.ប ៉ូតុ្ងកំណត់្ 

គ.គនលឹេះប្បើបរើង 
 .គនលឹេះសើតុ្ណា ភាព 
ង.គនលឹេះនើវ  ៉ូ 
ច.គនលឹេះចរនតទឹកហ៉ូរ 
ឆ.គនលឹេះសម្ភព ធ 
រ.គនលឹេះបដ៉ូរទើតាងំ 

 
  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 123 

ចលម្ៃើយគ្ព្ម្ូ៥.៣.២-១២ 
១.ច៉ូរគ៉ូរនិមិ្ត្តសញ្ជា ែ៉ូចខាងប្កាម្៖ 
ក.ប ៉ូតុ្ងបគប្បើស្ម្ភប់បញ្ជជ ម្ ៉ូទ័រឱ្យែំបណើ រការ និងឈប់ 

 

ខ្.ប ៉ូតុ្ងកំណត់្ 

 

គ.គនលឹេះប្បើបរើង 

 
 .គនលឹេះសើតុ្ណា ភាព 

 
ង.គនលឹេះនើវ  ៉ូ 

រ៉ូបភាព១ .២ បងាា  ពើប ៉ូតុ្ងកំណត់្  

រ៉ូបភាព១ .៣ បងាា  ពើ  Foot Switches 

រ៉ូបភាព១ .៤ បងាា  ពើគនលឹេះសើតុ្ណា
ភាព 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 124 

 
ច.គនលឹេះចរនតទឹកហ៉ូរ 

 
ឆ.គនលឹេះសម្ភព ធ 

 
រ.គនលឹេះបដ៉ូរទើតាងំ 

 

រ៉ូបភាព១ .៥ បងាា  ពើគនលឹេះនើវ  ៉ូ  

រ៉ូបភាព១ .៦ បងាា  ពើគនលឹេះចរនតទឹកហ៉ូរ 

រ៉ូបភាព១ .៧ បងាា  ពើគនលឹេះសម្ភព ធ  

រ៉ូបភាព១ .៨ បងាា  ពើគនលឹេះបត៉ូរទើតាងំ  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 125 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 126 

សនៃឹររ័ត៌ម្ភន៥.៣.២-១៣ ៖ គ្ូរលសៀគ្វីបញ្ញា ម្ ូេ័រ១ផាស(Start-Stop) 
១. គ៉ូរបសៀគវើបញ្ជជ ម្ ៉ូទ័រ១ផាស(Start-Stop) 

 
២.កត់្្តាទិនែន័យបៅបលើម្ ៉ូទ័រ១ផាស 

 
តាម្រ៉ូបខាងបលើបយើងអច្បម្៉ូលទិនែន័យានែ៉ូចជា៖ 

• ្បបភទម្ ៉ូទ័រ(Three Phase induction motor) 
• អនុភាពម្ ៉ូទ័រ(1/4HP(0.2kW)) 
• ចំនួនប ៉ូល(4pole) 
• ម្ ៉ូផ្ឌ្លម្ ៉ូទ័រ(SF-JR) 

 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 127 

បស្តហវកង់ Hz 50 50 50 60 60 
ត្ង់សយុង U 220 380 415 220 440 
ចរនត I 1.11 0.64 0.69 0.97 0.61 
ចំនួនរំុកែុង
១នទើ 

RPM 1430 1430 1440 1730 1750 

ក៉ូសហវើ PF 0.68 0.68 0.60 0.74 0.65 
• របបៀបភាជ ប់ម្ ៉ូទ័របៅនឹង្បភព(ភាជ ប់តាម្connection diagram) 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 128 

សវយ័វាយតម្ម្ៃ៥.៣.២-១៣ 
១.ច៉ូរកត់្្តាទិនែន័យបលើព័ត៌្ម្ភនរបស់ម្ ៉ូទ័រខាងប្កាម្? 

 
 

 

 

 

 

 
  

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 129 

ចលម្ៃើយគ្ព្ម្ូ៥.៣.២-១៣ 
 ១.កត់្្តាទិនែន័យបៅបលើម្ ៉ូទ័រ១ផាស 

 

 

តាម្រ៉ូបខាងបលើបយើងអច្បម្៉ូលទិនែន័យានែ៉ូចជា៖ 
• ្បបភទម្ ៉ូទ័រ(Three Phase induction motor) 
• អនុភាពម្ ៉ូទ័រ(1/4HP(0.2kW)) 
• ចំនួនប ៉ូល(4pole) 
• ម្ ៉ូផ្ឌ្លម្ ៉ូទ័រ(SF-JR) 

បស្តហវកង់ Hz 50 50 50 60 60 
ត្ង់សយុង U 220 380 415 220 440 
ចរនត I 1.11 0.64 0.69 0.97 0.61 
ចំនួនរំុកែុង
១នទើ 

RPM 1430 1430 1440 1730 1750 

ក៉ូសហវើ PF 0.68 0.68 0.60 0.74 0.65 
 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 130 

សនៃឹររ័ត៌ម្ភន៥.៣.២-១៤ ៖ ែាំលឡើងម្ ូេ័រ៣ផាសលៅម្ុខ្ ព្តលប់លព្កាយ 
១.បគ្នលការណ៍ននការបស្តញ្ជច សម្ ៉ូទ័រ AC 

ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង៣ផាសែំបណើ រការបលើបគ្នលការណ៍ផ្ែលកម្ភល ងំផ្ែលបបងកើត្ប យផ្ែនម្ភ ប  
ទិចប េះពាល់ែល់ចរនតផ្ែលហ៉ូរបៅខាងកែុង rotor ។ ផ្ែនម្ភ ប ទិកបៅកែុងម្ ៉ូទ័រ៣ផាសគឺជាផ្ែនម្ភ ប ទិ
កបងវិល ែ៉ូបចែេះបៅបពលផ្ែលម្ ៉ូទ័រ្តូ្វានភាជ ប់បៅនឹងការអ្ត់្អ្ង់ថាម្ពល rotor បងវិលជាមួ្យផ្ែនម្ភ ប 
ទិក។ 
បែើម្បើបស្តញ្ជច សម្ ៉ូទ័រ 3 ែំណាក់កាលបយើង្តូ្វផាល ស់បត៉ូរទិសបៅននផ្ែនម្ភ ប ទិក។ បែើម្បើបធវើែ៉ូបចែេះ មួ្យនឹង
ផាល ស់បត៉ូរផ្ខ្សពើរកែុងចំបណាម្បើននម្ ៉ូទ័របៅបពលភាជ ប់បៅថាម្ពល។ 

 
ម្ ៉ូទ័រ 3 ផាសផាល ស់បត៉ូរទិសបៅបៅបពលបយើងផាល ស់បត៉ូរ 2 នន 3 ននម្ ៉ូទ័រ )រ៉ូបភាពខាងបលើ (។  ប្ពាេះបៅ

បពលផ្ែលបយើងបត៉ូរផ្ខ្សបភលើងរបស់ម្ ៉ូទ័រែ៉ូចានបងាា  ខាងបលើ វានឹងផាល ស់បត៉ូរទិសបៅននកំោងំម្ភ ប ទិច
ផ្ែលបធវើសកម្មភាពបលើ rotor ។ 

របបៀបបស្តញ្ជច សម្ ៉ូទ័រ 3 ផាស ម្ភន5 បសៀគវើគឺ៖ 
▪ បសៀគវើបស្តញ្ជច សប យប្បើកុងតាក់ 
▪ បសៀគវើបស្តញ្ជច សប យប្បើប ៉ូតុ្ងរុ  
▪ ការប្បើ VFD បែើម្បើបស្តញ្ជច សម្ ៉ូទ័រ 
▪ Star Delta Forward និង Reverse Starter 
▪ ប្បើ្ាស់ កម្មវធិើPLC(មិ្នបលើកយកម្កសិកាបទផ្ត្នឹងសិកាបៅម្ ៉ូឌុ្ល៦ ) 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 131 

សវយ័វាយតម្ម្ៃ៥.៣.២-១៤ 

១.របបៀបបស្តញ្ជច សម្ ៉ូទ័រ 3 ផាសម្ភនប ុនម នបសៀគវើ? អវើខ្លេះ? 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 132 

ចលម្ៃើយគ្ព្ម្ូ៥.៣.២-១៤ 
របបៀបបស្តញ្ជច សម្ ៉ូទ័រ 3 ផាស ម្ភន5 បសៀគវើគឺ៖ 
▪ បសៀគវើបស្តញ្ជច សប យប្បើកុងតាក់ 
▪ បសៀគវើបស្តញ្ជច សប យប្បើប ៉ូតុ្ងរុ  
▪ ការប្បើ VFD បែើម្បើបស្តញ្ជច សម្ ៉ូទ័រ 
▪ Star Delta Forward និង Reverse Starter 
▪ ប្បើ្ាស់ កម្មវធិើPLC(មិ្នបលើកយកម្កសិកាបទផ្ត្នឹងសិកាបៅម្ ៉ូឌុ្ល៦ ) 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 133 

ល.ស០៣ ៖ ែាំលឡើងលសៀគ្វីបញ្ញា ម្ ូេ័រ និងបរកិាខ រ 

ប្កាយពើានបញ្ច ប់ន៉ូវលទធអលសិកាបនេះ សិសស ឬសកិាា កាម្ នឹងម្ភនសម្ត្ថភាព ែ៉ូចខាងប្កាម្៖  
• បក្សាយព័ត៌្ម្ភនពាក់ព័នធបលើបសៀគវើបញ្ជជ ម្ ៉ូទ័រ និងបរកិាា រឱ្យាន្តឹ្ម្្តូ្វផ្ែលែក្សង់
បច ពើបសៀវបៅផ្ណន ំ

• ែំបឡើងបសៀគវើបញ្ជជ ម្ ៉ូទ័រ )បសៀគ ្ អនុភាពបសៀគវើបញ្ជជ  និងបិទសាល កបលើផ្ខ្សចម្លងអគិ្សនើ( 
• ្បតិ្បត្តិបត្សតបរសុើសតង់អុើស៉ូឡង់ និងបធវើបត្សតផ្ខ្ស ច់តាម្ត្្មូ្វការ 
• ្បតិ្បត្តិបត្សតបែើម្បើបអទៀងផាទ ត់្ែំបណើ រការនន្បព័នធបញ្ជជ ម្ ៉ូទ័រ 
• ផ្កត្្មូ្វកំហ៉ូច និងែំបណើ រការខុ្ស្ប្កត្ើបៅកែុង្បព័នធបញ្ជជ ម្ ៉ូទ័រ 
• គ៉ូសបសៀគវើ និងបធវើបត្សត្បព័នធបញ្ជជ ម្ ៉ូទ័រកែុងកម្មវធិើតាម្ត្្មូ្វការ 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 134 

បសចកតីផ្ណនាំស្ម្ភបស់ិកាា កាម្ 

សកម្មភាពសិកា បសចកតើផ្ណន ំ

• អនសនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.៣-១ ៖ ្បបភទ និង
ការប្បើ្ាស់បសៀគវើបញ្ជជ ម្ ៉ូទ័រ និងបសៀគវើចាប់
បអដើម្ផ្ែលជាត្្មូ្វការកែុងឧសាហកម្ម 

សនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.៣-១/ ស៉ូម្អននិងយល់

អំពើសនលឹកព័ត៌្ម្ភន និងសួរបៅកាន់្គូបណតុ េះប

ណាត លរបស់អែកបៅបពលផ្ែលអែក្តូ្វការបែើម្បើ

ផ្សវងយល់ និងការបញ្ជជ ក់បផ្នថម្។ 

• បឆលើយសវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.៣-១ ៖ ្បបភទ និង
ការប្បើ្ាស់បសៀគវើបញ្ជជ ម្ ៉ូទ័រ និងបសៀគវើចាប់
បអដើម្ផ្ែលជាត្្មូ្វការកែុងឧសាហកម្ម 

សវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.៣-១ ផ្ែលម្ភនចបម្លើយ / 

្តួ្ត្ពិនិត្យការបឆលើយសំនួររបស់អែកតាម្រយៈការ

ប្បើ្ាស់តារងចបម្លើយ។ អែក្តូ្វផ្ត្ទទួលាន

ចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វទងំអស់។ ករណើ ផ្ែលអែកមិ្ន

ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វបទ ស៉ូម្អនសនលឹក

ព័ត៌្ម្ភនម្តងបទៀត្ រចួបនទ ប់ម្កពាយាម្បឆលើយ

ម្តងបទៀត្ រហ៉ូត្ែល់ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វ

ទងំអស់។ 

• អនសនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.៣-២ ៖  Motor 

control circuit 
សនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.៣-២/ ស៉ូម្អននិងយល់

អំពើសនលឹកព័ត៌្ម្ភន និងសួរបៅកាន់្គូបណតុ េះប

ណាត លរបស់អែកបៅបពលផ្ែលអែក្តូ្វការបែើម្បើ

ផ្សវងយល់ និងការបញ្ជជ ក់បផ្នថម្។ 

• បឆលើយសវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.៣-២ ៖  Motor 

control circuit 
សវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.៣-២ ផ្ែលម្ភនចបម្លើយ / 

្តួ្ត្ពិនិត្យការបឆលើយសំនួររបស់អែកតាម្រយៈការ

ប្បើ្ាស់តារងចបម្លើយ។ អែក្តូ្វផ្ត្ទទួលាន



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 135 

ចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វទងំអស់។ ករណើ ផ្ែលអែកមិ្ន

ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វបទ ស៉ូម្អនសនលឹក

ព័ត៌្ម្ភនម្តងបទៀត្ រចួបនទ ប់ម្កពាយាម្បឆលើយ

ម្តងបទៀត្ រហ៉ូត្ែល់ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វ

ទងំអស់។ 

• អនសនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.៣-៣ ៖ Forward-

Reverse Starter Circuit 
សនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.៣-៣ / ស៉ូម្អននិង

យល់អំពើសនលឹកព័ត៌្ម្ភន និងសួរបៅកាន់្គូប

ណតុ េះបណាត លរបស់អែកបៅបពលផ្ែលអែក្តូ្វ

ការបែើម្បើផ្សវងយល់ និងការបញ្ជជ ក់បផ្នថម្។ 

• បឆលើយសវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.៣-៣ ៖ Forward-

Reverse Starter Circuit 
សវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.៣-៣ ផ្ែលម្ភនចបម្លើយ / 

្តួ្ត្ពិនិត្យការបឆលើយសំនួររបស់អែកតាម្រយៈការ

ប្បើ្ាស់តារងចបម្លើយ។ អែក្តូ្វផ្ត្ទទួលាន

ចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វទងំអស់។ ករណើ ផ្ែលអែកមិ្ន

ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វបទ ស៉ូម្អនសនលឹក

ព័ត៌្ម្ភនម្តងបទៀត្ រចួបនទ ប់ម្កពាយាម្បឆលើយ

ម្តងបទៀត្ រហ៉ូត្ែល់ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វ

ទងំអស់។ 

• អនសនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.៣-៤៖ ្បបភទកំហ៉ូច
ទ៉ូបៅ និងបសៀគវើបញ្ជជ របស់ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង 

សនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.៣-៤ / ស៉ូម្អននិងយល់

អំពើសនលឹកព័ត៌្ម្ភន និងសួរបៅកាន់្គូបណតុ េះប

ណាត លរបស់អែកបៅបពលផ្ែលអែក្តូ្វការបែើម្បើ

ផ្សវងយល់ និងការបញ្ជជ ក់បផ្នថម្។ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 136 

• បឆលើយសវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.៣-៤៖ ្បបភទកំហ៉ូច
ទ៉ូបៅ និងបសៀគវើបញ្ជជ របស់ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង 

សវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.៣-៤ ផ្ែលម្ភនចបម្លើយ / 

្តួ្ត្ពិនិត្យការបឆលើយសំនួររបស់អែកតាម្រយៈការ

ប្បើ្ាស់តារងចបម្លើយ។ អែក្តូ្វផ្ត្ទទួលាន

ចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វទងំអស់។ ករណើ ផ្ែលអែកមិ្ន

ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វបទ ស៉ូម្អនសនលឹក

ព័ត៌្ម្ភនម្តងបទៀត្ រចួបនទ ប់ម្កពាយាម្បឆលើយ

ម្តងបទៀត្ រហ៉ូត្ែល់ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វ

ទងំអស់។ 

• អនសនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.៣-៥ ៖ VFD សនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.៣-៥ / ស៉ូម្អននិងយល់

អំពើសនលឹកព័ត៌្ម្ភន និងសួរបៅកាន់្គូបណតុ េះប

ណាត លរបស់អែកបៅបពលផ្ែលអែក្តូ្វការបែើម្បើ

ផ្សវងយល់ និងការបញ្ជជ ក់បផ្នថម្។ 

• បឆលើយសវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.៣-៥ ៖ VFD សវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.៣-៥ ផ្ែលម្ភនចបម្លើយ / 

្តួ្ត្ពិនិត្យការបឆលើយសំនួររបស់អែកតាម្រយៈការ

ប្បើ្ាស់តារងចបម្លើយ។ អែក្តូ្វផ្ត្ទទួលាន

ចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វទងំអស់។ ករណើ ផ្ែលអែកមិ្ន

ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វបទ ស៉ូម្អនសនលឹក

ព័ត៌្ម្ភនម្តងបទៀត្ រចួបនទ ប់ម្កពាយាម្បឆលើយ

ម្តងបទៀត្ រហ៉ូត្ែល់ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វ

ទងំអស់។ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 137 

• អនសនលឹកព័ត៌្ម្ភន៥.៣.៣-៦៖ VVVF សនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.៣-៦ / ស៉ូម្អននិងយល់

អំពើសនលឹកព័ត៌្ម្ភន និងសួរបៅកាន់្គូបណតុ េះប

ណាត លរបស់អែកបៅបពលផ្ែលអែក្តូ្វការបែើម្បើ

ផ្សវងយល់ និងការបញ្ជជ ក់បផ្នថម្។ 

• បឆលើយសវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.៣-៦៖ VVVF សវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.៣-៦ ផ្ែលម្ភនចបម្លើយ / 

្តួ្ត្ពិនិត្យការបឆលើយសំនួររបស់អែកតាម្រយៈការ

ប្បើ្ាស់តារងចបម្លើយ។ អែក្តូ្វផ្ត្ទទួលាន

ចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វទងំអស់។ ករណើ ផ្ែលអែកមិ្ន

ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វបទ ស៉ូម្អនសនលឹក

ព័ត៌្ម្ភនម្តងបទៀត្ រចួបនទ ប់ម្កពាយាម្បឆលើយ

ម្តងបទៀត្ រហ៉ូត្ែល់ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វ

ទងំអស់។ 

• អនសនលឹកព័ត៌្ម្ភន៥.៣.៣-៧៖  VFD & Soft 

starter 
សនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.៣-៧ / ស៉ូម្អននិង

យល់អំពើសនលឹកព័ត៌្ម្ភន និងសួរបៅកាន់្គូប

ណតុ េះបណាត លរបស់អែកបៅបពលផ្ែលអែក្តូ្វ

ការបែើម្បើផ្សវងយល់ និងការបញ្ជជ ក់បផ្នថម្។ 

• បឆលើយសវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.៣-៧៖  VFD & Soft 

starter 
សវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.៣-៧ ផ្ែលម្ភនចបម្លើយ / 

្តួ្ត្ពិនិត្យការបឆលើយសំនួររបស់អែកតាម្រយៈការ

ប្បើ្ាស់តារងចបម្លើយ។ អែក្តូ្វផ្ត្ទទួលាន

ចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វទងំអស់។ ករណើ ផ្ែលអែកមិ្ន

ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វបទ ស៉ូម្អនសនលឹក



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 138 

ព័ត៌្ម្ភនម្តងបទៀត្ រចួបនទ ប់ម្កពាយាម្បឆលើយ

ម្តងបទៀត្ រហ៉ូត្ែល់ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វ

ទងំអស់។ 

• អនសនលឹកព័ត៌្ម្ភន៥.៣.៣-៨៖ ការកំណត់្កម្ម
វធិើបែើម្បើែំបណើ រការម្ ៉ូទ័រស្ម្ភប់ បនទុកផ្ែល្តូ្វ
ការបៅកែុងលកាខ្ណឌ ននបលបឿន កម្ភល ងំបងវិល 
តាម្កាលវភិាគ 

សនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.៣-៨ / ស៉ូម្អននិងយល់

អំពើសនលឹកព័ត៌្ម្ភន និងសួរបៅកាន់្គូបណតុ េះប

ណាត លរបស់អែកបៅបពលផ្ែលអែក្តូ្វការបែើម្បើ

ផ្សវងយល់ និងការបញ្ជជ ក់បផ្នថម្។ 

• បឆលើយសវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.៣-៨៖ ការកំណត់្កម្ម
វធិើបែើម្បើែំបណើ រការម្ ៉ូទ័រស្ម្ភប់ បនទុកផ្ែល្តូ្វ
ការបៅកែុងលកាខ្ណឌ ននបលបឿន កម្ភល ងំបងវិល 
តាម្កាលវភិាគ 

សវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.៣-៨ ផ្ែលម្ភនចបម្លើយ / 

្តួ្ត្ពិនិត្យការបឆលើយសំនួររបស់អែកតាម្រយៈការ

ប្បើ្ាស់តារងចបម្លើយ។ អែក្តូ្វផ្ត្ទទួលាន

ចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វទងំអស់។ ករណើ ផ្ែលអែកមិ្ន

ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វបទ ស៉ូម្អនសនលឹក

ព័ត៌្ម្ភនម្តងបទៀត្ រចួបនទ ប់ម្កពាយាម្បឆលើយ

ម្តងបទៀត្ រហ៉ូត្ែល់ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វ

ទងំអស់។ 

• អនសនលឹកព័ត៌្ម្ភន៥.៣.៣-៩៖ Methods of 

Electrical Braking 
សនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.៣-៩ / ស៉ូម្អននិងយល់

អំពើសនលឹកព័ត៌្ម្ភន និងសួរបៅកាន់្គូបណតុ េះប

ណាត លរបស់អែកបៅបពលផ្ែលអែក្តូ្វការបែើម្បើ

ផ្សវងយល់ និងការបញ្ជជ ក់បផ្នថម្។ 

• បឆលើយសវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.៣-៩៖ Methods of 

Electrical Braking 
សវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.៣-៩ ផ្ែលម្ភនចបម្លើយ / 

្តួ្ត្ពិនិត្យការបឆលើយសំនួររបស់អែកតាម្រយៈការ



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 139 

ប្បើ្ាស់តារងចបម្លើយ។ អែក្តូ្វផ្ត្ទទួលាន

ចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វទងំអស់។ ករណើ ផ្ែលអែកមិ្ន

ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វបទ ស៉ូម្អនសនលឹក

ព័ត៌្ម្ភនម្តងបទៀត្ រចួបនទ ប់ម្កពាយាម្បឆលើយ

ម្តងបទៀត្ រហ៉ូត្ែល់ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វ

ទងំអស់។ 

• សនលឹកកិចចការ ៥.៣.៣-១ ែំបឡើងបសៀគវើបញ្ជជ ម្ ៉ូ
ទ័រ 

សនលឹកកិចចការ ៥.៣.៣-១ / ស៉ូម្អនុវត្តកិចចការ

ប យម្ភនផ្ចងកែុងនិតិ្វធិើ បហើយវាយត្នម្លការ

្បតិ្បត្តិរបស់អែកប យប្បើ្ាស់លកាណៈវនិិចឆ័

យបៅកែុងសនលឹកកិចចការ។ 

• សនលឹកកិចចការ ៥.៣.៣-២ ែំបឡើងបសៀគវើបញ្ជជ ម្ ៉ូ
ទ័រ 

សនលឹកកិចចការ ៥.៣.៣-២ / ស៉ូម្អនុវត្តកិចចការ

ប យម្ភនផ្ចងកែុងនិតិ្វធិើ បហើយវាយត្នម្លការ

្បតិ្បត្តិរបស់អែកប យប្បើ្ាស់លកាណៈវនិិចឆ័

យបៅកែុងសនលឹកកិចចការ។ 

• សនលឹកកិចចការ ៥.៣.៣-៣ ែំបឡើងបសៀគវើបញ្ជជ ម្ ៉ូ
ទ័រ 

សនលឹកកិចចការ ៥.៣.៣-៣ / ស៉ូម្អនុវត្តកិចចការ

ប យម្ភនផ្ចងកែុងនិតិ្វធិើ បហើយវាយត្នម្លការ

្បតិ្បត្តិរបស់អែកប យប្បើ្ាស់លកាណៈវនិិចឆ័

យបៅកែុងសនលឹកកិចចការ។ 

• សនលឹកកិចចការ ៥.៣.៣-៤ ែំបឡើងបសៀគវើបញ្ជជ ម្ ៉ូ
ទ័រ 

សនលឹកកិចចការ ៥.៣.៣-៤ / ស៉ូម្អនុវត្តកិចចការ

ប យម្ភនផ្ចងកែុងនិតិ្វធិើ បហើយវាយត្នម្លការ



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 140 

្បតិ្បត្តិរបស់អែកប យប្បើ្ាស់លកាណៈវនិិចឆ័

យបៅកែុងសនលឹកកិចចការ។ 

• សនលឹកកិចចការ ៥.៣.៣-៥ ែំបឡើងបសៀគវើបញ្ជជ ម្ ៉ូ
ទ័រ 

សនលឹកកិចចការ ៥.៣.៣-៥ / ស៉ូម្អនុវត្តកិចចការ

ប យម្ភនផ្ចងកែុងនិតិ្វធិើ បហើយវាយត្នម្លការ

្បតិ្បត្តិរបស់អែកប យប្បើ្ាស់លកាណៈវនិិចឆ័

យបៅកែុងសនលឹកកិចចការ។ 

• សនលឹកកិចចការ ៥.៣.៣-៦ ែំបឡើងបសៀគវើបញ្ជជ ម្ ៉ូ
ទ័រ 

សនលឹកកិចចការ ៥.៣.៣-៦ / ស៉ូម្អនុវត្តកិចចការ

ប យម្ភនផ្ចងកែុងនិតិ្វធិើ បហើយវាយត្នម្លការ

្បតិ្បត្តិរបស់អែកប យប្បើ្ាស់លកាណៈវនិិចឆ័

យបៅកែុងសនលឹកកិចចការ។ 

• សនលឹកកិចចការ ៥.៣.៣-៧ ែំបឡើងបសៀគវើបញ្ជជ ម្ ៉ូ
ទ័រ 

សនលឹកកិចចការ ៥.៣.៣-៧ / ស៉ូម្អនុវត្តកិចចការ

ប យម្ភនផ្ចងកែុងនិតិ្វធិើ បហើយវាយត្នម្លការ

្បតិ្បត្តិរបស់អែកប យប្បើ្ាស់លកាណៈវនិិចឆ័

យបៅកែុងសនលឹកកិចចការ។ 

• សនលឹកកិចចការ ៥.៣.៣-៨ ែំបឡើងបសៀគវើបញ្ជជ ម្ ៉ូ
ទ័រ 

សនលឹកកិចចការ ៥.៣.៣-៨ / ស៉ូម្អនុវត្តកិចចការ

ប យម្ភនផ្ចងកែុងនិតិ្វធិើ បហើយវាយត្នម្លការ

្បតិ្បត្តិរបស់អែកប យប្បើ្ាស់លកាណៈវនិិចឆ័

យបៅកែុងសនលឹកកិចចការ។ 

• សនលឹកកិចចការ ៥.៣.៣-៩ ែំបឡើងបសៀគវើបញ្ជជ ម្ ៉ូ
ទ័រ 

សនលឹកកិចចការ ៥.៣.៣-៩ / ស៉ូម្អនុវត្តកិចចការ

ប យម្ភនផ្ចងកែុងនិតិ្វធិើ បហើយវាយត្នម្លការ



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 141 

្បតិ្បត្តិរបស់អែកប យប្បើ្ាស់លកាណៈវនិិចឆ័

យបៅកែុងសនលឹកកិចចការ។ 

• សនលឹកកិចចការ ៥.៣.៣-១០ ែំបឡើងបសៀគវើបញ្ជជ
ម្ ៉ូទ័រ 

សនលឹកកិចចការ ៥.៣.៣-១០ / ស៉ូម្អនុវត្តកិចច

ការប យម្ភនផ្ចងកែុងនិតិ្វធិើ បហើយវាយត្នម្ល

ការ្បតិ្បត្តិរបស់អែកប យប្បើ្ាស់លកាណៈ

វនិិចឆ័យបៅកែុងសនលឹកកិចចការ។ 

• សនលឹកកិចចការ ៥.៣.៣-១១ ែំបឡើងបសៀគវើបញ្ជជ
ម្ ៉ូទ័រ 

សនលឹកកិចចការ ៥.៣.៣-១១ / ស៉ូម្អនុវត្តកិចច

ការប យម្ភនផ្ចងកែុងនិតិ្វធិើ បហើយវាយត្នម្ល

ការ្បតិ្បត្តិរបស់អែកប យប្បើ្ាស់លកាណៈ

វនិិចឆ័យបៅកែុងសនលឹកកិចចការ។ 

• សនលឹកកិចចការ ៥.៣.៣-១២ ែំបឡើងបសៀគវើបញ្ជជ
ម្ ៉ូទ័រ 

សនលឹកកិចចការ ៥.៣.៣-១២ / ស៉ូម្អនុវត្តកិចច

ការប យម្ភនផ្ចងកែុងនិតិ្វធិើ បហើយវាយត្នម្ល

ការ្បតិ្បត្តិរបស់អែកប យប្បើ្ាស់លកាណៈ

វនិិចឆ័យបៅកែុងសនលឹកកិចចការ។ 

• សនលឹកកិចចការ ៥.៣.៣-១៣ ែំបឡើងបសៀគវើបញ្ជជ
ម្ ៉ូទ័រ 

សនលឹកកិចចការ ៥.៣.៣-១៣ / ស៉ូម្អនុវត្តកិចច

ការប យម្ភនផ្ចងកែុងនិតិ្វធិើ បហើយវាយត្នម្ល

ការ្បតិ្បត្តិរបស់អែកប យប្បើ្ាស់លកាណៈ

វនិិចឆ័យបៅកែុងសនលឹកកិចចការ។ 

• សនលឹកកិចចការ ៥.៣.៣-១៤ ែំបឡើងបសៀគវើបញ្ជជ
ម្ ៉ូទ័រ 

សនលឹកកិចចការ ៥.៣.៣-១៤ / ស៉ូម្អនុវត្តកិចច

ការប យម្ភនផ្ចងកែុងនិតិ្វធិើ បហើយវាយត្នម្ល



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 142 

ការ្បតិ្បត្តិរបស់អែកប យប្បើ្ាស់លកាណៈ

វនិិចឆ័យបៅកែុងសនលឹកកិចចការ។ 

• សនលឹកកិចចការ ៥.៣.៣-១៥ ែំបឡើងបសៀគវើបញ្ជជ
ម្ ៉ូទ័រ 

សនលឹកកិចចការ ៥.៣.៣-១៥ / ស៉ូម្អនុវត្តកិចច

ការប យម្ភនផ្ចងកែុងនិតិ្វធិើ បហើយវាយត្នម្ល

ការ្បតិ្បត្តិរបស់អែកប យប្បើ្ាស់លកាណៈ

វនិិចឆ័យបៅកែុងសនលឹកកិចចការ។ 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 143 

សនៃឹររ័ត៌ម្ភន ៥.៣.៣-១ ៖ ព្បលេេ និងការលព្បើព្ាសល់សៀគ្វីបញ្ញា ម្ ូេ័រ និងលសៀគ្វីចាប់
លអដើម្ផ្ែលជាតព្ម្ូវការរនងុឧសាហរម្ម 
១.បសចកដើបអដើម្ 
 បែើម្បើឱ្យម្ ៉ូទ័រអចែំបណើ រការ និងបញ្ជជ ានចាាំច់្តូ្វម្ភនបសៀគវើចាប់បអដើម្ និងបញ្ជជ របស់ម្ ៉ូទ័រផ្ែ
លបសៀគវើនើមួ្យៗប្បើបបចចកបទសខុ្សៗគ្នែ បៅតាម្្បបភទម្ ៉ូទ័រនិងការប្បើ្ាស់។ម្ភនបសៀគវើបើ្បបភទ
ផ្ែលបគនិយម្ប្បើកែុងឧសាហកម្ម៖ 
▪ Direct On Line Starter(DOL starter) 
▪ Star Delta Stater 
▪ Auto Transfomer Starter 
១.១ Direct On Line Starter(DOL starter) 
គឺជាវធិើសាស្តសតស្ម្ភប់បញ្ជជ ម្ ៉ូទ័រចរនតឆ្លល ស់៣ផាស ។បៅកែុងវធិើសាស្តសតបនេះ ម្ ៉ូទ័រ្តូ្វានភាជ ប់ប យ

ផាទ ល់បៅនឹង្បភព។ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 144 

  

១.២ Star Delta Stater 
គឺជាវធិើសាស្តសតស្ម្ភប់ចាប់បអដើម្ និងបញ្ជជ ម្ ៉ូទ័រចរនតឆ្លល ស់៣ផាស ផ្ែលម្ភនគុណសម្បត្តិបនថយចរនតបៅ
បពលចាប់បអដើម្។បបើបធៀបបៅនឹងDOLវធិើបនេះកាត់្បនថយចរនតចាប់បអដើម្ត្៉ូចជា3ែង បៅបពលវាចាប់បអដើម្។ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 145 

 

១.៣ Auto Transfomer Starter 
គឺជាវធិើសាស្តសតបញ្ជជ ផ្ែលអចប្បើានទងំម្ ៉ូទ័រត្ជាផាក យ និង្ត្ើបកាណបៅកែុងវធិើបនេះចរនតបពលចាប់បអដើម្
គឺ្តូ្វានកំណត់្ប យការប្បើ Auto Transfomer ៣ផាស បែើម្បើកាត់្បនថយត្ង់សយុងរបស់សាត ទ័រ។ 

 

 

 

 

 

 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 146 

សវយ័វាយតម្ម្ៃ ៥.៣.៣-១ 
១.  បត្ើម្ភនបសៀគវើបញ្ជជ ម្ ៉ូទ័រប ុនម ន្បបភទផ្ែលបគនិយម្ប្បើកែុងឧសាហកម្ម? 
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ចលម្ៃើយគ្ាំរ ូ៥.៣.៣-១ 
១. ម្ភនបសៀគវើបើ្បបភទផ្ែលបគនិយម្ប្បើកែុងឧសាហកម្ម៖ 
▪ Direct On Line Starter(DOL starter) 
▪ Star Delta Stater 
▪ Auto Transfomer Starter 
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Three-Phase 

Induction Motor 

សនៃឹររ័ត៌ម្ភន ៥.៣.៣-២ ៖  Motor control circuit 
INTRODUCTION 

1. During starting, a three-phase induction motor draws a very high current. This current will 

reduce when the back emf is set up as the motor speed increases. 

2. A starter is needed to reduce the high starting current. 

TYPE OF STARTERS 

1. Induction motors may be started either by connecting the motor directly across the supply or by 

applying a reduced voltage to the motor during the starting period. 

2. Induction motors may be connected directly across the line without damage to the motor. However, 

because of the voltage disturbance created in the supply by their high starting currents, motors 

larger than 2.2 kW are often started at a reduced voltage. 

3. CP5 requires all electric motors with a rating above 0.37 kW must be supplied from a suitable 

motor starter incorporating overload protection and no-volt protection. 

4. Commonly used motor starters are: 

(a) Direct-on-line starter 

(b) Star-delta starter 

(c) Auto-transformer starter 

(d) Electronic soft starter 

Direct-On-Line (DOL) Starter 

1. This is the simplest and cheapest method of starting squirrel-cage motors. 

2. The DOL starter connects the 3-phase induction motor directly to the full supply voltage. 

3. The starter, as shown in the figure has the following: 

(a) A magnetic contactor with 3 main contacts, one auxiliary contact and an operating coil 

to provide the no-volt protection; 

(b) An overload relay is connected to provide the overload protection; and 

(c) 2 pushbuttons that will provide a means of starting and stopping the motor. 

4. The starting current is very high (about 5 to 6 times of full load current), with starting torque 

from 2 to 3 times full load torque. 

Supply 
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Operation 

(a) When the start button is depressed the contactor coil will energised. 

(b) The main and auxiliary contacts close and the motor will start. 

(c) The auxiliary contact (call holding contact) is connected in parallel with the start button holds 

or maintains the control circuit when the start button is released. 

(d) When the stop button is depressed or when the overload relay operates, the contactor coil de-

energised. 

(e) The main and auxiliary contacts open. 

(f) The supply to the motor cuts off and motor stop. 

Protective Devices 

(g)  No-volt protection is incorporated in the starter when the supply fails, as the main 

contacts will open since the coil becomes de-energised. 

(h)  The starter also offers overload protection to the motor. During normal operation, the 

motor current passes through the overload coil. When current becomes excessive due to 

overload, the overcurrent solenoid operates the trip coil and opens the overload contacts. 

(i) Overload setting - The overload relay of a motor starter is normally set at 100%. 

Power circuit 
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Control circuit 
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Auxiliary contact 

 

 

Reduced Voltage Starters 

 

1. The starting current of the 3-phase induction is reduced by reducing the supply voltage during the 

initial starting. 

 

2. Star-delta starting and auto-transformer starting are two of the reduced voltage starters. 

 

Star-delta starter 

 

1. The six ends of the stator windings of the motor are brought out to the terminal box. 

 

2. The motor windings are connected in star during starting. The voltage across each 

phase 

winding is 

1  
of the supply voltage. Thus the phase current in the winding is corresponding 

3 

reduced. The line current is also reduced to 
1

3
  of the normal starting value. 

3. When the motor approaches its full speed, the windings are switched over to delta 

connection, the full voltage will be applied across the windings. 

 

4. Star-delta starting is only suitable where the load being driven is reasonably easy to 

accelerate 

5. Operation 

 

(a) When the start button is depressed, the contactors M and S will energised. The motor 

stator windings will be connected in STAR. 

 

C 
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(b) The delay timer will operate after a suitable time delay, opening the ‘star’ contactor, S and 

at the same time closing the ‘delta’ contactor, D. 

 

(c) The windings are now connected in DELTA to the supply lines. 
 

Main circuit 
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Motor 

 

Control circuit 

L1 L3 

Auto Transformer starter 

1. Where the reduction in output power caused by the star-delta method of starting is too great, the 
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auto-transformer starting would be preferred. 

 

2. In this case, the motor is supplied from an auto-transformer which is tapped to give a 

reduced voltage on starting and then switched to full voltage as the motor runs up to speed. 

 

3. Typical values of starting voltage are 70 to 80 % of supply voltage. 

 

4. Operation 

(a) When the start button is depressed, contactors M and S shall energize. Motor will runs at 

reduced voltage. 

(b) After the motor has gained speed, the full voltage is applied by energizing contactor R. The 

other two contactors M and S are then cut off. 

(c) The change-over can be done automatically. 

Main circuit 
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Start Contactor, S 
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Run Contactor, R 
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Electronic soft starter 

1. A solid-state starter is a reduced voltage starter for standard squirrel cage motors. 

2. Soft starting an AC motor refers to one of the starting methods that limit the starting current 

and torque of the motor. 

3. The heart of the solid-state starter is the silicon-controlled rectifier (SCR), which during 

acceleration controls the motor voltage, current and torque. 

4. The silicon-controlled rectifier is a solid-state rectifier with the ability to rapidly switch heavy 

currents. 

5. The soft starter provides a smooth, stepless acceleration for a 3-phase induction motor in 

applications such as starting conveyors, fans, compressors, pumps etc. 

6. Most soft starters use voltage control to limit the motor starting current and torque by 

continuously ramping the applied motor voltage when starting and stopping. 

7. Other reduced voltage starting by electro-mechanical contactor switching techniques cause a 

step change in the applied motor voltage. 

Operation 

(a) The smooth and stepless acceleration of a 3-phase induction motor is accomplished by 

OL 
Stop Start 
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gradually turning on the six power silicon-controlled rectifiers (SCR). 

(b) To reduce the voltage applied to the motor in a solid-state starter, the SCR can be turned on by 

the gate-electrode for any desired part of each half cycle. 

(c) Usually the SCR turn off as the current wave reaches zero. 

(d) They stay off until gated on again in the next half cycle. 

(e) By switching the controlled current gating, the effective ac voltage can be varied to the 

motor. 

(f) This voltage can be varied from zero to full voltage as required. 

(g) The voltage is applied at some preset minimum value that can start the motor rotating. 

(h) As the motor speed builds up, the SCR "on" time is gradually increased. 

(i) The voltage is increased until the motor is placed across the line at full voltage. 

(j) Mechanical shock is reduced 

(k) The current inrush can be regulated and controlled as desired. 

8. Advantages 

 They are small in size. 

 They are rugged. 

 They have no contacts. 

 Unlimited life can be expected when SCR are operated within specifications. 

9. Disadvantage 

 The solid-state starting is relatively high cost in relation to other systems. 

Power circuit of the Soft Starter 

 

The rectifiers (SCR) are connected back-to-back or reverse parallel so that the amount of voltage can be 

controlled.Examples of Motor Control Circuit 

 Forward-reverse 

 Sequence control 

1. Forward-Reverse DOL starter is used to change the direction of rotation for direct-on-line 

starting of 3-phase squirrel-cage induction motor. 

2. Sequence control forces motors to start or stop in a predetermined order. One motor cannot start 

until some other motor is in operation. 

 

  

Motor 
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សវយ័វាយតម្ម្ៃ ៥.៣.៣-២ 
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ចលម្ៃើយគ្ព្ម្ូ ៥.៣.៣-២ 
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សនៃឹររ័ត៌ម្ភន ៥.៣.៣-៣ ៖ Forward-Reverse Starter Circuit 
1. បសៀគវើបស្តញ្ជច សប យប្បើកុងតាក់ 

- ែា្កាម្ផ្ខ្ស 

បសៀគវើបស្តញ្ជច សននម្ ៉ូទ័រ 3 ោវ រប្បើកុងតាក់ 3 ទើតាងំបែើម្បើ្ គប់្គង 2 contactors (រ៉ូបភាពខាងប្កាម្
ប្បើនិមិ្ត្តសញ្ជា បត៉ូរទើតាងំ 2 រំនួសឱ្យកុងតាក់ 3 ទើតាងំ (។  Contactor មួ្យ្តូ្វានភាជ ប់បៅនឹងម្ ៉ូទ័របែើម្បើ
រត់្បៅមុ្ខ្ មួ្យបទៀត្បៅបពលផ្ែលបិទនឹងបត៉ូរផ្ខ្សពើរកែុងចំបណាម្បើរបស់ម្ ៉ូទ័រ។ 

 

របបៀបបស្តញ្ជច សម្ ៉ូទ័រ 3 ផាសប យប្បើកុងតាក់ 
កុងតាក់ 3 ទើតាងំ (ON – OFF – ON) គឺជាកុងតាក់ 2 ទើតាងំរមួ្បញ្ច៉ូ លគ្នែ ។ ទំនក់ទំនងខាងបលើនន

កុងតាក់ទងំពើរ្តូ្វានភាជ ប់ជាមួ្យគ្នែ ។ 
ទំនក់ទំនងបៅផ្អែកខាងប្កាម្ននកុងតាក់ ម្ភា ងភាជ ប់បៅនឹងកុងតាក់កុងតាក់ K1 បែើម្បើរត់្បៅមុ្

ខ្។ ផ្អែកម្ភា ងបទៀត្្តូ្វានភាជ ប់បៅនឹងកុងតាក់ទ័រ K2 បែើម្បើែំបណើ រការបស្តញ្ជច ស។ 
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បៅបពលបផ្ងវរកុងតាក់បៅបឆវង ឬសាត  ំបសៀគវើនឹងអ្ត់្អ្ង់ថាម្ពលបៅឧបករណ៏របស់ Contactor K1 ឬ 
Contactor K2។ 

ឧបករណ៏ K1 ភាជ ប់បៅបិទធម្មតា K2 (11 12) ឧបករណ៏ K2 ភាជ ប់ជាធម្មតាបិទ K1 (11 12)។ បែើម្បើ
ការពារ contactors ពើរ K1 និង K2 បិទកែុងបពលផ្ត្មួ្យ។ 

បយើងភាជ ប់ឧបករណ៏ទំនក់ទំនងជាបស រ ើជាមួ្យនឹងការបិទជាធម្មតាននការបញ្ជ៉ូ នត្កបៅដ  (ORL 95 
96) ។ បៅបពលផ្ែលម្ ៉ូទ័រ្តូ្វានអទុកបលើសទម្ៃន់ ការបញ្ជ៉ូ នត្កបៅដ នឹងសកម្ម ផ្ែលបណាត លឱ្យទំនក់
ទំនងបញ្ជ៉ូ នត្កបៅដ ផាល ស់បត៉ូរសាថ នភាព។ ទំនក់ទំនងបិទជាធម្មតារបស់ ORL (95 96) បបើក បហើយទំនក់
ទំនងបបើកចំហធម្មតារបស់ ORL (97 98) នឹងបិទ។ បៅចំណុចបនេះ ម្ ៉ូទ័រ្តូ្វានផាត ច់បច ពើការអ្ត់្អ្ង់
ថាម្ពល បហើយបភលើង ERROR បបើក។ 

- គុណសម្បត្តិនិងគុណវបិត្តិ: 
+ គុណសម្បត្តិ៖ បសៀគវើម្ភនលកាណៈសាម្ញ្ា ងាយយល់ ការការពារបលើសទម្ៃន់ ការការពារបសៀគវើខ្លើ 
+ គុណវបិត្តិ៖ បពល ច់បភលើង ម្ ៉ូទ័រនឹងឈប់ ្បសិនបបើកុងតាក់មិ្នបបើកបៅទើតាងំ OFF បនទ ប់ពើ

ថាម្ពល្តូ្វានសាត របឡើងវ ិ ម្ ៉ូទ័រនឹងែំបណើ រការប យសវ័យ្បវត្តិ។ បនេះអចបងកប្គ្នេះថាែ ក់ែល់បនទុក 
និងម្នុសស។ 

2. បសៀគវើបស្តញ្ជច សប យប្បើប ៉ូតុ្ងរុ  
បៅកែុងទ៉ូអគ្ើសនើឧសាហកម្ម ម្នុសសនឹងប្បើប ៉ូតុ្ងពើរ ON និង OFF រំនួសឱ្យការប្បើកុងតាក់។ 
- ែា្កាម្ផ្ខ្ស 
រ៉ូបខាងប្កាម្ប្បើប ៉ូតុ្ងបិទមួ្យ និងប ៉ូតុ្ងបបើកពើរ បែើម្បើ្ គប់្គងម្ ៉ូទ័របៅមុ្ខ្ និងបស្តញ្ជច

ស។ ប យសារផ្ត្ប ៉ូតុ្ងរុ ទំនក់ទំនងនឹង្ត្ឡប់បៅទើតាងំបែើម្វ ិបនទ ប់ពើបយើងឈប់ចុច។ ែ៉ូបចែេះ 
បែើម្បើរកា contactor បិទ បយើងភាជ ប់ប ៉ូតុ្ង ON1 ្សបជាមួ្យនឹងទំនក់ទំនងបបើកធម្មតារបស់ K1 (13 
14)។ បហើយភាជ ប់ ON2 ្សបជាមួ្យនឹងទំនក់ទំនងបបើកចំហធម្មតា K2 (13 14) បនទ ប់ពើប ៉ូតុ្ង ON ្ត្
ឡប់បៅសាថ នភាពបបើកវ ិ ចរនតនឹងឆលងកាត់្ទំនក់ទំនងទងំបនេះ។ 
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ែា្កាម្ផ្ខ្សបភលើងបស្តញ្ជច សននម្ ៉ូទ័រ 3 ផាសប យប្បើប ៉ូតុ្ងរុ  
-បគ្នលការណ៍ននការងាររបស់បសៀគវើ៖ 
+ បៅបពលផ្ែលប ៉ូតុ្ង ON1 ្តូ្វានចុច ឧបករណ៏ទំនក់ទំនង K1 ្តូ្វានបញ្ច៉ូ លថាម្ពល។ បនទ ប់

ម្កទំនក់ទំនងសំខាន់របស់ K1 បិទែ៉ូបចែេះម្ ៉ូទ័របងវិលកែុងទិសបៅបៅមុ្ខ្។ កែុងបពលជាមួ្យគ្នែ បនេះ ទំនក់
ទំនងបបើកធម្មតារបស់ K1 (13 14) បិទបែើម្បើរកាបសៀគវើបិទ។ 

+ បៅបពលបនេះ ការបិទជាធម្មតា K1 (11 12) នឹងបបើក។ ្បសិនបបើបយើងចុចប ៉ូតុ្ង ON2 បនេះបសៀគវើ
បៅផ្ត្បបើក ែ៉ូបចែេះ coil K2 នឹងមិ្ន្តូ្វានបញ្ច៉ូ លថាម្ពលបទ។ បែើម្បើបងវិលម្ ៉ូទ័រែំប៉ូងបយើង្តូ្វចុចប ៉ូតុ្ង 
OFF បែើម្បើបញ្ឈប់ម្ ៉ូទ័រ។ 

+ បៅបពលផ្ែល contactor K1 បបើក ្បសិនបបើ ON2 ្តូ្វានចុច ទំនក់ទំនងសំខាន់ K2 នឹង្តូ្វ
ានបិទ បហើយម្ ៉ូទ័រនឹងរត់្កែុងទិសបៅអទុយ។ 

+ សនមត់្ថាម្ ៉ូទ័រអទុកបលើសទម្ៃន់ ការបញ្ជ៉ូ នត្កបៅដ នឹងសកម្ម ទំនក់ទំនងបញ្ជ៉ូ នត្កបៅដ នឹងផាល ស់បត៉ូរ
សាថ នភាព។ ទំនក់ទំនងទងំបនេះផាត ច់កុងទ័រ contactor ពើការអ្ត់្អ្ង់ថាម្ពល។ បៅបពលផ្ែលម្ ៉ូទ័រឈប់
បងវិល ម្ ៉ូទ័រ្តូ្វានការពារពើការបឡើងកំបៅខាល ងំ។ 
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- គុណសម្បត្តិនិងគុណវបិត្តិ 
+ គុណសម្បត្តិ៖ បសៀគវើម្ភនបសថរភាព អចទុកចិត្តាន និងម្ភនសុវត្ថិភាពស្ម្ភប់្បតិ្បត្តិករ។ បហើយ

ម្ ៉ូទ័រមិ្នចាប់បអតើម្បឡើងវ ិប យសវ័យ្បវត្តិបទបនទ ប់ពើថាម្ពល្តូ្វានសាត របឡើងវ ិ។ 
+ គុណវបិត្តិននបសៀគវើបនេះគឺថាផ្ខ្សបភលើងម្ភនភាពសមុគសាម  ជាងបសៀគវើផ្ែលប្បើកុងតាក់។ 

3. ការប្បើ VFD បែើម្បើបស្តញ្ជច សម្ ៉ូទ័រ 
Inverter គឺជាឧបករណ៍ឯកបទសស្ម្ភប់ការ្គប់្គងបលបឿន ការចាប់បអតើម្ទន់ និងការបស្តញ្ជច សននម្ ៉ូ

ទ័រអសម្កាល 3 ផាស បយើងអចប្បើ Inverter បែើម្បើ្ គប់្គងម្ ៉ូទ័របស្តញ្ជច ស។ បៅទើបនេះបយើងយក 
Inverter របស់ INVT ជាឧទហរណ៍បែើម្បើ បរៀនពើរបបៀបប្បើ Inverter បែើម្បើបស្តញ្ជច សម្ ៉ូទ័រ 3 ផាស ។ 

- ែា្កាម្ផ្ខ្ស 
ការភាជ ប់ម្ ៉ូទ័របែើម្បើ្ គប់្គងការបងវិលតាម្រយៈ Inverter គឺសាម្ញ្ាណាស់។ ែា្កាម្បសៀគវើែ៉ូចាន

បងាា  ខាងប្កាម្។ 
+ វ  ុល 3 ែំណាក់កាល្តូ្វានភាជ ប់បៅម្ជុល R, S, T នន Inverter; ទិនែអល Inverter U, V, W ្តូ្វ

ានភាជ ប់ប យផាទ ល់បៅនឹងម្ ៉ូទ័រ។ 
+ បយើងប្បើកុងតាក់ 3 ទើតាងំបែើម្បើ្ គប់្គងម្ ៉ូទ័រផ្ែលរត់្បៅមុ្ខ្ និងបស្តញ្ជច ស។ ទំនក់ទំនងខាង

ប្កាម្ននកុងតាក់នឹងភាជ ប់បៅម្ជុល S1 និង S2 នន Inverter ។ ទំនក់ទំនងខាងបលើននកុងតាក់្តូ្វានភាជ ប់
បៅម្ជុល COM នន Inverter ។ 

អងំវតឺ្ទ័រអចបបើកឬបិទមុ្ខ្ងារែំបណើ រការប យសវ័យ្បវត្តិបនទ ប់ពើការ ច់ថាម្ពល។ ែ៉ូបចែេះវាបៅ
ផ្ត្ម្ភនសុវត្ថិភាពកែុងការប្បើកុងតាក់។ 
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ែា្កាម្ផ្ខ្សស្ម្ភប់ម្ ៉ូទ័របស្តញ្ជច សប យប្បើ Inverter 
- ការកំណត់្ា រ ផ្ម្ ្ត្ Inverter 

*** ា រ ផ្ម្ ្ត្ម្៉ូល ឋ ន 
+P00.18 = 1 ្ត្ឡប់ា រ ផ្ម្ ្ត្លំនបំែើម្របស់បរងច្ក 
+ P00.03 = 50, P00.04 = 50 កំណត់្ប្បកង់អតិ្បរម្ភស្ម្ភប់ម្ ៉ូទ័រ (លំនបំែើម្) 
+ P00.11 = 5s បបងកើនបលបឿនគឺ 5 វនិទើ (លំនបំែើម្) 
+ P00.12 = 5s បនថយបលបឿនគឺ 5 វនិទើ (លំនបំែើម្) 
+ P01.21 = 0 បិទមុ្ខ្ងារចាប់បអតើម្បឡើងវ ិប យសវ័យ្បវត្តិបនទ ប់ពើការ ច់ថាម្ពល លំន)ំ

(បែើម្ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 163 

*** ការកំណត់្របបៀប ប្បើកុងតាក់ខាងប្ៅបែើម្បើ្ គប់្គង Inverter 
+ P00.01 = 1 ប្រើសបរ ើសរបបៀបបញ្ជជ  Inverter ប យសាថ នើយខាងប្ៅ 
+ P05.01 = 1 ប្បើ pin S1 ជាមុ្ខ្ងារបញ្ជ៉ូ នបនត (លំនបំែើម្) 
+P00.02 = 2 ប្បើ pin S2 ជាមុ្ខ្ងារបស្តញ្ជច ស 
-គុណសម្បត្តិនិងគុណវបិត្តិ 
+ គុណសម្បត្តិ៖ Inverter មិ្ន្តឹ្ម្ផ្ត្ប្បើបែើម្បើបស្តញ្ជច សទិសម្ ៉ូទ័រប ុបណាា េះបទ ផ្ែម្ទងំ្គប់្គង

បលបឿន បបងកើនបលបឿន និងបពលបវោបនថយបលបឿនអងផ្ែរ។ បលើសពើបនេះបទៀត្ Inverter ក៏អតល់ន៉ូវមុ្ខ្ងារ
ការពារម្ ៉ូទ័រជាប្ចើនែ៉ូចជា overvoltage, undervoltage, overcurrent, phase loss ជាបែើម្។ 

+គុណវបិត្តិននវធិើសាស្តសត Inverter គឺថាត្នម្លនន Inverter គឺខ្ពស់ណាស់។ អែកប្បើ្ាស់្តូ្វផ្ត្ែឹងពើ
របបៀបកំណត់្ា រ ផ្ម្ ្ត្ម្៉ូល ឋ ននន Inverter ។ 
4. Star Delta Forward និង Reverse Starter 

វធិើសាស្តសតសាម្ញ្ាបំអុត្ផ្ែលប្បើបែើម្បើកាត់្បនថយចរនតចាប់បអតើម្ស្ម្ភប់ម្ ៉ូទ័រ 3 ផាសនិង្គប់្គងទិស
បៅរបស់ម្ ៉ូទ័រគឺ Star Delta Forward និង Reverse Starter ។ 

រ៉ូបខាងប្កាម្គឺជាែា្កាម្បសៀគវើរបស់ star-delta starter និង motor reversing control ប យ
ប្បើ contactors 4 ។ 
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បសៀគវើថាម្ពល៖ ផាក យ delta បៅមុ្ខ្ និងបស្តញ្ជច ស 

- បគ្នលការណ៍ការងារ 
បៅបពលចុចប ៉ូតុ្ងបញ្ជ៉ូ នបនត ទំនក់ទំនងរបស់ Contactor K_T នឹងបិទ។ បនទ ប់ម្កម្ ៉ូទ័រនឹងចាប់បអតើ

ម្របបៀប delta ផាក យកែុងទិសបៅបៅមុ្ខ្។ 
បៅបពលផ្ែលម្ ៉ូទ័រ្តូ្វានបញ្ឈប់។ ចុចប ៉ូតុ្ងរត់្បស្តញ្ជច ស កុងតាក់បស្តញ្ជច សបិទ ម្ ៉ូទ័រចាប់បអតើម្របបៀប 

delta ផាក យ ប ុផ្នតកែុងទិសបៅអទុយ។ 
ស្ម្ភប់ព័ត៌្ម្ភនលម្ែិត្អំពើែា្កាម្ បគ្នលការណ៍ននបសៀគវើចាប់បអតើម្ផាក យរណបបៅមុ្ខ្ និងបស្តញ្ជច ស 

ស៉ូម្បម្ើលអត្ថបទខាងប្កាម្។ 
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>>> ស៉ូម្បម្ើលបផ្នថម្៖ ការសិកាអំពើបគ្នលការណ៍្បតិ្បត្តិការននបសៀគវើចាប់បអតើម្ផាក យ 4 ែើសណត  
(ការបធវើបចចុបបនែភាព) 
- គុណសម្បត្តិនិងគុណវបិត្តិ 

+ គុណសម្បត្តិ៖ បសៀគវើអចបងវិលបងវិលម្ ៉ូទ័រ និងកាត់្បនថយចរនតចាប់បអតើម្ាន 3 ែង។ ្បសិនបបើ
កម្មវធិើមិ្នទម្ទរការ្គប់្គងបលបឿនបទ បសៀគវើចាប់បអតើម្ផាក យ delta ្តូ្វានប្បើប យសារផ្ត្ត្នម្លទប
របស់វា។ 

+ គុណវបិត្តិគឺថាែា្កាម្បសៀគវើនិងបគ្នលការណ៍្បតិ្បត្តិការម្ភនភាពសមុគសាម  ណាស់។ 
5.ប្បើ្ាស់ កម្មវធិើPLC 
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សវយ័វាយតម្ម្ៃ ៥.៣.៣-៣ 
១.ច៉ូរគ៉ូសបសៀគវើបញ្ជជ  និងបសៀគវើអនុភាពស្ម្ភប់បសៀគវើបស្តញ្ជច សប យប្បើកុងតាក់?និងបក្សាយពើ
គុណសម្បត្តិ និងគុណវបិត្តិរបស់វា? 
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ចលម្ៃើយគ្ព្ម្ូ ៥.៣.៣-៣ 
1. បសៀគវើបស្តញ្ជច សប យប្បើកុងតាក់ 

- ែា្កាម្ផ្ខ្ស 

បសៀគវើបស្តញ្ជច សននម្ ៉ូទ័រ 3 ោវ រប្បើកុងតាក់ 3 ទើតាងំបែើម្បើ្ គប់្គង 2 contactors (រ៉ូបភាពខាងប្កាម្
ប្បើនិមិ្ត្តសញ្ជា បត៉ូរទើតាងំ 2 រំនួសឱ្យកុងតាក់ 3 ទើតាងំ (។  Contactor មួ្យ្តូ្វានភាជ ប់បៅនឹងម្ ៉ូទ័របែើម្បើ
រត់្បៅមុ្ខ្ មួ្យបទៀត្បៅបពលផ្ែលបិទនឹងបត៉ូរផ្ខ្សពើរកែុងចំបណាម្បើរបស់ម្ ៉ូទ័រ។ 

 

របបៀបបស្តញ្ជច សម្ ៉ូទ័រ 3 ផាសប យប្បើកុងតាក់ 
កុងតាក់ 3 ទើតាងំ (ON – OFF – ON) គឺជាកុងតាក់ 2 ទើតាងំរមួ្បញ្ច៉ូ លគ្នែ ។ ទំនក់ទំនងខាងបលើនន

កុងតាក់ទងំពើរ្តូ្វានភាជ ប់ជាមួ្យគ្នែ ។ 
ទំនក់ទំនងបៅផ្អែកខាងប្កាម្ននកុងតាក់ ម្ភា ងភាជ ប់បៅនឹងកុងតាក់កុងតាក់ K1 បែើម្បើរត់្បៅមុ្

ខ្។ ផ្អែកម្ភា ងបទៀត្្តូ្វានភាជ ប់បៅនឹងកុងតាក់ទ័រ K2 បែើម្បើែំបណើ រការបស្តញ្ជច ស។ 
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បៅបពលបផ្ងវរកុងតាក់បៅបឆវង ឬសាត  ំបសៀគវើនឹងអ្ត់្អ្ង់ថាម្ពលបៅឧបករណ៏របស់ Contactor K1 ឬ 
Contactor K2។ 

ឧបករណ៏ K1 ភាជ ប់បៅបិទធម្មតា K2 (11 12) ឧបករណ៏ K2 ភាជ ប់ជាធម្មតាបិទ K1 (11 12)។ បែើម្បើ
ការពារ contactors ពើរ K1 និង K2 បិទកែុងបពលផ្ត្មួ្យ។ 

បយើងភាជ ប់ឧបករណ៏ទំនក់ទំនងជាបស រ ើជាមួ្យនឹងការបិទជាធម្មតាននការបញ្ជ៉ូ នត្កបៅដ  (ORL 95 
96) ។ បៅបពលផ្ែលម្ ៉ូទ័រ្តូ្វានអទុកបលើសទម្ៃន់ ការបញ្ជ៉ូ នត្កបៅដ នឹងសកម្ម ផ្ែលបណាត លឱ្យទំនក់
ទំនងបញ្ជ៉ូ នត្កបៅដ ផាល ស់បត៉ូរសាថ នភាព។ ទំនក់ទំនងបិទជាធម្មតារបស់ ORL (95 96) បបើក បហើយទំនក់
ទំនងបបើកចំហធម្មតារបស់ ORL (97 98) នឹងបិទ។ បៅចំណុចបនេះ ម្ ៉ូទ័រ្តូ្វានផាត ច់បច ពើការអ្ត់្អ្ង់
ថាម្ពល បហើយបភលើង ERROR បបើក។ 

- គុណសម្បត្តិនិងគុណវបិត្តិ: 
+ គុណសម្បត្តិ៖ បសៀគវើម្ភនលកាណៈសាម្ញ្ា ងាយយល់ ការការពារបលើសទម្ៃន់ ការការពារបសៀគវើខ្លើ 
+ គុណវបិត្តិ៖ បពល ច់បភលើង ម្ ៉ូទ័រនឹងឈប់ ្បសិនបបើកុងតាក់មិ្នបបើកបៅទើតាងំ OFF បនទ ប់ពើ

ថាម្ពល្តូ្វានសាត របឡើងវ ិ ម្ ៉ូទ័រនឹងែំបណើ រការប យសវ័យ្បវត្តិ។ បនេះអចបងកប្គ្នេះថាែ ក់ែល់បនទុក 
និងម្នុសស។ 
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សនៃឹររ័ត៌ម្ភន ៥.៣.៣-៤៖ ព្បលេេរាំហូចេូលៅ និងលសៀគ្វីបញ្ញា របសម់្ ូេ័រអ ាំងឌុចសយុ
ង 

១.្បបភទកំហ៉ូចទ៉ូបៅរបស់ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង 
 បញ្ជា ទ៉ូបៅផ្ែលផ្ត្ងផ្ត្បកើត្បឡើង បលើម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុងម្ភន៖ 

• បសៀគវើចំហ(Open circuit) 
• ឆលងបភលើង(short circuit) 
• ្ជាបចរនត(grounded) 
១.១ បសៀគវើចំហ(Open circuit) 

 បសៀគវើចំហ(Open circuit)ម្ភនន័យថា គ្នម នចរនតឆលងកាត់្បធវើឱ្យម្ ៉ូទ័រមិ្នែំបណើ រការ 
 ករណើ ផ្ែលបកើត្ឱ្យម្ភនបសៀគវើចំហ(Open circuit)គឺ  ច់ផ្ខ្សែំណ ភាជ ប់ផ្ខ្សមិ្នជាប់លែ  
 បែើម្បើកំណត់្ថាបសៀគវើចំហ ឬមិ្នចំហ បយើងប្បើ insulation testers , multi-meter ផ្ែល
ម្ភនមុ្ខ្ងារបត្សតអុើស៉ូឡង់ និងកំណត់្ថាផាសមួ្យណា ចំហ 

 បនទ ប់ពើែឹងថាផាសណាចំហ។ ផ្សវងរកទើតាងំ ផ្ែលផាសចំហ។ សនមត់្ថាផាស A ចំហ 
បយើងចាប់បអដើម្ បធវើបត្សតរកទើតាងំកំហ៉ូចប យ ក់ម្ជុលរបស់ឧបករណ៍បត្សត បៅបែើម្ផាស 
A បហើយម្ជុលមួ្យបទៀត្របស់ឧបករណ៍បត្សត ក់បៅចុងផាសA។ ្បសិនជាត្នម្លរបស់
ឧបករណ៍បត្សត បងាា  ត្នម្លបរសុើសតង់ទបផាសA មិ្នចំហបទ ផ្ត្កែុងករណើ បរសុើសតង់ធំខាល ងំ 
ឬ អននត(0L)ម្ភនន័យថាផាសAចំហ។ 

 ្បសិនបបើចំហប យភាជ ប់មុ្ខ្ែំណមិ្នជាប់លែ ្តូ្វអា ឬភាជ ប់ឱ្យជាប់លែបឡើងវ ិ 
 ្បសិនបបើចំហបកើត្បឡើងប យបឆេះរបំុ ្តូ្វែ៉ូររបំុែមើ 
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១.២ ឆលងបភលើង(short circuit) 

 ការឆលងបភលើងបៅកែុងម្ ៉ូទ័របកើត្បឡើងបៅបពលផ្ែល របំុរបស់ផាសនើមួ្យៗននម្ ៉ូទ័រប េះគ្នែ ។ 
ការឆលងបភលើងបនេះអចបងករប្គ្នេះថាែ ក់ណាស់ ប្ពាេះវាបបងកើត្ចរនតធំផ្ែលអចបំផាល  
ឧបករណ៍ ម្ ៉ូទ័រ បហើយកែុងករណើ ខ្លេះអចបងកឱ្យម្ភនបភលើងបឆេះ។ 

 បែើម្បើកំណត់្ថាបត្ើរបំុម្ភនការឆលងបភលើង ឬអត់្ ែំប៉ូងបយើង្តូ្វែំបណើ រការម្ ៉ូទ័រ ២ បៅ ៣នទើ 
បនទ ប់ម្ក របំុផ្ែលម្ភនការឆលងបភលើងបៅដ ជាងរបំុផ្ែលមិ្នម្ភនការឆលងបភលើង បយើងអច
សម្្ភល់ានតាម្រយៈការវាស់កបៅដ ។ 

 វធិើមួ្យបទៀត្គឺឱ្យម្ ៉ូទ័រែំបណើ រការ បនទ ប់ម្កវាស់ចរនតរបស់ម្ ៉ូទ័របលើផាសនើមួ្យៗប យ
ប្បើម្ ុលទើផ្ម្ ្ត្ែបងកៀប។ ្បសិនបបើត្នម្លននចរនតវាស់ានធំជាងត្នម្លននចរនតបៅបពលបព 
បនទុក(ត្នម្លបលើព័ត៌្ម្ភនរបស់ម្ ៉ូទ័រ) ម្ ៉ូទ័របនេះគឺឆលងបភលើង។ 
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១.៣ ្ជាបចរនត(grounded) 
 ការ្ជាបចរនត(grounded)ននម្ ៉ូទ័រ គឺសំបៅបៅបលើ ផ្ខ្សផាសប េះបៅតួ្ននម្ ៉ូទ័រផ្ែលបធវើឱ្យ
ម្ភនចរនតបៅបលើតួ្របស់ម្ ៉ូទ័រ។ បគថា្ជាបចរនតបណាដ លម្កពើអុើស៉ូឡង់ផ្ខ្សមិ្នលែ ។ 

 បែើម្បើកំណត់្ថាម្ ៉ូទ័រ្ជាបចរនតឬអត់្ ែំប៉ូង ចាប់ម្ជុលម្ភា ងរបស់ឧបករណ៍បត្សត បៅបលើតួ្ម្ ៉ូ
ទ័រនិងម្ជុលម្ភា ងបទៀត្របស់ឧបករណ៍ចាប់បៅែំណរបស់របំុនើមួ្យៗ(U V W)បៅកែុង
្បអប់ែំណរបស់ម្ ៉ូទ័រ។្បសិនបបើត្នម្ល របស់ឧបករណ៍បត្សត បងាា  ត្នម្លបរសុើសតង់ទបគឺ
ម្ភនការ្ជាបចរនត ផ្ត្កែុងករណើ បរសុើសតង់ធំខាល ងំ ឬ អននត(0L)ម្ភនន័យថាមិ្នម្ភនការ
្ជាបចរនតបទ។ 

 ្បសិនបបើម្ ៉ូទ័រភាជ ប់ផ្ខ្សែើ ្តូ្វផាដ ច់ផ្ខ្សែើបច ពើម្ ៉ូទ័រ មុ្នបពលបធវើការបត្សត 
 កែុងករណើ អំុ្ជាផាក យ បយើងផាដ ច់ែំណផាក យ (ែំណភាជ ប់ពើ U បៅ V បៅ  W)រចួបធវើបត្សត។
កែុងករណើ អំុ្ជា្ត្ើបកាណបយើងផាដ ច់ែំណ្ត្ើបកាណ (ែំណភាជ ប់ពើ U1 បៅ W2 ,V1បៅU2,  
W1បៅ  V2)រចួបធវើបត្សត។ 
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 បនទ ប់ពើរកប ើ របំុផាសណាផ្ែល្ជាបចរនតបយើង្តូ្វរកទើតាំងរបស់របំុផ្ែល្ជាប។ 
បយើងផាដ ច់ការត្ភាជ ប់ទងំអស់ បនទ ប់ម្កបត្សតរករបំុផ្ែល្ជាបចរនត។ ប្កាយរកប ើ របំុ
ផ្ែល្ជាបបយើងអចរុែំមើ ឬ បត៉ូែមើ។ 

 រួនកាលបនទេះផ្ែកផ្ែលជាសែ៉ូលរបស់សាត ទ័រ ឬរ៉ូទ័របហើបបច ពើទ្ម្ង់បែើម្ ផ្ែលអច
កកិត្បងកឱ្យម្ភនការ ច់រោត់្អុើស៉ូឡង់របស់របំុ។បញ្ជា បនេះអចប េះ្សាយានប យ 
ប េះបំផ្បក បនទ ប់ម្ករុ បនទេះផ្ែកឱ្យច៉ូលទ្ម្ង់បែើម្វ ើ ។ជាទ៉ូបៅកំហ៉ូចបនេះអចរក
ប ើ បៅចងែ៉ូរននសាដ ទ័ ឬរ៉ូទ័រ។  

 

២.កំហ៉ូចបសៀគវើបញ្ជជ របស់ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង 
២.១ ម្ ៉ូទ័រមិ្នអចែំបណើ រការានបៅបពលផ្ែលភាជ ប់បភលើង 
ម្ភនម្៉ូលបហតុ្មួ្យចំនួនែ៉ូចជា៖ 

• បលើសបនទុក (Over load)ឬ ភាជ ប់បសៀគវើមិ្នានលែ និងមិ្ន្តឹ្ម្្តូ្វ 
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• បរើងអនុភាព មិ្នែឹត្ ប្ពាេះម្ភនសែឹម្ ឬធយ៉ូង 
• ខ្៉ូច ឬក៏កខ្វក់(សែឹម្ ឬធយ៉ូង) ននបរើងភាជ ប់ 
• បម្កានិក ឬ រសឺ័ររបស់កុងតាក់ទ័រមិ្នលែ 

២.២ ម្ ៉ូទ័រមិ្នអចែំបណើ រការានបៅបពលផ្ែលភាជ ប់បភលើងបហើយចុចប ៉ូតុ្ងសាត ត្ 
ម្ភនម្៉ូលបហតុ្មួ្យចំនួនែ៉ូចជា៖ 

• បញ្ជា សែ៉ូលរបស់កុងតាក់ទ័រ 
• ម្កពើប ៉ូតុ្ងសាត ត្ សតុប ខ្៉ូច 
• ខ្៉ូច ឬក៏កខ្វក់(សែឹម្ ឬធយ៉ូង)បលើការត្ភាជ ប់ 
• ត្ង់សយុងឆលងកាត់្សែ៉ូលកុងតាក់ទ័រទបបពក 
• បម្កានិក ឬ រសឺ័ររបស់កុងតាក់ទ័រមិ្នលែ 

២.៣ ម្ ៉ូទ័រមិ្នអចែំបណើ រការានបៅបពលផ្ែលភាជ ប់បភលើងបហើយ្ពផ្លងប ៉ូតុ្ងសាត ត្វ ើ  
ម្ភនម្៉ូលបហតុ្មួ្យចំនួនែ៉ូចជា៖ 

• មិ្នត្បរើងរំនួយចំហរបស់កុងតាក់ទ័រ 
• ត្ខុ្ស 

២.៤ ឌ្ើសុងទ័របោត្ផាដ ច់ 
ម្ភនម្៉ូលបហតុ្មួ្យចំនួនែ៉ូចជា៖ 

• ឆលងបភលើង 
• ្ជាបចរនត 

២.៥ ម្ភនសបម្លងខាល ងំបពលែំបណើ រការ 
ម្ភនម្៉ូលបហតុ្មួ្យចំនួនែ៉ូចជា៖ 

• កំហ៉ូចរ៉ូបរងននប ៉ូលរបស់រ  ៉ូទ័រ 
• ភាពកខ្វក់(សែឹម្ ឬធយ៉ូង)បលើសែ៉ូល 

២.៦ របំុម្ភ ប  ទិចបឆេះ ឬឆលងបភលើង 
ម្ភនម្៉ូលបហតុ្មួ្យចំនួនែ៉ូចជា៖ 

• បលើសត្ង់សយុង 
• កំហ៉ូចផ្អែកបម្កានិក 
• ប្បើប្ចើនបពក 

២.៧ កុងតាក់ទ័រអត់្ភាជ ប់បៅបពលផ្ែលប ៉ូតុ្ងNO្ត្ូវាន្ពផ្លង 
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ម្ភនម្៉ូលបហតុ្មួ្យចំនួនែ៉ូចជា៖ 
• បញ្ជា បលើការភាជ ប់ផ្ខ្សជាពិបសស បរើងរំនួយចំហ(NO13-14) 

២.៨ កុងតាក់ទ័រម្ភនត្ង់សយុងផ្អែកច៉ូលផ្ត្មិ្នភាជ ប់ែល់ផ្អែកបច បពលែំបណើ រការ 
ម្ភនម្៉ូលបហតុ្មួ្យចំនួនែ៉ូចជា៖ 

• ការអដល់ត្ង់សយុងែល់របំុរបស់កុងតាក់ទ័រមិ្ន្គប់្គ្នន់ 
• ្បផ្វងផ្ខ្សននបសៀគវើបញ្ជជ ឆ្លៃ យបពក និងមុ្ខ្កាត់្ផ្ខ្សត្៉ូចបពកផ្ែលបណាដ លឱ្យម្ភន
ទនល ក់ត្ង់សយុងខាល ងំ ផ្ែលជាបហតុ្បធវើឱ្យត្ង់សយុងអដល់ឱ្យមិ្ន្គប់្គ្នន់ 

២.៩ កុងតាក់ទ័រភាជ ប់ធម្មតា(NC)ផ្ត្ម្ ៉ូទ័រមិ្នែំបណើ រការ 
ម្ភនម្៉ូលបហតុ្មួ្យចំនួនែ៉ូចជា៖ 

• ទំហនំនរបឺឡកបៅដ មិ្ន្តឹ្ម្្តូ្វ(ចរនតរបឺឡកបៅដ ត្៉ូចជាងចរនតម្ ៉ូទ័រ) 
• ការភាជ ប់របឺឡកបៅដ មិ្ន្តឹ្ម្្តូ្វ(ពិនិត្យបរើង95-96) 
• បលើសត្ង់សយុង 
• បពលម្ ៉ូទ័រចាប់បអដើម្ បបងកើត្បៅទនល ក់ត្ង់សយុងខាល ងំ 
• រយៈបពលចាប់បអដើម្របស់ម្ ៉ូទ័រយ៉ូរបពកបធវើឱ្យរបឺឡកបៅដ បោត្ផាត ច់ 
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សវយ័វាយតម្ម្ៃ៥.៣.៣-៤ 
១.បត្ើបញ្ជា អវើខ្លេះផ្ែលផ្ត្ងផ្ត្បកើត្បឡើង បលើម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង? 
២.បត្ើម្ភនម្៉ូលបហតុ្អវើខ្លេះ ផ្ែលបណាដ លឱ្យម្ ៉ូទ័រមិ្នអចែំបណើ រការានបៅបពលផ្ែលភាជ ប់បភលើង? 
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ចលម្ៃើយគ្ព្ម្ូ៥.៣.៣-៤ 
១.បញ្ជា ទ៉ូបៅផ្ែលផ្ត្ងផ្ត្បកើត្បឡើង បលើម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុងម្ភន៖ 

• បសៀគវើចំហ(Open circuit) 
• ឆលងបភលើង(short circuit) 
• ្ជាបចរនត(grounded) 

២. ម្ ៉ូទ័រមិ្នអចែំបណើ រការានបៅបពលផ្ែលភាជ ប់បភលើង 
ម្ភនម្៉ូលបហតុ្មួ្យចំនួនែ៉ូចជា៖ 

• បលើសបនទុក (Over load)ឬ ភាជ ប់បសៀគវើមិ្នានលែ និងមិ្ន្តឹ្ម្្តូ្វ 
• បរើងអនុភាព មិ្នែឹត្ ប្ពាេះម្ភនសែឹម្ ឬធយ៉ូង 
• ខ្៉ូច ឬក៏កខ្វក់(សែឹម្ ឬធយ៉ូង) ននបរើងភាជ ប់ 
• បម្កានិក ឬ រសឺ័ររបស់កុងតាក់ទ័រមិ្នលែ 

 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 178 

សនៃឹររ័ត៌ម្ភន ៥.៣.៣-៥ ៖ VFD 
INTRODUCTION 

What is a variable speed drive (VSD) or variable frequency drive (VFD)? 

1. Variable speed drives are electronic motor controls. 

2. They control speed and torque of alternating current motors by converting the fixed 

frequency and voltage of the mains to variable frequency and variable voltage. 

3. When the VSD operates in torque control mode, the speed is determined by the load. 

4. Likewise, when operated in the speed control, the torque is determined by the load. 

Where are VSD or VFD used in industrial applications? 

Industry segments are important, because many applications are industry specific. Some classic VSD or 

VFD applications for various industries are provided below: 

1. HVAC, fans and pumps. 

2. Food Processing: agitators, mixers, conveyors for food transport, packaging and bottling, 

preparation machines (slicers, dicers, choppers), extruders, fans and pumps. 

3. Petrochemicals: deep well pumps, oil field recovery, local distribution pumps, fans and 

pumps. 

4. Mining and Metals: reheat furnaces, cooling beds, run in/out tables, fans and pumps. 

5. Pulp and Paper/Forest Producers: washers, kilns, slitters, deckers, chippers, saws, 

sanders, peelers, de-barkers, fans and pumps, vacuum removal systems. 

6. Machine Tool: replace spindle drives, grinders, saws, lathes, tool positioning drives, 

balancing machines, fans and pumps. 

7. Transportation: material handling conveyors, cranes and hoists, small vehicle drives, fans and 

pumps. 

8. Any machine or process that can be improved by varying speed or flow is a candidate for a VSD 

or VFD. 

Why Use a Variable Speed Drive (VSD or VFD)? 

1. Variable speed and flow capability with standard induction motor. 

a. Improved process control. 

b. Energy savings. 

2. Reduced voltage starting characteristics. 

a. Soft start/smooth acceleration. 

b. Reduces power supply problems in the facility. 

c. Reduces motor heating and stress. 

3. Used with standard AC induction motor. 

VFD FUNDAMENTALS 

 

The majority of general purpose VSDs / VFDs have four fundamental sections. These are: 

 

1. Rectifier or converter 

2. Intermediate circuit (dc bus) 

3. Inverter circuit 
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Input rectifier or converter 

 

• Can be either three-phase or, in small machines, single phase. 

• To converts the fixed AC voltage & frequency input into dc voltage. 

 

Intermediate Circuit (DC bus) 

 

• Connects the rectifier output to the input of the inverter. 

• Functions as a filter to smooth the uneven, rippled output of the rectifier to near a pure dc output. 

 

Inverter Circuit 

 

• The inverter switches the rectified dc voltage to a adjustable AC output voltage and 

frequency. 

The output from the inverter is used to drive the electric motor. 

The construction of a VSD or VFD is as shown: 
 

RECTIFIER DC BUS INVERTER 
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សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 180 

CONTROL CIRCUIT 
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1. RECTIFIER SECTION 

 Made up of six diodes to rectify the AC supply voltage to DC voltage. 

2. INTERMEDIATE CIRCUIT 

 Filter the rippled DC voltage from the rectifier to near pure DC output. 

3. INVERTER SECTION 

 Uses Insulated Gate Bipolar Transistor (IGBT) that has high switching frequency 

(i) To reduce motor noise during operation. 

(ii) To produce smoother output voltage waveform. 

 The inverter controls the motor in the form of PWM (pulse width modulation) pulse 

train dictating both the voltage and the frequency. 

4. AC LINE CHOKE 

 Provides some smoothing on the DC bus and reduces the amount of ripple current that must 

be tolerated by the main capacitors. This has an effect of extending the life of these 

components. 

 The choke provides a limiting function to the magnitude of the DC bus current during normal 

operation. This result in an improved overall power factor of the VFD and reduced harmonic 

currents flowing in the power distribution network. 
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5. BUS VOLTAGE MONITORING CIRCUIT 

 To prevent damage to the components in the VSD/VFD due to the operating voltage exceeding 

the limits of the VSD/VFD due to regeneration of the motor it supply. This circuit attempts to 

reduce regeneration until bus voltage falls to an acceptable level. 

 Regeneration causes a build-up of energy in the DC bus capacitors, which manifests itself as 

an increasing voltage. 

 Regeneration occurs when the motor is operating a high inertia load. For example: a large 

diameter fan, running at high speed, where the control system calls for the fan to run at low 

speed. The VSD/VFD begins to lower its output frequency and the motor follows. However, 

due to the inertia in the fan, the fan resists the change in speed, causing the motor to run above 

the frequency output from the VSD/VFD. This situation will cause energy to flow from the 

load back through the motor and into the VSD/VFD. 

6. BRAKING RESISTOR SYSTEM 

 It is important that the motor and load follow the control signal exactly, it may be 

necessary to add a braking resistor system to the VSD/VFD. 

 It consists of a power transistor, a power resistor and a control circuit. 

 In the event that the DC bus voltage exceeds the threshold of the control circuit, the power 

transistor switches on. 

 It also connects the positive and negative sides of the DC bus together, via a large power 

resistor. This action dissipates the excess energy as heat from the resistor. 

 This resistor is subjected to high voltages and currents, so it is a highly stressed 

component and has to be carefully selected to ensure reliability. 

7. CHARGING RESISTOR 

 The charging resistor is included in the DC bus to provide current limiting during the initial 

power up stages of the VSD/VFD. 

 When a fully discharged VSD/VFD is switched on to the power supply, the capacitors on the 

DC bus are seen by the power supply as a very low impedance load. 

 If the design does not include a charging resistor, the current surge magnitude would be so high 

that the input bridge can be damaged, or require up-rating far beyond that required for normal 

running. 

Pulse-width-modulated AC Drive 

1. AC drive frequency control uses parameters generated outside of the motor as controlling variables, 

namely voltage and frequency. 

2. Both voltage and frequency reference are fed into a modulator which simulates an AC sine wave 

and feeds this to the motor’s stator windings. This technique is called Pulse Width Modulation 

(PWM). 

3. The inverter controls the motor in the form of PWM pulse train dictating both the voltage and the 

frequency. 

4. This method does not use a feedback device which takes speed or position measurements from the 

motor’s shaft and feeds these back into the control loop. Such an arrangement is known as “open-

loop” drive. 

Advantages 

♦ Low cost - no feedback device required. 
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♦ Simple 

Disadvantages 

♦ Field orientation not used 

- frequency and voltage are the main control variables and applied to the stator windings. 

♦ Motor status ignored 

- no speed or position signal is fed back. 

♦ Torque is not directly controlled 

- torque cannot be controlled with any degree of accuracy. 

♦ Delaying modulator used 

- slows down communication between the incoming voltage and frequency signals and the 

need for the motor to respond to this changing signal. 

Flux control by PWM 

1. To emulate the magnetic operating conditions of a DC motor, i.e. to perform the field orientation 

process, the flux-vector drive needs to know the spatial angular position of the rotor flux inside the 

AC induction motor. 

2. With flux-vector PWM drive, field orientation is achieved by electronic means rather than the 

mechanical commutator-brush assembly of the DC motor. 

3. Information about the rotor status is obtained by feeding back rotor speed and angular position 

relative to the stator field by means of a pulse encoder. A drive that uses speed encoder is referred 

to as a “closed-loop” drive. 

4. The electronic controller of a flux-vector drive creates electrical quantities such as voltage, current 

and frequency, which are the controlling variables feed through a modulator to the AC induction 

motor. Hence, torque is controlled indirectly. 

Advantages 

♦ Good torque response 

♦ Accurate speed control 

♦ Full torque at zero speed 

♦ Performance approaching DC drive 

Disadvantages 

♦ Feedback is needed 

- to achieve high level of torque and speed accuracy. 

♦ Costly 

- due to the complex electronic circuitry. 

♦ Modulator needed 

- actually slow down communication between the incoming voltage and frequency signals, and 

the need for the motor to respond to this changing signal. 
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សវយ័វាយតម្ម្ៃ៥.៣.៣-៥ 
1.What is a variable speed drive (VSD) or variable frequency drive (VFD)? 
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ចលម្ៃើយគ្ព្ម្ូ៥.៣.៣-៥ 
១. 
▪ Variable speed drives are electronic motor controls. 

 

▪ They control speed and torque of alternating current motors by converting the fixed 

frequency and voltage of the mains to variable frequency and variable voltage. 

 

▪ When the VSD operates in torque control mode, the speed is determined by the load. 

 

▪ Likewise, when operated in the speed control, the torque is determined by the load. 
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សនៃឹររ័ត៌ម្ភន៥.៣.៣-៦៖ VVVF 
១.បសចកដើបអដើម្ 

VVVF (variable voltage variable frequency)គឺជាឧបករណ៍ស្ម្ភប់បផ្្ម្ប្មួ្លត្ង់សយុង 
និងបស្តហវកង់ បែើម្បើបញ្ជជ បលបឿនរបស់ម្ ៉ូទ័រ។ 

 

 
២.គុណសម្បត្ត ិ
 VVVF (variable voltage variable frequency)មនគ ណសមបត្ត ិែូចជា៖ 

• បផ្្ម្ប្មួ្លបលបឿនរបស់ម្ ៉ូទ័រប យរកាអនុភាពែផ្ែល 
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• មិ្ន្តូ្វការកុងតាក់ទ័រ 
• មិ្ន្តូ្វការស្តោវ ងំស្ម្ភប់បញ្ឈប់ម្ ៉ូទ័រ 
• ការែំបឡើង និងបនថយបលបឿនម្ ៉ូទ័រគឺែំបណើ រការានលែ មិ្នកស្តនត ក់ 
• មិ្ន្តូ្វការការផ្ែទ ំ
• ប្បើ្ាស់ានយ៉ូរ និងម្ភន្បសិទធភាពខ្ពស់ 
• កាត់្បនថយចរនតបកើនបឡើងបៅបពលចាប់បអតើម្ 
• អំុ្ជាមួ្យឧបករណ៍ការពារស្ម្ភប់បសៀគវើចំហ និងបសៀគវើឆលងបភលើង(OC/SC) 

៣.គុណវបិត្ត ិ
VVVF (variable voltage variable frequency)ម្ភនគុណវបិត្តិែ៉ូចជា៖ 

• ត្នម្លនែល 
• បបងកើត្ឱ្យម្ភនអម្ ៉ូនិក 
• ពិាកកែុងការរួសរុលបៅបពល VVVFខ្៉ូច 

៤.ការប្បើ្ាស ់VVVF 
VVVF ប្បើ្ាស់បៅកែុងវសិ័យ បអសងៗែ៉ូចខាងប្កាម្៖ 

• ប្គឿងស្ម្ភប់បលើកទំនិ (crane) 
• របណដើ រ្បអប់ 
• ម្ ៉ូទ័រប៉ូម្ទឹក 
• កងាា ា ់ខ្យល់ធំៗ 
• បរងច្កម្ ៉ូទ័រកិន 
• ម្ភ សុើនសម្ៃួត្ 
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សវយ័វាយតម្ម្ៃ៥.៣.៣-៦ 
១.ច៉ូរបក្សាយពើគុណសម្បត្តិ និងគុណវបិត្តិនន VVVF (variable voltage variable frequency)? 
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ចលម្ៃើយគ្ព្ម្ូ៥.៣.៣-៦ 
១. 
VVVF (variable voltage variable frequency)ម្ភនគុណសម្បត្តិែ៉ូចជា៖ 

• បផ្្ម្ប្មួ្លបលបឿនរបស់ម្ ៉ូទ័រប យរកាអនុភាពែផ្ែល 
• មិ្ន្តូ្វការកុងតាក់ទ័រ 
• មិ្ន្តូ្វការស្តោវ ងំស្ម្ភប់បញ្ឈប់ម្ ៉ូទ័រ 
• ការែំបឡើង និងបនថយបលបឿនម្ ៉ូទ័រគឺែំបណើ រការានលែ មិ្នកស្តនត ក់ 
• មិ្ន្តូ្វការការផ្ែទ ំ
• ប្បើ្ាស់ានយ៉ូរ និងម្ភន្បសិទធភាពខ្ពស់ 
• កាត់្បនថយចរនតបកើនបឡើងបៅបពលចាប់បអតើម្ 
• អំុ្ជាមួ្យឧបករណ៍ការពារស្ម្ភប់បសៀគវើចំហ និងបសៀគវើឆលងបភលើង(OC/SC) 

VVVF (variable voltage variable frequency)ម្ភនគុណវបិត្តិែ៉ូចជា៖ 
• ត្នម្លនែល 
• បបងកើត្ឱ្យម្ភនអម្ ៉ូនិក 
• ពិាកកែុងការរួសរុលបៅបពល VVVFខ្៉ូច 
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សនៃឹររ័ត៌ម្ភន៥.៣.៣-៧៖  VFD & Soft starter  
១.ភាពខុ្សគ្នែ រវាង VFD & Soft starter និងអត្ថ្បបយារន៍ 

• VFDគឺជាឧបករណ៍បញ្ជជ ម្ ៉ូទ័រប យបផ្្ម្ប្មួ្លបស្តហវកង់។ 
• Soft starterគឺជាប្គឿងបអឡចិ្តូ្និកផ្ែលអំុ្បឡើងប យ Thyristor ប្បើជាមួ្យម្ ៉ូទ័រចរនត
ឆ្លល ស់បែើម្បើកាត់្បនថយចរនតធំបៅបពលចាប់បអដើម្។ 

 VFD Soft starter 

បពលផ្ែល្ត្វូប្បើ 

-ការបញ្ជជ បលបឿនបព បល /
ប យផ្អែក 
-អចកាត់្បនថយថាម្ពល បយាង
បៅតាម្ ការប្បើ្ាស់ 

-ការចាប់បអដើម្ និងបញ្ឈប់មិ្ន
កស្តនត ក់ 
-្បសិទធភាពននែំបណើ រការ
អ្ស័យបលើក្មិ្ត្បលបឿន 

អត្ថ្បបយារន៍ 

-អចនលត្្ម្ូវបលបឿនានបព 
បល  
-បញ្ជជ ចាប់បអតើម្ បញ្ឈប់ និងសនទុេះ 
-បញ្ជជ កម្ភល ងំរមួ្ល 
- 

-កាត់្បនថយចរនតចាប់បអដើម្ 
-នលត្្មូ្វរយៈបពលសនទុេះ 
-ែំបឡើងចំនួនែងននការចាប់បអដើម្
កែុង១បម្ភ ង 

 
២.ការប្រើសបរ ើស VFD & Soft starter 

២.១ VFD 
ការប្រើសបរ ើស VFD ផ្អែកបៅបលើ៖ 

• កំណត់្ត្ង់សយុងរបស់ម្ ៉ូទ័រ, អនុភាព, និងចរនតបព បនទុករបស់ម្ ៉ូទ័រផ្ែលម្ភនបៅបលើ
ព័ត៌្ម្ភនរបស់ម្ ៉ូទ័រ 

• ប្រើសបរ ើស្បបភទបញ្ជជ (ឧ.្តូ្វការកម្ភល ងំបងវិលខាល ងំ បលបឿនយឺត្ ឬកម្ភល ងំបងវិលបខ្ាយ 
បលបឿន បលឿន ឬ បលបឿនបែរ) 

• ផ្សវងរកទំហំ VFD តាម្កាតាឡុក(catalog) ប យផ្អែកបៅបលើចរនត និងការប្បើ្ាស់
របស់ម្ ៉ូទ័រ។បញ្ជជ ក់៖ ចរនតរបស់ម្ ៉ូទ័រ្តូ្វផ្ត្ត្៉ូចជាងចរនតរបស់ VFD ។ 
២.២ Soft starter 

ការប្រើសបរ ើស Soft starter ផ្អែកបៅបលើ៖ 
• ផ្សវងរកចរនតបព បនទុករបស់ម្ ៉ូទ័រផ្ែលម្ភនបៅបលើព័ត៌្ម្ភនរបស់ម្ ៉ូទ័រ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 190 

• កំណត់្ការប្បើ្ាស់របស់ម្ ៉ូទ័រ(ឧ.ម្ភ សុើនកិន ម្ ៉ូទ័រប៉ូម្ទឹក ម្ ៉ូទ័រ្កឡុកធំៗ) 
• ផ្សវងរកទំហ ំSoft starter តាម្កាតាឡុក(catalog) ប យផ្អែកបៅបលើចរនត និងការប្បើ
្ាស់របស់ម្ ៉ូទ័រ។បញ្ជជ ក់៖ ចរនតរបស់ម្ ៉ូទ័រ្តូ្វផ្ត្ត្៉ូចជាងចរនតរបស់ Soft starter។ 
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សវយ័វាយតម្ម្ៃ៥.៣.៣-៧ 
១.ច៉ូរបក្សាយពើភាពខុ្សគ្នែ រវាង VFD & Soft starter? 
២.ការប្រើសបរ ើស VFD & Soft starterផ្អែកបៅបលើកតាត អវើខ្លេះ? 

 
  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 192 

ចលម្ៃើយគ្ព្ម្ូ៥.៣.៣-៧ 
១.ភាពខុ្សគ្នែ រវាង VFD & Soft starter  

• VFDគឺជាឧបករណ៍បញ្ជជ ម្ ៉ូទ័រប យបផ្្ម្ប្មួ្លបស្តហវកង់។ 
• Soft starterគឺជាប្គឿងបអឡចិ្តូ្និកផ្ែលអំុ្បឡើងប យ Thyristor ប្បើជាមួ្យម្ ៉ូទ័រចរនត
ឆ្លល ស់បែើម្បើកាត់្បនថយចរនតធំបៅបពលចាប់បអដើម្។ 

២.ការប្រើសបរ ើស VFD & Soft starter 
២.១ VFD 

ការប្រើសបរ ើស VFD ផ្អែកបៅបលើ៖ 
• កំណត់្ត្ង់សយុងរបស់ម្ ៉ូទ័រ, អនុភាព, និងចរនតបព បនទុករបស់ម្ ៉ូទ័រផ្ែលម្ភនបៅបលើ
ព័ត៌្ម្ភនរបស់ម្ ៉ូទ័រ 

• ប្រើសបរ ើស្បបភទបញ្ជជ (ឧ.្តូ្វការកម្ភល ងំបងវិលខាល ងំ បលបឿនយឺត្ ឬកម្ភល ងំបងវិលបខ្ាយ 
បលបឿន បលឿន ឬ បលបឿនបែរ) 

• ផ្សវងរកទំហំ VFD តាម្កាតាឡុក(catalog) ប យផ្អែកបៅបលើចរនត និងការប្បើ្ាស់
របស់ម្ ៉ូទ័រ។បញ្ជជ ក់៖ ចរនតរបស់ម្ ៉ូទ័រ្តូ្វផ្ត្ត្៉ូចជាងចរនតរបស់ VFD ។ 
២.២ Soft starter 

ការប្រើសបរ ើស Soft starter ផ្អែកបៅបលើ៖ 
• ផ្សវងរកចរនតបព បនទុករបស់ម្ ៉ូទ័រផ្ែលម្ភនបៅបលើព័ត៌្ម្ភនរបស់ម្ ៉ូទ័រ 
• កំណត់្ការប្បើ្ាស់របស់ម្ ៉ូទ័រ(ឧ.ម្ភ សុើនកិន ម្ ៉ូទ័រប៉ូម្ទឹក ម្ ៉ូទ័រ្កឡុកធំៗ) 
• ផ្សវងរកទំហ ំSoft starter តាម្កាតាឡុក(catalog) ប យផ្អែកបៅបលើចរនត និងការប្បើ
្ាស់របស់ម្ ៉ូទ័រ។បញ្ជជ ក់៖ ចរនតរបស់ម្ ៉ូទ័រ្តូ្វផ្ត្ត្៉ូចជាងចរនតរបស់ Soft starter។ 
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សនៃឹររ័ត៌ម្ភន៥.៣.៣-៨៖ ការរាំណត់រម្មវិធីលែើម្បែីាំលណើ រការម្ េូ័រសព្ម្ភប់ បនទុរ
ផ្ែលព្តូវការលៅរនងុលរខខ្ណឌ ម្នលលបឿន រម្ភៃ ាំងបងវិល តាម្កាលវិភាគ្ 

១.VFD 

 
របបៀបកំណត់្កម្មវធិើកែុងVFD 

• បញ្ច៉ូ លត្ង់សយុងរបស់ម្ ៉ូទ័រ, អនុភាព, និងចរនតបព បនទុករបស់ម្ ៉ូទ័រផ្ែលម្ភនបៅបលើ
ព័ត៌្ម្ភនរបស់ម្ ៉ូទ័រ 

• បញ្ច៉ូ ល្បបភទបញ្ជជ (ឧ.្តូ្វការកម្ភល ងំបងវិលខាល ំង បលបឿនយឺត្ ឬកម្ភល ងំបងវិលបខ្ាយ 
បលបឿន បលឿន ឬ បលបឿនបែរ) 

ផ្ស្នQR Code បែើម្បើបម្ើលរបបៀបកំណត់្កម្មវធិើកែុងVFD 
 

 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 194 

សវយ័វាយតម្ម្ៃ៥ .៣.៣- ៨ 
១.ច៉ូរបក្សាយពើរបបៀបកំណត់្កម្មវធិើកែុងVFD? 
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ចលម្ៃើយគ្ព្ម្ូ៥ .៣.៣- ៨ 
១.របបៀបកំណត់្កម្មវធិើកែុងVFD 

• បញ្ច៉ូ លត្ង់សយុងរបស់ម្ ៉ូទ័រ, អនុភាព, និងចរនតបព បនទុករបស់ម្ ៉ូទ័រផ្ែលម្ភនបៅបលើ
ព័ត៌្ម្ភនរបស់ម្ ៉ូទ័រ 

• បញ្ច៉ូ ល្បបភទបញ្ជជ (ឧ.្តូ្វការកម្ភល ងំបងវិលខាល ំង បលបឿនយឺត្ ឬកម្ភល ងំបងវិលបខ្ាយ 
បលបឿន បលឿន ឬ បលបឿនបែរ) 
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សនៃឹររ័ត៌ម្ភន៥.៣.៣-៩៖ Methods of Electrical Braking 
1. BRAKING OF AC INDUCTION MOTOR 

 In many installations, it is quite satisfactory to allow a machine to coast to a halt as its 

inertia is dissipated in friction losses within the machine. 

 This inertia, which can be quite considerable in larger machines, can be dissipated more quickly 

in some form of braking. 

2. METHODS OF BRAKING OF INDUCTION MOTOR 

 Mechanical braking 

 Eddy-current disc braking 

 Plug braking 

 Regenerative braking 

 Dynamic braking 

3. PLUG BRAKING 

 Reconnecting a motor to rotate in the reverse direction while it is still rotating in the 

forward direction by interchanging any two supply to the stator winding. 

 Direction of rotation of magnetic field is reversed and therefore rotor develops a braking torque. 
 

4. REGENERATIVE BRAKING 

 Uses the inertia of a moving load to convert mechanical energy into electrical energy and feed it 

back into the power supply source. 

 The induction machine is operated as a motor and as a generator alternately. 

 Typical applications – mountain train, crane drives, trams. 

 During ascent, the induction machine produces motive power. 

 During the downward journey, the induction machine operates as a generator driven by the weight 

of the train (or crane), thus feed electrical power into the network and also act as a brake. 

5. DYNAMIC BRAKING 

 By disconnecting the rotating motor from the AC source and applying DC to the stator 

winding. 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 197 

 

 The dc supply to the stator produces a constant and stationary magnetic field. 
 

Direction of rotation of rotor before braking 

 The kinetic energy of the moving rotor generates an emf 

 Resistors can be added to dissipate this energy and shorten the braking time 

 

6. MECHANICAL BRAKING AND HOLDING 

 Is usually required with electrical braking because electrical braking becomes less 

effective as speed decreases. 

 Smooth stop is difficult 

 Must be used to hold a motor after it has been brought to rest by electric braking. 
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សវយ័វាយតម្ម្ៃ ៥.៣.៣-៩ 
1. METHODS OF BRAKING OF INDUCTION MOTOR? 
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ចលម្ៃើយគ្ព្ម្ូ៥.៣.៣-៩ 
1. METHODS OF BRAKING OF INDUCTION MOTOR 

 Mechanical braking 

 Eddy-current disc braking 

 Plug braking 

 Regenerative braking 

 Dynamic braking 

 
  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 200 

សនៃឹររិចេការ ៥.៣.៣-១  
ចាំណងលជើង៖ ែាំលឡើងលសៀគ្វីបញ្ញា ម្ ូេ័រ១ផាស(Start-Stop) 

លោលបាំណងម្នការអនុវត្៖  

• ដំដ ើងដសៀគវីបញ្ជា ម ៉ូទរ័១ផាស(Start-Stop) 
• ដធវើដតសតដសៀគវីបញ្ជា ម ៉ូទរ័១ផាស(Start-Stop) 
• កត់្ តទិន្ែន្យ័ម ៉ូទរ័១ផាស 

  

 

សម្ភា រ៖ 
• សកុត្ 
• ផ្ខ្សចម្លងអគិ្សនើ   

 

ឧបររណ៍ និងបរកិាខ  ៖  
• ទួណឺវ ើសឈុត្       ១ឈុត្ 
• កនស្តនតបកផ្ខ្ស      ១ឈុត្ 
• បសាចិបញ្ច ៀនឈុត្      ១ឈុត្ 
• បសាទើបឈុត្      ១ឈុត្ 
• ែងាក ប់ឈុត្      ១ឈុត្ 
• ឧបករណ៍អារសំណ     ១ឈុត្ 
• ម្ ុលទើផ្ម្ ្ត្ឌ្ើរើែល     ១ឈុត្ 
• ម្ ៉ូទ័រ       ១ឈុត្ 
• ប ៉ូតុ្ង(Start-Stop)     ១ឈុត្ 
• ឌ្ើសុងទ័រ       ១ឈុត្ 
• កុងតាក់ទ័រ      ១ឈុត្ 
• រ ើបឡកបៅដ       ១ឈុត្ 

 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 201 

 
  

ជាំហាន/នីតិវិធី៖ 
• ប្រើសបរ ើសឧបករណ៍ សម្ភា រ និងប្គឿង្ប ប់ការពារសុវត្ថិភាពផាទ ល់ខ្លួន 
• ប្បើ្ាស់ឧបករណ៍តាម្មុ្ខ្ងារ បែើម្បើភាជ ប់ 
• ភាជ ប់ផ្ខ្សបច ពើឌ្ើសុងទ័រ(CB) 
• ភាជ ប់ផ្ខ្សច៉ូលប ៉ូតុ្ង 
• ភាជ ប់ផ្ខ្សច៉ូលកុងតាក់ទ័រ 
• ភាជ ប់ផ្ខ្សច៉ូលរ ើបឡកបៅដ  
• ភាជ ប់ផ្ខ្សបៅម្ ៉ូទ័រ 
• ្តួ្ត្ពិនិត្យបឡើងវ ើ  
• បធវើបត្សតប យប្បើម្ ុលទើផ្ម្ ្ត្ 
• កត់្្តាទិនែន័យបលើម្ ៉ូទ័រ 

 

វិធីសាស្រសវ្ាយតម្ម្ៃ៖  
ការសផ្ម្តងបងាា  និងសំណួរ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 202 

សនៃឹររិចេការ ៥.៣.៣-២ 
ចាំណងលជើង៖  To wire-up and test a control circuit for DOL starting of a 3-phase induction 

motor. 

លោលបាំណងម្នការអនុវត្៖  

• ភាា បប់សែស្ម្ពបដ់សៀគវីបញ្ជា  និ្ងដសៀគវីអាន្គភាព 
• ដធវើដតសតដសៀគវីបញ្ជា  និ្ងដសៀគវីអាន្គភាព 
• ដតសតការដំដែើ រការរបស់ម ៉ូទរ័អាងំឌគចសយគង៣ផាស 

 

Tools, Equipment & Materials 

• 1 no. Contactor 

• 1 no. Overload relay 

• 1 no. Stop push button 

• 1 no. Start push button 

• A multi-meter 

• Sufficient wires. 

 

ជាំហាន/នីតិវិធី៖ 

Part 1 

1. Complete the control circuit in Fig 1 for a Direct-On-Line starting. 

2. Submit your completed drawing for checking. 

Part 2 

1. With the material and equipment provided, wire up the main and 

control circuits according to the wiring diagram given. 

2. With the Multimeter provided check the correctness of the connection. 

3. Submit your completed project to the staff in-charge for checking. 

4. Observe all safety precautions when the testing the operation of the 

circuit and note any signs of faults. 

5. Switch off the supply before disconnecting the circuit. 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 203 

 
  

 

វិធីសាស្រសវ្ាយតម្ម្ៃ៖  
ការសផ្ម្តងបងាា  និងសំណួរ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 204 

សនៃឹររិចេការ ៥.៣.៣-៣ 
ចាំណងលជើង៖   To wire and test a control circuit for DOL starting with remote stop and a 

remote start-stop station and indicating lamp. 

លោលបាំណងម្នការអនុវត្៖  

• ភាា បប់សែស្ម្ពបដ់សៀគវីបញ្ជា   
• ដធវើដតសតដសៀគវីបញ្ជា   
• ដតសតការដំដែើ រការ  

 

Tools, Equipment & Materials 

• 1 no. Contactor 

• 1 no. Overload relay 

• 1 no. Stop push button 

• 1 no. Start push button 

• 1 no. remote stop station 

• 1 no. start / stop remote station 

• A multi-meter 

• Sufficient wires. 

 

ជាំហាន/នីតិវិធី៖ 

Part 1 

1. Complete the control circuit in Fig 1 for a Direct-On-Line starting with remote stop 

and remote start/stop station. 

2. Submit your completed drawing for checking. 

Part 2 

1. With the material and equipment provided, wire up the control circuit according to the 

diagram. 

2. With the Multimeter provided check the correctness of the connection. 

3. Submit your completed project to the staff in-charge for checking. 

4. Observe all safety precautions when the testing the operation of the circuit and note any 

signs of faults. 

5. Switch off the supply before disconnecting the circuit. 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 205 

 
  

 
 

វិធីសាស្រសវ្ាយតម្ម្ៃ៖  
ការសផ្ម្តងបងាា  និងសំណួរ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 206 

សនៃឹររិចេការ ៥.៣.៣-៤ 
ចាំណងលជើង៖    To wire and test the main and control circuit for DOL starting with remote 

start / stop control for a 3-phase induction motor. 

លោលបាំណងម្នការអនុវត្៖  

• ភាា បប់សែស្ម្ពបដ់សៀគវីបញ្ជា  និ្ងដសៀគវីអាន្គភាព 
• ដធវើដតសតដសៀគវីបញ្ជា  និ្ងដសៀគវីអាន្គភាព 
• ដតសតការដំដែើ រការរបស់ម ៉ូទរ័អាងំឌគចសយគង៣ផាស 

 

Tools, Equipment & Materials 

• 1 no. Contactor 

• 1 no. Overload relay 

• 1 no. Stop push button 

• 1 no. Start push button 

• 1 no. start / stop remote station 

• A multi-meter 

• Sufficient wires. 

 

ជាំហាន/នីតិវិធី៖ 
Part 1 

1. Complete the main and control circuit in Fig 1 & 2 for a Direct-On-Line starting with 

remote start & stop push button. 

2. Submit your completed drawing for checking. 

Part 2 

1. With the material and equipment provided, wire up the control circuit according to the 

diagram. 

2. With the Multimeter provided check the correctness of the connection. 

3. Submit your completed project to the staff in-charge for checking. 

4. Observe all safety precautions when the testing the operation of the circuit and note 

any signs of faults. 

5. Switch off the supply before disconnecting the circuit. 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 207 

  

 
 

វិធីសាស្រសវ្ាយតម្ម្ៃ៖  
ការសផ្ម្តងបងាា  និងសំណួរ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 208 

សនៃឹររិចេការ ៥.៣.៣-៥ 
ចាំណងលជើង៖     To wire-up the Main and Control circuits of a DOL starter with inching 

control and test run with a 3-phase induction motor. 

លោលបាំណងម្នការអនុវត្៖  

• ភាា បប់សែស្ម្ពប ់ដសៀគវីអាន្គភាព 
• ដធវើដតសត ដសៀគវីអាន្គភាព 
• ដតសតការដំដែើ រការរបស់ម ៉ូទរ័អាងំឌគចសយគង៣ផាស 

Tools, Equipment & Materials 

• 1 no. 230V Contactor 

• 1 no. Overload relay 

• 1 no. Stop-Inch-Start push button station 

• 1 no. 3 phase 415V induction motor 

• A multi-meter 

• Sufficient wires. 

 

ជាំហាន/នីតិវិធី៖ 
Part 1 

• You are required to complete the drawing of the Main circuit (Power Circuit) in Fig 1. 

• You are required to complete the drawing of the control circuit in Fig 2 to 

comply with the following operational sequences: 

a) If the START button is pressed, the contactor will energize and hold, the 

motor will run continuously. 

b) If the INCH button is pressed, the contactor will energize and motor will run and 

once the INCH button is released the motor will stop. 

c) If the STOP button is pushed, the contactor will be de-energized and motor will 

stop running. 

d) Tripping of the overload relay will also stop the motor from running. 

Part 2 

a) You are required to wire-up the control circuit of the DOL with inching control 

according to Fig 2. 

b) With the Multimeter provided check the correctness of the connection. 

c) Submit your completed project to the staff in-charge for checking. 

d) Observe all safety precautions when the testing the operation of the circuit and note 

any signs of faults. 

e) Wire-up the Main Circuit according to Fig 1. 

f) Submit your completed project (main & control circuits) to the staff in-charge for 

live testing with a 3-phase induction motor. 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 209 

  

Main Circuit 

Fig 1 – Complete the drawing of the Motor main / power circuit 

 

 

 

វិធីសាស្រសវ្ាយតម្ម្ៃ៖  
ការសផ្ម្តងបងាា  និងសំណួរ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 210 

សនៃឹររិចេការ ៥.៣.៣-៦ 
ចាំណងលជើង៖      To wire-up the Control circuits of a DOL starter with Remote inching control 

for a 3-phase induction motor. 

លោលបាំណងម្នការអនុវត្៖  

• ភាា បប់សែស្ម្ពបដ់សៀគវីបញ្ជា   
• ដធវើដតសតដសៀគវីបញ្ជា   
• ដតសតការដំដែើ រការរបស់ម ៉ូទរ័អាងំឌគចសយគង៣ផាស 

Tools, Equipment & Materials 

• 1 no. 230V Contactor 

• 1 no. Overload relay 

• 1 no. Stop-Inch-Start push button station 

• 1 no. 3 phase 415V induction motor 

• A multi-meter 

• Sufficient wires. 

 

ជាំហាន/នីតិវិធី៖ 
a) You are required to wire-up the control circuit of the DOL with remote inching 

control according to Fig 1. 

b) With the Multimeter provided check the correctness of the connection. 

c) Submit your completed project to the staff in-charge for checking. 

d) Observe all safety precautions when the testing the operation of the circuit and note 

any signs of faults. 

e) Submit your completed project (main & control circuits) to the staff in-charge for 

live testing. 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 211 

 

 

 

វិធីសាស្រសវ្ាយតម្ម្ៃ៖  
ការសផ្ម្តងបងាា  និងសំណួរ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 212 

សនៃឹររិចេការ ៥.៣.៣-៧ 
ចាំណងលជើង៖       To wire-up & test a Control Circuit for Forward and Reverse control of a 3- 

phase induction motor. 

លោលបាំណងម្នការអនុវត្៖  

• ភាា បប់សែស្ម្ពបដ់សៀគវីបញ្ជា   
• ដធវើដតសតដសៀគវីបញ្ជា   
• ដតសតការដំដែើ រការរបស់ម ៉ូទរ័អាងំឌគចសយគង៣ផាស 

Tools, Equipment & Materials 

• 2 nos. Contactor, 230V 

• 1 no. Overload relay 

• 1 no. Stop push button 

• 1 no. Forward Start push button 

• 1 no. Reverse Start push button 

• A multi-meter 

• Sufficient wires. 

 

ជាំហាន/នីតិវិធី៖ 

Part 1 

 You are required to complete the drawing of the Forward/Reverse control circuit in Fig 1 

that can operate an induction motors in the forward or reverse direction: 

• At anytime only one contactor can energies. 

• Pressing FOR (Forward) button shall energize F (Forward) contactor only. 

• Pressing REV (Reverse) button shall energize R (Reverse) contactor only. 

• Pressing stop button shall de-energize ‘F’ or ‘R’ contactor. 

• An overload in the motor shall de-energize ‘F’ or ‘R’ contactor. 

Part 2 

 You are required to wire-up and test the Forward/Reverse motor control circuit according to 

the circuit diagram in Fig 1. 

Control Circuit 

Fig 1 - Complete the drawing of the Forward/ Reverse control circuit. 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 213 

  

 

 

 

វិធីសាស្រសវ្ាយតម្ម្ៃ៖  
ការសផ្ម្តងបងាា  និងសំណួរ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 214 

សនៃឹររិចេការ ៥.៣.៣-៨ 
ចាំណងលជើង៖ To wire-up & test a 3-phase induction motor in the forward and reverse direction 

លោលបាំណងម្នការអនុវត្៖  

• ភាា បប់សែស្ម្ពបដ់សៀគវីអាន្គភាព 
• ដធវើដតសតដសៀគវីអាន្គភាព 
• ដតសតការដំដែើ រការរបស់ម ៉ូទរ័អាងំឌគចសយគង៣ផាស 

Tools, Equipment & Materials 

• 2 nos. Contactor, 230V 

• 1 no. Overload relay 

• 1 no. Stop push button 

• 1 no. Forward Start push button 

• 1 no. Reverse Start push button 

• A multi-meter 

• Sufficient wires. 

 

ជាំហាន/នីតិវិធី៖ 

Method of reversing the rotating direction 

  To reverse a three-phase induction motor, simply reversed any of the two phases to the 

motor. 

Instruction

s Part 1 
 You are required to complete the drawing of the Forward/Reverse starter main circuit in Fig 1 

Part 2 

  You are required to complete the drawing of the Forward/Reverse starter control circuit 

in Fig 2 that can operate an induction motor in the forward or reverse direction: 

• At anytime only one contactor can energies. 

• Pressing FOR (Forward) button shall energize F (Forward) contactor only. 

• Pressing REV (Reverse) button shall energize R (Reverse) contactor only. 

• Pressing stop button shall de-energize ‘F’ or ‘R’ contactor. 

• An overload in the motor shall de-energize ‘F’ or ‘R’ contactor. 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 215 

Part 3 

 Test the Forward/Reverse operation of a 3-phase induction motor. 

Main Circuit for a Forward / Reverse Starter 

 

Control circuit 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 216 

  

 

វិធីសាស្រសវ្ាយតម្ម្ៃ៖  
ការសផ្ម្តងបងាា  និងសំណួរ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 217 

សនៃឹររិចេការ ៥.៣.៣-៩ 
ចាំណងលជើង៖  To wire-up & test a Control Circuit for Forward/Reverse with remote buttons 

for a 3-phase induction motor. 

លោលបាំណងម្នការអនុវត្៖  

• ភាា បប់សែស្ម្ពបដ់សៀគវីបញ្ជា  
• ដធវើដតសតដសៀគវីបញ្ជា  
• ដតសតការដំដែើ រការរបស់ម ៉ូទរ័អាងំឌគចសយគង៣ផាស 

 

Tools, Equipment & Materials 

• 2 nos. Contactor, 230V 

• 1 no. Overload relay 

• 1 no. Stop push button 

• 2 no. Forward Start push button 

• 2 no. Reverse Start push button 

• A multi-meter 

• Sufficient wires. 

 

ជាំហាន/នីតិវិធី៖ 

Instructions 

Part 1 
 You are required to complete the drawing of the Forward/ Reverse control circuit with remote 

buttons in Fig 1 that can operate a induction motors in the forward or reverse direction: 

• At anytime only one contactor can energies. 

• Pressing either one of the FOR (Forward) button shall energize F (Forward) 

contactor only. 

• Pressing either one of the REV (Reverse) button shall energize R (Reverse) 

contactor only. 

• Pressing either one of the stop button shall de-energize ‘F’ or ‘R’ contactor. 

• An overload in the motor shall de-energize ‘F’ or ‘R’ contactor. 

Part 2 

 You are required to wire-up and test the Forward/Reverse motor control circuit according to 

the circuit diagram in Fig 1. 

Control Circuit 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 218 

  

Fig 1 - Complete the drawing of the Forward/Reverse with remote control circuit. 

 

វិធីសាស្រសវ្ាយតម្ម្ៃ៖  
ការសផ្ម្តងបងាា  និងសំណួរ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 219 

សនៃឹររិចេការ ៥.៣.៣-១០ 
ចាំណងលជើង៖ ែាំលឡើងលសៀគ្វីបញ្ញា ម្ ូេ័រ៣ផាសលៅម្ុខ្ ព្តលប់លព្កាយល យលព្បើ
រងុតារ់ 
លោលបាំណងម្នការអនុវត្៖  

• ដំដ ើងដសៀគវីបញ្ជា ម ៉ូទរ័៣ផាសដៅមគស ្តលបដ់្កាយដ យដ្បើកគងតក ់
• ដធវើដតសតដសៀគវីបញ្ជា ម ៉ូទរ័៣ផាសដៅមគស ្តលបដ់្កាយដ យដ្បើកគងតក ់
• ដតសតការដំដែើ រការរបស់ម ៉ូទរ័ចរន្តឆ្្លស់ 

 

សម្ភា រ៖ 
• សកុត្ 
• ផ្ខ្សចម្លងអគិ្សនើ   

 

ឧបររណ៍ និងបរកិាខ  ៖  
• ទួណឺវ ើសឈុត្       ១ឈុត្ 
• កនស្តនតបកផ្ខ្ស      ១ឈុត្ 
• បសាចិបញ្ច ៀនឈុត្      ១ឈុត្ 
• បសាទើបឈុត្      ១ឈុត្ 
• ែងាក ប់ឈុត្      ១ឈុត្ 
• ឧបករណ៍អារសំណ     ១ឈុត្ 
• ម្ ុលទើផ្ម្ ្ត្ឌ្ើរើែល     ១ឈុត្ 
• ម្ ៉ូទ័រ       ១ឈុត្ 
• ប ៉ូតុ្ង(Start-Stop)     ១ឈុត្ 
• ឌ្ើសុងទ័រ       ១ឈុត្ 
• កុងតាក់ទ័រ      ៤ឈុត្ 
• រ ើបឡកបៅដ       ២ឈុត្ 
• ឧបករណ៍វាស់បលបឿន(Tachometer)   ១ប្គឿង 
• កុងតាក់បញ្ជជ       ១ឈុត្ 

 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 220 

  

ជាំហាន/នីតិវិធី៖ 
• ប្រើសបរ ើសឧបករណ៍ សម្ភា រ និងប្គឿង្ប ប់ការពារសុវត្ថិភាពផាទ ល់ខ្លួន 
• ប្បើ្ាស់ឧបករណ៍តាម្មុ្ខ្ងារ បែើម្បើភាជ ប់ 
• ភាជ ប់ផ្ខ្សបច ពើឌ្ើសុងទ័រ(CB) 
• ភាជ ប់ផ្ខ្សច៉ូលប ៉ូតុ្ង 
• ភាជ ប់ផ្ខ្សច៉ូលកុងតាក់ទ័រ 
• ភាជ ប់ផ្ខ្សច៉ូលរ ើបឡកបៅដ  
• ភាជ ប់ផ្ខ្សបៅម្ ៉ូទ័រ 
• ្តួ្ត្ពិនិត្យបឡើងវ ើ  
• បធវើបត្សតប យប្បើម្ ុលទើផ្ម្ ្ត្ 
• កត់្្តាទិនែន័យបលើម្ ៉ូទ័រ 

 

វិធីសាស្រសវ្ាយតម្ម្ៃ៖  
ការសផ្ម្តងបងាា  និងសំណួរ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 221 

សនៃឹររិចេការ ៥.៣.៣-១១ 
ចាំណងលជើង៖   To wire & test the control circuit for a star-delta starter. 

លោលបាំណងម្នការអនុវត្៖  

• ភាា បប់សែស្ម្ពបដ់សៀគវីបញ្ជា  
• ដធវើដតសតដសៀគវីបញ្ជា  
• ដតសតការដំដែើ រការរបស់ម ៉ូទរ័អាងំឌគចសយគង៣ផាស 

Tools, Equipment & Materials 

• 3 nos. Contactor, 230V 

• 1 no. Overload relay 

• 1 no. Timer, On-delay type, 230V 

• 1 no. Start-Stop push button station 

• 1 no. Mutlimeter 

• Sufficient wires 

 

ជាំហាន/នីតិវិធី៖ 

Instructions  

Part 1 
You are required to complete the wiring diagrams for the control circuit in Fig 1. 

Part 2 

Wire-up the star-delta starter control circuit in accordance with the circuit diagram in Fig 1. 

Part 3 

Test for correct operation of the star-delta starter control circuit. 

Control Circuit 

Fig 1 – Complete the drawing of the control circuit for star-delta operation 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 222 

  

 

វិធីសាស្រសវ្ាយតម្ម្ៃ៖  
ការសផ្ម្តងបងាា  និងសំណួរ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 223 

សនៃឹររិចេការ ៥.៣.៣-១២ 
ចាំណងលជើង៖    To wire and test the operation of a star-delta starter. 

លោលបាំណងម្នការអនុវត្៖  

  

 

Tools, Equipment & Materials 

• 3 nos. Contactor, 230V 

• 1 no. Overload relay 

• 1 no. Timer, On-delay type, 230V 

• 1 no. Start-Stop push button station 

• 1 no. Mutlimeter 

• Sufficient wires 

 

ជាំហាន/នីតិវិធី៖ 

Instructions  

Part 1 
You are required to complete the wiring diagrams for the main or power circuit in Fig 1 and control 

circuit in Fig 2. 

Part 2 

Wire-up the star-delta starter Main & control circuit in accordance with the circuit diagram in Fig 1 

& 2. 

Part 3 

Test the operation of the star-delta starter with a 3-phase induction motor. 

Main Circuit for a Star-Delta Starter 

Fig 1 – Complete the Main Circuit for a star-delta starter 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 224 

 
 

Control Circuit 
 

Fig 2 – Complete the drawing of the control circuit for star-delta operation 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 225 

  

 

វិធីសាស្រសវ្ាយតម្ម្ៃ៖  
ការសផ្ម្តងបងាា  និងសំណួរ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 226 

សនៃឹររិចេការ ៥.៣.៣-១៣ 
ចាំណងលជើង៖    To wire & test the control circuit for a star-delta starter with remote 

Start/Stop. 

លោលបាំណងម្នការអនុវត្៖  

  

 

Tools, Equipment & Materials 

• 3 nos. Contactor, 230V 

• 1 no. Overload relay 

• 1 no. Timer, On-delay type, 230V 

• 2 nos. Stop/Start push button station 

• 1 no. Multimeter 

• Sufficient wires 

 

ជាំហាន/នីតិវិធី៖ 

Instructions  

Part 1 
You are required to complete the wiring diagram for the control circuit with remote Stop/Start in 

Fig 1. 

Part 2 

Wire-up the star-delta starter control circuit with remote Stop/Start in accordance with the circuit 

diagram in Fig 1. 

Part 3 

Test for correct operation of the star-delta starter control circuit with remote Stop/Start. 

Control Circuit 

Fig 1 – Complete the drawing of the control circuit with remote Stop/Start for star-

delta operation 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 227 

  

 

វិធីសាស្រសវ្ាយតម្ម្ៃ៖  
ការសផ្ម្តងបងាា  និងសំណួរ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 228 

សនៃឹររិចេការ ៥.៣.៣-១៤ 
ចាំណងលជើង៖     To wire-up and test the operation of an Auto-transformer Starter control 

circuit. 

 

លោលបាំណងម្នការអនុវត្៖  

  

 

Tools, Equipment & Materials 

• 3 nos. Contactor, 230V 

• 1 no. Overload relay 

• 1 no. Timer, On-delay type, 230V 

• 1 no. Start-Stop push button station 

• 1 no. Multimeter 

• Sufficient wires 

 

ជាំហាន/នីតិវិធី៖ 

Instructions  

Part 1 
You are required to complete the wiring diagram for control circuit in Fig 1. 

Part 2 

Wire-up the auto-transformer starter control circuit in accordance with the circuit diagram in Fig 1. 

Part 3 

Test the operation of the auto-transformer starter control circuit. 

Control Circuit 

Fig 1 – Complete the drawing of the control circuit for auto-transformer operation  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 229 

  

 

វិធីសាស្រសវ្ាយតម្ម្ៃ៖  
ការសផ្ម្តងបងាា  និងសំណួរ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 230 

សនៃឹររិចេការ ៥.៣.៣-១៥ 
ចាំណងលជើង៖      To wire-up the Main & Control circuits of an Auto-transformer Starter and 

test with a 3-phase induction motor. 

លោលបាំណងម្នការអនុវត្៖  

  

 

Tools, Equipment & Materials 

• 3 nos. Contactor, 230V 

• 1 no. Overload relay 

• 1 no. Timer, On-delay type, 230V 

• 1 no. Start-Stop push button station 

• 1 no. Multimeter 

• Sufficient wires 

 

ជាំហាន/នីតិវិធី៖ 

Instructions  

 Part 1 
You are required to complete the wiring diagrams for the main or power circuit in Fig 1 and control 

circuit in Fig 2. 

Part 2 

Wire-up the auto-transformer starter control circuit in accordance with the circuit diagram in Fig 2 

and test for correct operation. 

Part 3 

Wire-up the auto-transformer starter Main circuit in accordance with the circuit diagram in Fig 1. 

Part 4 

Test the completed auto-transformer starter with a 3-phase induction motor. 

Main Circuit of an Auto-transformer Starter 

Fig 1 – Complete the Main Circuit for an Auto-transformer starter 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 231 

 

 

Control Circuit 
 

Fig 2 – Complete the drawing of the control circuit for auto-transformer operation 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 232 

  

 

វិធីសាស្រសវ្ាយតម្ម្ៃ៖  
ការសផ្ម្តងបងាា  និងសំណួរ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 233 

ល.ស០៤៖ វាយតម្ម្ៃព្បសេិធិភារម្ ូេ័រ 

ប្កាយពើានបញ្ច ប់ន៉ូវលទធអលសិកាបនេះ សិសស ឬសកិាា កាម្នឹងម្ភនសម្ត្ថភាពែ៉ូចខាងប្កាម្៖  
▪ ពនយល់ពើលកាខ្ណឌ ននការប្រើសបរ ើស្បបភទម្ ៉ូទ័រ បៅតាម្ការប្បើ្ាស់ខុ្សគ្នែ  
▪ បក្សាយពើកតាត ផ្ែលបធវើឱ្យប េះពាល់ែល់ែំបណើ រការម្ ៉ូទ័រ 
▪ កំណត់្្បសិទធភាពម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង៣ផាស 
▪ ពនយល់ ពិនិត្យតាម្ នការផ្កត្្មូ្វការងារបនទ ប់ពើការវភិាគទិនែន័យកំហ៉ូចបលើម្ ៉ូទ័រ 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 234 

បសចកតីផ្ណនាំស្ម្ភបស់ិកាា កាម្ 

សកម្មភាពសិកា បសចកតើផ្ណន ំ

• អនសនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.៤-១៖ ពនយល់ពើ
លកាខ្ណឌ ននការប្រើសបរ ើស្បបភទម្ ៉ូទ័រ បៅតាម្
ការប្បើ្ាស់ខុ្សគ្នែ  

សនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.៤-១/ ស៉ូម្អននិងយល់

អំពើសនលឹកព័ត៌្ម្ភន និងសួរបៅកាន់្គូបណតុ េះប

ណាត លរបស់អែកបៅបពលផ្ែលអែក្តូ្វការបែើម្បើ

ផ្សវងយល់ និងការបញ្ជជ ក់បផ្នថម្។ 

• បឆលើយសវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.៤-១៖ ពនយល់ពើ
លកាខ្ណឌ ននការប្រើសបរ ើស្បបភទម្ ៉ូទ័រ បៅតាម្
ការប្បើ្ាស់ខុ្សគ្នែ  

សវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.៤-១ ផ្ែលម្ភនចបម្លើយ / 

្តួ្ត្ពិនិត្យការបឆលើយសំនួររបស់អែកតាម្រយៈការ

ប្បើ្ាស់តារងចបម្លើយ។ អែក្តូ្វផ្ត្ទទួលាន

ចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វទងំអស់។ ករណើ ផ្ែលអែកមិ្ន

ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វបទ ស៉ូម្អនសនលឹក

ព័ត៌្ម្ភនម្តងបទៀត្ រចួបនទ ប់ម្កពាយាម្បឆលើយ

ម្តងបទៀត្ រហ៉ូត្ែល់ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វ

ទងំអស់។ 

• អនសនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.៤-២៖ កតាត ផ្ែលបធវើឱ្យ
ប េះពាល់ែល់ែំបណើ រការម្ ៉ូទ័រ 

សនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.៤-២/ ស៉ូម្អននិងយល់

អំពើសនលឹកព័ត៌្ម្ភន និងសួរបៅកាន់្គូបណតុ េះប

ណាត លរបស់អែកបៅបពលផ្ែលអែក្តូ្វការបែើម្បើ

ផ្សវងយល់ និងការបញ្ជជ ក់បផ្នថម្។ 

• បឆលើយសវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.៤-២៖ កតាត ផ្ែលបធវើ
ឱ្យប េះពាល់ែល់ែំបណើ រការម្ ៉ូទ័រ 

សវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.៤-២ ផ្ែលម្ភនចបម្លើយ / 

្តួ្ត្ពិនិត្យការបឆលើយសំនួររបស់អែកតាម្រយៈការ

ប្បើ្ាស់តារងចបម្លើយ។ អែក្តូ្វផ្ត្ទទួលាន



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 235 

ចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វទងំអស់។ ករណើ ផ្ែលអែកមិ្ន

ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វបទ ស៉ូម្អនសនលឹក

ព័ត៌្ម្ភនម្តងបទៀត្ រចួបនទ ប់ម្កពាយាម្បឆលើយ

ម្តងបទៀត្ រហ៉ូត្ែល់ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វ

ទងំអស់។ 

• អនសនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.៤-៣៖ ការកំណត់្
្បសិទធភាពម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង៣ផាស 

សនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.៤-៣ / ស៉ូម្អននិងយល់

អំពើសនលឹកព័ត៌្ម្ភន និងសួរបៅកាន់្គូបណតុ េះប

ណាត លរបស់អែកបៅបពលផ្ែលអែក្តូ្វការបែើម្បើ

ផ្សវងយល់ និងការបញ្ជជ ក់បផ្នថម្។ 

• បឆលើយសវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.៤-៣៖ ការកំណត់្
្បសិទធភាពម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង៣ផាស 

សវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.៤-៣ ផ្ែលម្ភនចបម្លើយ / 

្តួ្ត្ពិនិត្យការបឆលើយសំនួររបស់អែកតាម្រយៈការ

ប្បើ្ាស់តារងចបម្លើយ។ អែក្តូ្វផ្ត្ទទួលាន

ចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វទងំអស់។ ករណើ ផ្ែលអែកមិ្ន

ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វបទ ស៉ូម្អនសនលឹក

ព័ត៌្ម្ភនម្តងបទៀត្ រចួបនទ ប់ម្កពាយាម្បឆលើយ

ម្តងបទៀត្ រហ៉ូត្ែល់ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វ

ទងំអស់។ 

• អនសនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.៤-៤៖ ពនយល់ ពិនិត្យ
តាម្ នការផ្កត្្មូ្វការងារបនទ ប់ពើការវភិាគ
ទិនែន័យកំហ៉ូចបលើម្ ៉ូទ័រ 

សនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.៤-៤ / ស៉ូម្អននិងយល់

អំពើសនលឹកព័ត៌្ម្ភន និងសួរបៅកាន់្គូបណតុ េះប

ណាត លរបស់អែកបៅបពលផ្ែលអែក្តូ្វការបែើម្បើ

ផ្សវងយល់ និងការបញ្ជជ ក់បផ្នថម្។ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 236 

• បឆលើយសវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.៤-៤៖ ពនយល់ ពិនិត្យ
តាម្ នការផ្កត្្មូ្វការងារបនទ ប់ពើការវភិាគ
ទិនែន័យកំហ៉ូចបលើម្ ៉ូទ័រ 

សវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.៤-៤ ផ្ែលម្ភនចបម្លើយ / 

្តួ្ត្ពិនិត្យការបឆលើយសំនួររបស់អែកតាម្រយៈការ

ប្បើ្ាស់តារងចបម្លើយ។ អែក្តូ្វផ្ត្ទទួលាន

ចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វទងំអស់។ ករណើ ផ្ែលអែកមិ្ន

ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វបទ ស៉ូម្អនសនលឹក

ព័ត៌្ម្ភនម្តងបទៀត្ រចួបនទ ប់ម្កពាយាម្បឆលើយ

ម្តងបទៀត្ រហ៉ូត្ែល់ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វ

ទងំអស់។ 

• សនលឹកកិចចការ ៥.៣.៤-១ ការកំណត់្្បសិទធភាព
ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង៣ផាស 

សនលឹកកិចចការ ៥.៣.៤-១ / ស៉ូម្អនុវត្តកិចចការ

ប យម្ភនផ្ចងកែុងនិតិ្វធិើ បហើយវាយត្នម្លការ

្បតិ្បត្តិរបស់អែកប យប្បើ្ាស់លកាណៈវនិិចឆ័

យបៅកែុងសនលឹកកិចចការ។ 

• សនលឹកកិចចការ ៥.៣.៤-២ ការកំណត់្្បសិទធ
ភាពម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង៣ផាស 

សនលឹកកិចចការ ៥.៣.៤-២ / ស៉ូម្អនុវត្តកិចចការ

ប យម្ភនផ្ចងកែុងនិតិ្វធិើ បហើយវាយត្នម្លការ

្បតិ្បត្តិរបស់អែកប យប្បើ្ាស់លកាណៈវនិិចឆ័

យបៅកែុងសនលឹកកិចចការ។ 

• សនលឹកកិចចការ ៥.៣.៤-៣ ការកំណត់្្បសិទធ
ភាពម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង៣ផាស 

សនលឹកកិចចការ ៥.៣.៤-៣ / ស៉ូម្អនុវត្តកិចចការ

ប យម្ភនផ្ចងកែុងនិតិ្វធិើ បហើយវាយត្នម្លការ

្បតិ្បត្តិរបស់អែកប យប្បើ្ាស់លកាណៈវនិិចឆ័

យបៅកែុងសនលឹកកិចចការ។ 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 237 

សនៃឹររ័ត៌ម្ភន ៥.៣.៤-១៖ រនយលរ់ីលរខខ្ណឌ ម្នការលព្ជើសលរ ើសព្បលេេម្ ូេ័រ លៅតាម្
ការលព្បើព្ាសខ់្ុសោន  

១.លកាខ្ណឌ ននការប្រើសបរ ើស្បបភទម្ ៉ូទ័របៅតាម្ការប្បើ្ាស់ 

្បភពអ្ត់្អ្ង់ 

• ត្ង់សយុង 
• បស្តហវកង់ 
• ចរនតអតិ្បរម្ភ 
• ្បបភទននការបញ្ជជ (ការប្បើ្ាស់) 

កផ្នលងប្បើ្ាស់ 
• ចំណាត់្ថាែ ក់ននការការពារ(IP) 
• សើតុ្ណា ភាពបរយិាកាស 
• សើតុ្ណា ភាពបពលែំបណើ រការ 

ទំហមំ្ ៉ូទ័រ 
• ទំហ ំនិងទម្ៃន់ 
• អយុកាល និងតំ្ផ្ហទ ំ
• សបម្លងរខំាន 

ភាពែំបណើ រការម្ ៉ូទ័រ 

• បលបឿន និងកម្ភល ងំបងវិល 
• កម្ភល ងំបងវិលបពលចាប់បអដើម្/Stall torque 
• រយៈបពលប្បើ្ាស់កែុង១នែៃ(Duty 

Circle) 
លកាខ្ណឌ ទ៉ូបៅ • ការែំបឡើង(បែក បញ្ឈរ) 

• ្បបភទប្បងរអិំល(ឧ.សើតុ្ណា ភាពទប ) 
 
 

 

 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 238 

សវយ័វាយតម្ម្ៃ៥.៣.៤-១ 
១.ច៉ូរបក្សាយពើលកាខ្ណឌ ននការប្រើសបរ ើស្បបភទម្ ៉ូទ័របៅតាម្ការប្បើ្ាស់? 
  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 239 

ចលម្ៃើយគ្ព្ម្ូ៥.៣.៤-១ 
១.លកាខ្ណឌ ននការប្រើសបរ ើស្បបភទម្ ៉ូទ័របៅតាម្ការប្បើ្ាស់ 

្បភពអ្ត់្អ្ង់ 

• ត្ង់សយុង 
• បស្តហវកង់ 
• ចរនតអតិ្បរម្ភ 
• ្បបភទននការបញ្ជជ (ការប្បើ្ាស់) 

កផ្នលងប្បើ្ាស់ 
• ចំណាត់្ថាែ ក់ននការការពារ(IP) 
• សើតុ្ណា ភាពបរយិាកាស 
• សើតុ្ណា ភាពបពលែំបណើ រការ 

ទំហមំ្ ៉ូទ័រ 
• ទំហ ំនិងទម្ៃន់ 
• អយុកាល និងតំ្ផ្ហទ ំ
• សបម្លងរខំាន 

ភាពែំបណើ រការម្ ៉ូទ័រ 

• បលបឿន និងកម្ភល ងំបងវិល 
• កម្ភល ងំបងវិលបពលចាប់បអដើម្/Stall torque 
• រយៈបពលប្បើ្ាស់កែុង១នែៃ(Duty 

Circle) 
លកាខ្ណឌ ទ៉ូបៅ • ការែំបឡើង(បែក បញ្ឈរ) 

• ្បបភទប្បងរអិំល(ឧ.សើតុ្ណា ភាពទប ) 
  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 240 

សនៃឹររ័ត៌ម្ភន ៥.៣.៤-២៖ រត្ាផ្ែលលធវើឱ្យប ះពាលែ់លែ់ាំលណើ រការម្ ូេ័រ 
១.កតាត ផ្ែលបធវើឱ្យប េះពាល់ែល់ែំបណើ រការម្ ៉ូទ័រ 
កតាត ផ្ែលបធវើឱ្យប េះពាល់ែល់ែំបណើ រការម្ ៉ូទ័រម្ភនែ៉ូចជា៖ 

 គុណភាពនន្បភពអ្ត់្អ្ង់ 
• ត្ង់សយុង និងបស្តហវកង់ ម្ភនអម្ ៉ូនិក 
• អតុ្លយភាពផាសទងំ៣ 
• ត្ង់សយុងមិ្នបែរ(បឡើងឬចុេះ) 
• កតាត អនុភាព្បភពទបបពក 

 បនទុក 
• បពលភាជ ប់បនទុកវាប េះពាល់ែល់ែំបណើ រការរបស់ម្ ៉ូទ័រ  
• ប យសារបពលណាបនទុកបកើនបឡើង បលបឿនែយចុេះ កម្ភល ងំបងវិលបកើន 

 ្បសិទធភាព 
• ម្ ៉ូទ័រផ្ែលម្ភន្បសិទធភាពទប បធវើឱ្យម្ភនកំោត្ថាម្ពល និងថាម្ពលកបៅដ ប្ចើនផ្ែលអចបធវើ
ឱ្យម្ ៉ូទ័រឆ្លប់ខ្៉ូច 

 សើតុ្ណា ភាព 
• សើតុ្ណា ភាពខ្ពស់កាត់្បនថយអយុកាល និង្បសិទធភាពរបស់ម្ ៉ូទ័រ 
• សើតុ្ណា ភាពទបប េះពាល់ែល់ការចាប់បអដើម្របស់ម្ ៉ូទ័រ 

 ការរចន 
• ទំហ ំរ៉ូបរង វត្ថុធាតុ្បែើម្ ផ្ែលយកម្កបធវើម្ ៉ូទ័រ ប េះពាល់ែល់ អនុភាពានការ ្បសិទធភាព និង
ភាពធន់របស់ម្ ៉ូទ័រ 

 ការផ្ែទ ំ
• ការផ្ែទមិំ្នបទៀងទត់្ ឬផ្ែទមិំ្ន្តឹ្ម្្តូ្វតាម្លកាណៈបបចចកបទស 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 241 

សវយ័វាយតម្ម្ៃ ៥.៣.៤-២ 

 

១.ច៉ូរបក្សាយពើកតាត ផ្ែលបធវើឱ្យប េះពាល់ែល់ែំបណើ រការម្ ៉ូទ័រ? 
 

 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 242 

ចលម្ៃើយគ្ព្ម្ូ ៥.៣.៤-២ 

កតាត ផ្ែលបធវើឱ្យប េះពាល់ែល់ែំបណើ រការម្ ៉ូទ័រម្ភនែ៉ូចជា៖ 
 គុណភាពនន្បភពអ្ត់្អ្ង់ 

• ត្ង់សយុង និងបស្តហវកង់ ម្ភនអម្ ៉ូនិក 
• អតុ្លយភាពផាសទងំ៣ 
• ត្ង់សយុងមិ្នបែរ(បឡើងឬចុេះ) 
• កតាត អនុភាព្បភពទបបពក 

 បនទុក 
• បពលភាជ ប់បនទុកវាប េះពាល់ែល់ែំបណើ រការរបស់ម្ ៉ូទ័រ  
• ប យសារបពលណាបនទុកបកើនបឡើង បលបឿនែយចុេះ កម្ភល ងំបងវិលបកើន 

 ្បសិទធភាព 
• ម្ ៉ូទ័រផ្ែលម្ភន្បសិទធភាពទប បធវើឱ្យម្ភនកំោត្ថាម្ពល និងថាម្ពលកបៅដ ប្ចើនផ្ែលអចបធវើ
ឱ្យម្ ៉ូទ័រឆ្លប់ខ្៉ូច 

 សើតុ្ណា ភាព 
• សើតុ្ណា ភាពខ្ពស់កាត់្បនថយអយុកាល និង្បសិទធភាពរបស់ម្ ៉ូទ័រ 
• សើតុ្ណា ភាពទបប េះពាល់ែល់ការចាប់បអដើម្របស់ម្ ៉ូទ័រ 

 ការរចន 
• ទំហ ំរ៉ូបរង វត្ថុធាតុ្បែើម្ ផ្ែលយកម្កបធវើម្ ៉ូទ័រ ប េះពាល់ែល់ អនុភាពានការ ្បសិទធភាព និង
ភាពធន់របស់ម្ ៉ូទ័រ 

 ការផ្ែទ ំ
• ការផ្ែទមិំ្នបទៀងទត់្ ឬផ្ែទមិំ្ន្តឹ្ម្្តូ្វតាម្លកាណៈបបចចកបទស 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 243 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 244 

សនៃឹររ័ត៌ម្ភន ៥.៣.៤-៣៖ ការរាំណត់ព្បសេិធភារម្ ូេ័រអ ាំងឌុចសយងុ៣ផាស 

១.ការកំណត់្្បសិទធភាពម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង៣ផាសប យវធិើបត្សតបពលគ្នម នបនទុក 

បៅកែុងវធិើបត្សតបនេះម្ ៉ូទ័រាន ក់ឱ្យែំបណើ រការប យគ្នម នបនទុក បនទ ប់ម្កបយើងវាស់ចរនត ត្ង់សយុង 

អនុភាពផ្ែលម្ ៉ូទ័រសុើ និងកតាត អនុភាព។ 

្បសិទធភាពរបស់ម្ ៉ូទ័រអចគណនានតាម្រ៉ូបម្នតែ៉ូចខាងប្កាម្៖ 

2

100%

3 cos

3

Out putPower
Eff

InputPower

InputPower V I

OutputPower InputPower Powerloss

Powerloss RI



= 

=   

= −

=

 

ផ្ែល Powerlossជាកំោត្ថាម្ពលតាម្របំុនើមួ្យ  

 Rជាបរសុើសតង់របស់របំុនើមួ្យៗ 

២.ការកំណត់្្បសិទធភាពម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង៣ផាសប យវធិើបត្សតបពលបព បនទុក  

 បៅកែុងវធិើបត្សតបនេះម្ ៉ូទ័រាន ក់ឱ្យែំបណើ រការប យបព បនទុក បនទ ប់ម្កបយើងវាស់ចរនត ត្ង់សយុ

ង អនុភាពផ្ែលម្ ៉ូទ័រសុើ និងកតាត អនុភាព។ 

្បសិទធភាពរបស់ម្ ៉ូទ័រអចគណនានតាម្រ៉ូបម្នតែ៉ូចខាងប្កាម្៖ 
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៣.ការកំណត់្្បសិទធភាពម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង៣ផាសប យវធិើបត្សតបពលចាប់ស្តោវ ងំ 

បៅកែុងវធិើបត្សតបនេះម្ ៉ូទ័រាន ក់ឱ្យែំបណើ រការប យចាប់ស្តោវ ងំ បនទ ប់ម្កបយើងវាស់បលបឿន កម្ភល ងំបងវិល 

ចរនត ត្ង់សយុង អនុភាពផ្ែលម្ ៉ូទ័រសុើ និងកតាត អនុភាព។ 

្បសិទធភាពរបស់ម្ ៉ូទ័រអចគណនានតាម្រ៉ូបម្នតែ៉ូចខាងប្កាម្៖ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 245 
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N ជាបលបឿនរបស់ម្ ៉ូទ័រ(RPM) 

T ជាកម្ភល ងំបងវិល(N.M) 
V ត្ង់សយុង្បភព(400V) 
  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 246 

សវយ័វាយតម្ម្ៃ៥.៣.៤-៣ 
ម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង៣ផាសមួ្យម្ភនអនុភាព1.5kw ។បគវាស់បរសុើសតង់ននរបំុម្ភនត្នម្ល5Ω និងកតាត អនុភាព 
0.8។  
ក.បត្ើម្ ៉ូទ័របែើរប យត្ង់សយុងប ុនម នវ  ុល? 
ខ្.គណនចរនតរបស់ម្ ៉ូទ័របពលែំបណើ រការ។ 
គ.គណនកំោត្ថាម្ពលរបស់ម្ ៉ូទ័រ។ 
 .គណនថាម្ពលានការ(Output Power)។ 
ង.គណន្បសិទធភាពរបស់ម្ ៉ូទ័រ។ 
 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 247 

ចលម្ៃើយគ្ព្ម្ូ៥.៣.៤-៣ 
ក.ម្ ៉ូទ័របែើរប យត្ង់សយុង៤០០វ  លុ? 
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សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 248 

សនៃឹររ័ត៌ម្ភន ៥.៣.៤-៤៖ រនយល ់រិនិតយតាម្ នការផ្រតព្ម្ូវការងារបនាទ ប់រីការ
វិភាគ្េិននន័យរាំហូចលលើម្ ូេ័រ 

ការផ្ណនមួំ្យចំនួនស្ម្ភប់ពិនិត្យតាម្ នការផ្កត្្មូ្វ បយាងតាម្ករណើ បអសងៗគ្នែ ែ៉ូចខាង
ប្កាម្៖ 
 ករណើ ម្ ៉ូទ័របែើរបលបឿនយតឺ្ជាង ឬកម្ភល ងំបងវិលបខ្ាយជាងព័ត៌្ម្ភនរបស់ម្ ៉ូទ័រ 
• ពិនិត្យបម្ើលថាបត្ើម្ភនបញ្ជា ជាមួ្យត្ង់សយុងអ្ត់្អ្ង់ ឬប្បកង់ផ្ែរឬបទ។ 
• ម្ ៉ូទ័រ្បផ្ហលជាមិ្នទទួលានចរនត្គប់្គ្នន់បទ។ 
• ពិនិត្យបម្ើលថាបត្ើម្ភនការកកិត្បម្កានិក បៅកែុង្បព័នធម្ ៉ូទ័រ ផ្ែលអចបណាត លឱ្យម្ ៉ូទ័រយតឺ្ ឬអ
លិត្កម្ភល ងំបងវិលតិ្ច។ 

• បអទៀងផាទ ត់្ថាបត្ើម្ ៉ូទ័រម្ភនទំហំ្ តឹ្ម្្តូ្វស្ម្ភប់ការប្បើ្ាស់ផ្ែរឬបទ 
 ្បសិនបបើម្ ៉ូទ័រែំបណើ រការប យបលបឿនបលឿនជាង ឬកម្ភល ងំបងវិលខាល ងំជាងព័ត៌្ម្ភនរបស់ម្ ៉ូទ័រ៖ 
• ពិនិត្យបម្ើលថាបត្ើម្ភនបញ្ជា ជាមួ្យ្បព័នធបញ្ជជ ផ្ែលប្បើបែើម្បើកំណត់្បលបឿន ឬកម្ភល ងំបងវិលរបស់
ម្ ៉ូទ័រ។ 

• ពិនិត្យបម្ើលថាបត្ើម្ភនបញ្ជា ផ្អែកបម្កានិកផ្ែលភាជ ប់ជាមួ្យបនទុក ផ្ែលអចបងកឱ្យម្ ៉ូទ័រែំបណើ រការ
បលបឿនបលឿនខុ្សធម្មតា 

 ្បសិនបបើម្ ៉ូទ័រ្សូបថាម្ពលប្ចើនជាងព័ត៌្ម្ភនរបស់ម្ ៉ូទ័រ៖ 
• បអទៀងផាទ ត់្ថាបត្ើទំហមំ្ ៉ូទ័រ្តឹ្ម្្តូ្វបៅតាម្ត្្មូ្វការប្បើ្ាស់ឬបទ 
• ពិនិត្យថាបត្ើម្ភនបញ្ជា ជាមួ្យនឹង្បភពអ្ត់្អ្ង់ ឬបស្តហវកង់ឬបទ។្បសិនបបើម្ភនបញ្ជា បនេះបធវើឱ្យម្ ៉ូទ័
រសុើថាម្ពលខុ្សធម្មតា 

• ពិនិត្យបម្ើលថា្បសិនបបើម្ ៉ូទ័រែំបណើ រការប្កាម្លកាខ្ណឌ ននបនទុកធំបៅរយៈបពលយ៉ូរជាងធម្មតា 
ផ្ែលអចបធវើឱ្យវា្សូបថាម្ពលជាងធម្មតា 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 249 

សវយ័វាយតម្ម្ៃ ៥.៣.៤-៤ 
១.ច៉ូរពនយល់ ពិនិត្យតាម្ នការផ្កត្្មូ្វការងារបនទ ប់ពើការវភិាគទិនែន័យកំហ៉ូចបលើម្ ៉ូទ័រ? 
  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 250 

ចលម្ៃើយគ្ព្ម្ូ៥.៣.៤-៤ 
ការផ្ណនមួំ្យចំនួនស្ម្ភប់ពិនិត្យតាម្ នការផ្កត្្មូ្វ បយាងតាម្ករណើ បអសងៗគ្នែ ែ៉ូចខាង

ប្កាម្៖ 
 ករណើ ម្ ៉ូទ័របែើរបលបឿនយតឺ្ជាង ឬកម្ភល ងំបងវិលបខ្ាយជាងព័ត៌្ម្ភនរបស់ម្ ៉ូទ័រ 
• ពិនិត្យបម្ើលថាបត្ើម្ភនបញ្ជា ជាមួ្យត្ង់សយុងអ្ត់្អ្ង់ ឬប្បកង់ផ្ែរឬបទ។ 
• ម្ ៉ូទ័រ្បផ្ហលជាមិ្នទទួលានចរនត្គប់្គ្នន់បទ។ 
• ពិនិត្យបម្ើលថាបត្ើម្ភនការកកិត្បម្កានិក បៅកែុង្បព័នធម្ ៉ូទ័រ ផ្ែលអចបណាត លឱ្យម្ ៉ូទ័រយតឺ្ ឬអ
លិត្កម្ភល ងំបងវិលតិ្ច។ 

• បអទៀងផាទ ត់្ថាបត្ើម្ ៉ូទ័រម្ភនទំហំ្ តឹ្ម្្តូ្វស្ម្ភប់ការប្បើ្ាស់ផ្ែរឬបទ 
 ្បសិនបបើម្ ៉ូទ័រែំបណើ រការប យបលបឿនបលឿនជាង ឬកម្ភល ងំបងវិលខាល ងំជាងព័ត៌្ម្ភនរបស់ម្ ៉ូទ័រ៖ 
• ពិនិត្យបម្ើលថាបត្ើម្ភនបញ្ជា ជាមួ្យ្បព័នធបញ្ជជ ផ្ែលប្បើបែើម្បើកំណត់្បលបឿន ឬកម្ភល ងំបងវិលរបស់
ម្ ៉ូទ័រ។ 

• ពិនិត្យបម្ើលថាបត្ើម្ភនបញ្ជា ផ្អែកបម្កានិកផ្ែលភាជ ប់ជាមួ្យបនទុក ផ្ែលអចបងកឱ្យម្ ៉ូទ័រែំបណើ រការ
បលបឿនបលឿនខុ្សធម្មតា 

 ្បសិនបបើម្ ៉ូទ័រ្សូបថាម្ពលប្ចើនជាងព័ត៌្ម្ភនរបស់ម្ ៉ូទ័រ៖ 
• បអទៀងផាទ ត់្ថាបត្ើទំហមំ្ ៉ូទ័រ្តឹ្ម្្តូ្វបៅតាម្ត្្មូ្វការប្បើ្ាស់ឬបទ 
• ពិនិត្យថាបត្ើម្ភនបញ្ជា ជាមួ្យនឹង្បភពអ្ត់្អ្ង់ ឬបស្តហវកង់ឬបទ។្បសិនបបើម្ភនបញ្ជា បនេះបធវើឱ្យម្ ៉ូទ័
រសុើថាម្ពលខុ្សធម្មតា 

• ពិនិត្យបម្ើលថា្បសិនបបើម្ ៉ូទ័រែំបណើ រការប្កាម្លកាខ្ណឌ ននបនទុកធំបៅរយៈបពលយ៉ូរជាងធម្មតា 
ផ្ែលអចបធវើឱ្យវា្សូបថាម្ពលជាងធម្មតា 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 251 

  

សនៃឹររិចេការ ៥.៣.៤-១ 
ចាំណងលជើង៖   ការកំណត់្្បសិទធភាពម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង៣ផាសប យវធិើបត្សតបពលគ្នម នបនទុក 

 

លោលបាំណងម្នការអនុវត្៖  

វាស់ចរនត ត្ង់សយុង អនុភាពផ្ែលម្ ៉ូទ័រសុើ និងកតាត អនុភាព របស់ម្ ៉ូទ័រ  
 

Tools, Equipment & Materials 

• ម្ ៉ូទ័រ៣ផាស ១ប្គឿង 
• ម្ ុលទើផ្ម្ ្ត្ែបង្ៀប ១ប្គឿង 
• វា ត់្ផ្ម្ ្ត្ ១ប្គឿង 
• ក៉ូសហវើផ្ម្ ្ត្ 

 

ជាំហាន/នីតិវិធី៖ 
១.វាស់បរសុើសតង់របំុនើមួ្យ 
២. ក់ម្ ៉ូទ័រឱ្យែំបណើ រការប យគ្នម នបនទុក 
៣.វាស់ចរនត 
៤.វាស់ត្ង់សយុង 
៥.វាស់ក៉ូសហវើ 
៦.គណនអនុភាពច៉ូល 
៧.វាស់អនុភាពច៉ូលបែើម្បើបអទៀងផាទ ត់្ជាមួ្យការគណន 
៨.គណនកំោត្អនុភាពតាម្រ៉ូបបម្នត 
៩.គណនអនុភាពានការ(Output Power) 
១០.គណន្បសិទធភាពរបស់ម្ ៉ូទ័រ 
 

 

វិធីសាស្រសវ្ាយតម្ម្ៃ៖  
ការសផ្ម្តងបងាា  និងសំណួរ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 252 

  

សនៃឹររិចេការ ៥.៣.៤-២ 
ចាំណងលជើង៖   ការកំណត់្្បសិទធភាពម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង៣ផាសប យវធិើបត្សតបពលបព បនទុក 

 

លោលបាំណងម្នការអនុវត្៖  

វាស់ចរនត ត្ង់សយុង អនុភាពផ្ែលម្ ៉ូទ័រសុើ និងកតាត អនុភាព របស់ម្ ៉ូទ័រ  

 

Tools, Equipment & Materials 

• ម្ ៉ូទ័រ៣ផាស ១ប្គឿង 
• បនទុកស្ម្ភប់ម្ ៉ូទ័របយាង 
• ម្ ុលទើផ្ម្ ្ត្ែបង្ៀប ១ប្គឿង 
• វា ត់្ផ្ម្ ្ត្ ១ប្គឿង 
• ក៉ូសហវើផ្ម្ ្ត្ 

 

ជាំហាន/នីតិវិធី៖ 
១.វាស់បរសុើសតង់របំុនើមួ្យ 
២. ក់ម្ ៉ូទ័រឱ្យែំបណើ រការប យភាជ ប់បនទុក 
៣.វាស់ចរនត 
៤.វាស់ត្ង់សយុង 
៥.វាស់ក៉ូសហវើ 
៦.គណនអនុភាពច៉ូល 
៧.វាស់អនុភាពច៉ូលបែើម្បើបអទៀងផាទ ត់្ជាមួ្យការគណន 
៨.គណនកំោត្អនុភាពតាម្រ៉ូបបម្នត 
៩.គណនអនុភាពានការ(Output Power) 
១០.គណន្បសិទធភាពរបស់ម្ ៉ូទ័រ 

 

វិធីសាស្រសវ្ាយតម្ម្ៃ៖  
ការសផ្ម្តងបងាា  និងសំណួរ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 253 

 

សនៃឹររិចេការ ៥.៣.៤-៣ 
ចាំណងលជើង៖   ការកំណត់្្បសិទធភាពម្ ៉ូទ័រអងំឌុ្ចសយុង៣ផាសប យវធិើបត្សតបពលចាប់ស្តោវ ងំ 

 

លោលបាំណងម្នការអនុវត្៖  

វាស់បលបឿន កម្ភល ងំបងវិល ចរនត ត្ង់សយុង អនុភាពផ្ែលម្ ៉ូទ័រសុើ និងកតាត អនុភាព របស់ម្ ៉ូទ័រ  
 

Tools, Equipment & Materials 

• ម្ ៉ូទ័រ៣ផាស ១ប្គឿង 
• បនទុកស្ម្ភប់ម្ ៉ូទ័របយាង 
• ម្ ុលទើផ្ម្ ្ត្ែបង្ៀប ១ប្គឿង 
• វា ត់្ផ្ម្ ្ត្ ១ប្គឿង 
• ក៉ូសហវើផ្ម្ ្ត្ 
• Tachometer 
• Torque meter 

ជាំហាន/នីតិវិធី៖ 
១. ក់ម្ ៉ូទ័រឱ្យែំបណើ រការប យចាប់ស្តោវ ងំផ្ត្ឱ្យម្ ៉ូទ័របៅវលិកែុងបលបឿនមួ្យ 
២.វាស់បលបឿន 
៣.វាស់កម្ភល ងំបងវិល 
៤.វាស់ចរនត 
៥.វាស់ត្ង់សយុង 
៦.វាស់ក៉ូសហវើ 
៧.គណនអនុភាពច៉ូល 
៨.វាស់អនុភាពច៉ូលបែើម្បើបអទៀងផាទ ត់្ជាមួ្យការគណន 
៩.គណនអនុភាពានការ(Output Power) 
១០.គណន្បសិទធភាពរបស់ម្ ៉ូទ័រ 
វិធីសាស្រសវ្ាយតម្ម្ៃ៖  
ការសផ្ម្តងបងាា  និងសំណួរ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 254 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 255 

ល.ស០៥៖ ព្បតិបត្ិការសាាំងព្រូនម្ភ សុនីអគ្គសិនីលៅរារតង់សយងុ  

ប្កាយពើានបញ្ច ប់ន៉ូវលទធអលសិកាបនេះ សិសស ឬសកិាា កាម្នឹងម្ភនសម្ត្ថភាពែ៉ូចខាងប្កាម្៖  
▪ បក្សាយពើប្គឿងបងំុ្ និងែំបណើ រការរបស់ឌ្ើណាម្ ៉ូ 
▪ ្បតិ្បត្តិការសាងំ្កូនពើម្ភ សុើនបភលើងបៅរាត្ង់សយុង 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 256 

បសចកតីផ្ណនាំស្ម្ភបស់ិកាា កាម្ 

សកម្មភាពសិកា បសចកតើផ្ណន ំ

• អនសនលឹកព័ត៌្៥.៣.៥-១៖ ប្គឿងបងំុ្ និង
ែំបណើ រការរបស់ឌ្ើណាម្ ៉ូ 

សនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.៥-១/ ស៉ូម្អននិងយល់

អំពើសនលឹកព័ត៌្ម្ភន និងសួរបៅកាន់្គូបណតុ េះប

ណាត លរបស់អែកបៅបពលផ្ែលអែក្តូ្វការបែើម្បើ

ផ្សវងយល់ និងការបញ្ជជ ក់បផ្នថម្។ 

• បឆលើយសវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.៥-១៖ ប្គឿងបងំុ្ និង
ែំបណើ រការរបស់ឌ្ើណាម្ ៉ូ 

សវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.៥-១ ផ្ែលម្ភនចបម្លើយ / 

្តួ្ត្ពិនិត្យការបឆលើយសំនួររបស់អែកតាម្រយៈការ

ប្បើ្ាស់តារងចបម្លើយ។ អែក្តូ្វផ្ត្ទទួលាន

ចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វទងំអស់។ ករណើ ផ្ែលអែកមិ្ន

ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វបទ ស៉ូម្អនសនលឹក

ព័ត៌្ម្ភនម្តងបទៀត្ រចួបនទ ប់ម្កពាយាម្បឆលើយ

ម្តងបទៀត្ រហ៉ូត្ែល់ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វ

ទងំអស់។ 

• អនសនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.៥-២៖ ការសាងំ្កូនពើ
ម្ភ សុើនបភលើងបៅរាត្ង់សយុង 

សនលឹកព័ត៌្ម្ភន ៥.៣.៥-២/ ស៉ូម្អននិងយល់

អំពើសនលឹកព័ត៌្ម្ភន និងសួរបៅកាន់្គូបណតុ េះប

ណាត លរបស់អែកបៅបពលផ្ែលអែក្តូ្វការបែើម្បើ

ផ្សវងយល់ និងការបញ្ជជ ក់បផ្នថម្។ 

• បឆលើយសវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.៥-២៖ ការសាងំ្កូន
ពើម្ភ សុើនបភលើងបៅរាត្ង់សយុង 

សវ័យវាយត្នម្ល ៥.៣.៥-២ ផ្ែលម្ភនចបម្លើយ / 

្តួ្ត្ពិនិត្យការបឆលើយសំនួររបស់អែកតាម្រយៈការ

ប្បើ្ាស់តារងចបម្លើយ។ អែក្តូ្វផ្ត្ទទួលាន



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 257 

ចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វទងំអស់។ ករណើ ផ្ែលអែកមិ្ន

ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វបទ ស៉ូម្អនសនលឹក

ព័ត៌្ម្ភនម្តងបទៀត្ រចួបនទ ប់ម្កពាយាម្បឆលើយ

ម្តងបទៀត្ រហ៉ូត្ែល់ទទួលានចបម្លើយ្តឹ្ម្្តូ្វ

ទងំអស់។ 

• សនលឹកកិចចការ ៥.៣.៥-១ ការសាងំ្កូនរវាង
ម្ភ សុើនបភលើង បៅម្ភ សុើនបភលើង និងម្ភ សុើនបភលើងបៅ
រារត្ង់សយុង 

សនលឹកកិចចការ ៥.៣.៥-១ / ស៉ូម្អនុវត្តកិចចការ

ប យម្ភនផ្ចងកែុងនិតិ្វធិើ បហើយវាយត្នម្លការ

្បតិ្បត្តិរបស់អែកប យប្បើ្ាស់លកាណៈវនិិចឆ័

យបៅកែុងសនលឹកកិចចការ។ 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 258 

សនៃឹររ័ត៌៥.៣.៥-១៖ លព្គ្ឿងបងគុាំ និងែាំលណើ រការរបសឌ់ីណាម្ ូ 

១.និយម្ន័យ 
ឌ្ើណាម្ ៉ូ គឺជា្បបភទម្ភ សុើនមួ្យផ្ែលអលិត្ចរនត និងត្ង់សយុងអគិ្សនើបើផាសបៅបពលផ្ែលម្ភន

កម្ភល ងំបងវិលកែុងបលបឿនមួ្យជាក់ោក់បៅតាម្សតង់ ររបស់ឌ្ើណាម្ ៉ូ។ 
២.បងំុ្របស់ឌ្ើណាម្ ៉ូ៣ផាស 

 
• Bearing support assembly: 
• Laminated steel rotor core sections: 
• Bar wound wire: 
• Laminated steel stator core: 
• Rotor hub: 
• Steel plate: 
• Magnets: 

៣.ែំបណើ រការរបស់ឌ្ើណាម្ ៉ូ 

ផ្អែកសំខាន់ៗននឌ្ើណាម្ ៉ូម្ភនពើរ(ែ៉ូចរ៉ូបខាងប្កាម្)៖ 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 259 

 

• សាត ទ័រ៖គឺជាផ្អែកនឹងននឌ្ើណាម្ ៉ូផ្ែលបបងកើត្ប យបនទេះផ្ែកសនលឹកម្ភនចងែ៉ូរបៅខាងកែុងែ៉ូចរ៉ូបខាង
ប្កាម្។របំុផ្ខ្សចម្លង៣ផាស្តូ្វាន ក់ច៉ូលកែុងចងែ៉ូរបនេះ ផ្ែល្តូ្វានបៅថារបំុអម្ភ តួ្
(Armature winding)បហើយទទួលថាម្ពលពើ្បភព៣ផាស។ 

 
• រ  ៉ូទ័រ៖រ  ៉ូទ័រននឌ្ើណាម្ ៉ូគឺជាសំណំុនន salient pole រុបំ យរបំុផ្ខ្សចម្លងផ្ែលអ្ត់្អ្ង់ប យចរនត
ជាប់(DC)ឆលងកាត់្តាម្slip ring ពើរប យ្បភពចរនតជាប់(DC) ច់ប យផ្ឡកស្ម្ភប់បបងកើត្
ប ៉ូលN &S ឆ្លល ស់គ្នែ ។ 

 

ចងែ៉ូរ(slot) 



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 260 

• ែំបណើ រការ៖ពិនិត្យបម្ើលម្ ៉ូទ័រសាងំ្កូន៣ផាស ២ប ៉ូល(P=2)និងម្ភនរ  ៉ូទ័រអ្ត់្អ្ង់ប យ្បភព
ចរនតជាប់(DC)ផ្ែលបបងកើត្ានជាប ៉ូលNR &SRែ៉ូចរ៉ូបខាងប្កាម្។បៅបពលអដល់កម្ភល ងំបម្កានិក
បងវិលរ  ៉ូទ័រឱ្យវលិ របំុបៅសាដ ទ័ររងផ្ែនម្ភ ប ទិចបបងកើត្ានជាចរនត។ 

 

  
បស្នQR Code បែើម្បើបម្ើលែំបណើ រការ 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 261 

សវយ័វាយតម្ម្ៃ៥.៣.៥-១ 

១.ច៉ូរឱ្យនិយម្ន័យឌ្ើណាម្ ៉ូ? 
២.បត្ើប្គឿងបងំុ្របស់ឌ្ើណាម្ ៉ូម្ភនអវើខ្លេះ? 
  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 262 

ចលម្ៃើយគ្ព្ម្ូ៥.៣.៥-១ 

១.និយម្ន័យ 
ឌ្ើណាម្ ៉ូ គឺជា្បបភទម្ភ សុើនមួ្យផ្ែលអលិត្ចរនត និងត្ង់សយុងអគិ្សនើបើផាសបៅបពលផ្ែលម្ភន

កម្ភល ងំបងវិលកែុងបលបឿនមួ្យជាក់ោក់បៅតាម្សតង់ ររបស់ឌ្ើណាម្ ៉ូ។ 
២.បងំុ្របស់ឌ្ើណាម្ ៉ូ៣ផាស 

 
• Bearing support assembly: 
• Laminated steel rotor core sections: 
• Bar wound wire: 
• Laminated steel stator core: 
• Rotor hub: 
• Steel plate: 
• Magnets: 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 263 

សនៃឹររ័ត៌ម្ភន ៥.៣.៥-២៖ ការសាាំងព្រូនរីម្ភ សុនីលេៃើងលៅរាតង់សយងុ 

១. ម្៉ូលបហតុ្ផ្ែល្តូ្វសាងំ្កូនម្ភ សុើនបភលើងបៅរាត្ង់សយុង 
បហតុ្អលផ្ែល្តូ្វសាងំ្កូនម្ភ សុើនបភលើងបៅរាត្ង់សយុង៖ 

• បរៀសវាងការខ្៉ូចខាត្ែល់ឧបករណ៍។្បសិនបបើម្ភ សុើនបភលើងផ្ែលមិ្នានសាងំ្កូន្តូ្វានភាជ ប់
បៅរារត្ង់សយុង វាអចបណាត លឱ្យខ្៉ូចខាត្ែល់ឧបករណ៍បៅកែុង្បព័នធ។ ការបអទរថាម្ពលភាល
ម្ៗពើ្បភពមួ្យបៅ្បភពមួ្យបទៀត្អចបណាត លឱ្យម្ភនការរខំានែល់ត្ង់សយុង និងប្បកង់ផ្ែល
អចបំផាល  ឧបករណ៍ងាយខ្៉ូចែ៉ូចជាកំុពយ៉ូទ័រ ្បព័នធ្គប់្គង និងម្ ៉ូទ័រ។ 

• ការសាងំ្កូន្តូ្វានធានថាប្បកង់ និងត្ង់សយុងរបស់ម្ភ សុើនបភលើងគឺ្តូ្វគ្នែ  នឹង រារត្ង់សយុង។ 
បនេះម្ភនន័យថាការអ្ត់្អ្ង់ថាម្ពលបៅនឹងបនទុកផ្ែលានត្ភាជ ប់នឹងម្ភនបសថរភាពនិងជាប់ោប់
ប យបរៀសវាងការផ្្ប្បួលត្ង់សយុងនិងប្បកង់ផ្ែលអចរខំានែល់្បតិ្បត្តិការននឧបករណ៍អគិ្
សនើ។ 

• រកាបសថរភាព្បព័នធថាម្ពល៖ ្បព័នធថាម្ពលែំបណើ រការកែុងតុ្លយភាពលែរវាងត្្មូ្វការបនទុក និង
ការអ្ត់្អ្ង់ថាម្ពល។ ការសាងំ្កូនធានថាម្ភ សុើនបភលើង្តូ្វានភាជ ប់បៅរារត្ង់សយុងបៅបពល 
ផ្ែល្បព័នធប្ត្ៀម្ខ្លួនជាប្សចបែើម្បើទទួលបនទុកបផ្នថម្។ បនេះរកាបសថរភាពនន្បព័នធថាម្ពល និង
បរៀសវាងការ ច់បភលើង។ 

• ទប់សាក ត់្លំហ៉ូរចរនតហួសបហតុ្៖ ការសាងំ្កូនធានថាត្ង់សយុងរបស់ម្ភ សុើនបភលើង្តូ្វគ្នែ នឹងរារត្
ង់សយុង។ ្បសិនបបើត្ង់សយុងភាពខុ្សគ្នែ វាអចបណាត លឱ្យម្ភនការបកើនបឡើងភាល ម្ៗននចរនតផ្ែល
នឱំ្យម្ភនការខ្៉ូចខាត្ែល់ឧបករណ៍។ 

២. លកាខ្ណឌ បែើម្បើសាងំ្កូនម្ភ សុើនបភលើងបៅរាត្ង់សយុង 
បែើម្បើសាងំ្កូនម្ភ សុើនបភលើងបៅរាត្ង់សយុងម្ភនបើលកាខ្ណឌ ៖ 

• អំពលើទុត្របស់ត្ង់សយុងននម្ភ សុើនបភលើង្តូ្វែ៉ូចគ្នែ បៅនឹងអំពលើទុត្របស់រាត្ង់សយុង 
• បស្តហវកង់របស់ត្ង់សយុងននម្ភ សុើនបភលើង្តូ្វែ៉ូចគ្នែ បៅនឹងអំពលើទុត្របស់រាត្ង់សយុង 
• គម្ភល ត្ផាសរបស់ត្ង់សយុងននម្ភ សុើនបភលើង្តូ្វែ៉ូចគ្នែ បៅនឹងអំពលើទុត្របស់រាត្ង់សយុង 

  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 264 

សវយ័វាយតម្ម្ៃ៥.៣.៥-២ 
  ១. ម្៉ូលបហតុ្អវើផ្ែល្តូ្វសាងំ្កូនម្ភ សុើនបភលើងបៅរាត្ង់សយុង? 
  



 

សម្ភា រសិកាផ្អែកបលើសម្ត្ថភាព ការប្បើ្ាស់ និងវាយត្នម្លម្ភ សុើនអគ្ិសនើ ក្ម្ិត្៥ ទំព័រ 265 

ចលម្ៃើយគ្ាំរ៥ូ.៣.៥-២ 

បហតុ្អលផ្ែល្តូ្វសាងំ្កូនម្ភ សុើនបភលើងបៅរាត្ង់សយុង៖ 
• បរៀសវាងការខ្៉ូចខាត្ែល់ឧបករណ៍។្បសិនបបើម្ភ សុើនបភលើងផ្ែលមិ្នានសាងំ្កូន្តូ្វានភាជ ប់
បៅរារត្ង់សយុង វាអចបណាត លឱ្យខ្៉ូចខាត្ែល់ឧបករណ៍បៅកែុង្បព័នធ។ ការបអទរថាម្ពលភាល
ម្ៗពើ្បភពមួ្យបៅ្បភពមួ្យបទៀត្អចបណាត លឱ្យម្ភនការរខំានែល់ត្ង់សយុង និងប្បកង់ផ្ែល
អចបំផាល  ឧបករណ៍ងាយខ្៉ូចែ៉ូចជាកំុពយ៉ូទ័រ ្បព័នធ្គប់្គង និងម្ ៉ូទ័រ។ 

• ការសាងំ្កូន្តូ្វានធានថាប្បកង់ និងត្ង់សយុងរបស់ម្ភ សុើនបភលើងគឺ្តូ្វគ្នែ  នឹង រារត្ង់សយុង។ 
បនេះម្ភនន័យថាការអ្ត់្អ្ង់ថាម្ពលបៅនឹងបនទុកផ្ែលានត្ភាជ ប់នឹងម្ភនបសថរភាពនិងជាប់ោប់
ប យបរៀសវាងការផ្្ប្បួលត្ង់សយុងនិងប្បកង់ផ្ែលអចរខំានែល់្បតិ្បត្តិការននឧបករណ៍អគិ្
សនើ។ 

• រកាបសថរភាព្បព័នធថាម្ពល៖ ្បព័នធថាម្ពលែំបណើ រការកែុងតុ្លយភាពលែរវាងត្្មូ្វការបនទុក និង
ការអ្ត់្អ្ង់ថាម្ពល។ ការសាងំ្កូនធានថាម្ភ សុើនបភលើង្តូ្វានភាជ ប់បៅរារត្ង់សយុងបៅបពល 
ផ្ែល្បព័នធប្ត្ៀម្ខ្លួនជាប្សចបែើម្បើទទួលបនទុកបផ្នថម្។ បនេះរកាបសថរភាពនន្បព័នធថាម្ពល និង
បរៀសវាងការ ច់បភលើង។ 

• ទប់សាក ត់្លំហ៉ូរចរនតហួសបហតុ្៖ ការសាងំ្កូនធានថាត្ង់សយុងរបស់ម្ភ សុើនបភលើង្តូ្វគ្នែ នឹងរារត្
ង់សយុង។ ្បសិនបបើត្ង់សយុងភាពខុ្សគ្នែ វាអចបណាត លឱ្យម្ភនការបកើនបឡើងភាល ម្ៗននចរនតផ្ែល
នឱំ្យម្ភនការខ្៉ូចខាត្ែល់ឧបករណ៍។ 

២. លកាខ្ណឌ បែើម្បើសាងំ្កូនម្ភ សុើនបភលើងបៅរាត្ង់សយុង 
បែើម្បើសាងំ្កូនម្ភ សុើនបភលើងបៅរាត្ង់សយុងម្ភនបើលកាខ្ណឌ ៖ 

• អំពលើទុត្របស់ត្ង់សយុងននម្ភ សុើនបភលើង្តូ្វែ៉ូចគ្នែ បៅនឹងអំពលើទុត្របស់រាត្ង់សយុង 
• បស្តហវកង់របស់ត្ង់សយុងននម្ភ សុើនបភលើង្តូ្វែ៉ូចគ្នែ បៅនឹងអំពលើទុត្របស់រាត្ង់សយុង 
• គម្ភល ត្ផាសរបស់ត្ង់សយុងននម្ភ សុើនបភលើង្តូ្វែ៉ូចគ្នែ បៅនឹងអំពលើទុត្របស់រាត្ង់សយុង 
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សនៃឹររិចេការ ៥.៣.៥-១ 
ចាំណងលជើង៖   ការសាងំ្កូនរវាងម្ភ សុើនបភលើង បៅម្ភ សុើនបភលើង និងម្ភ សុើនបភលើងបៅរារត្ង់សយុង 

 

លោលបាំណងម្នការអនុវត្៖  

ម្ភនសម្ត្ថភាពសាងំ្កូនរវាងម្ភ សុើនបភលើង បៅម្ភ សុើនបភលើង និងម្ភ សុើនបភលើងបៅរារត្ង់សយុង 
 

Tools, Equipment & Materials 

• ម្ភ សុើនបភលើង ២ប្គឿង 
• ទ៉ូរសាងំ្កូន ១ឈុត្ 

ជាំហាន/នីតិវិធី៖ 
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២.ភាជ ប់រវាងម្ភ សុើនបភលើងទងំ២បៅទ៉ូសាងំ្កូនឱ្យាន្តឹ្ម្្តូ្វតាម្បសៀវបៅផ្ណន(ំស្ម្ភប់សាងំ្កូន
រវាងម្ភ សុើនបភលើង និងម្ភ សុើនបភលើង) 

៣.ភាជ ប់រវាងម្ភ សុើនបភលើងទងំ២ នឹងរារត្ង់សយុងបៅទ៉ូសាងំ្កូន(ស្ម្ភប់សាងំ្កូនរវាងម្ភ សុើនបភលើង 
២បៅរារត្ង់សយុង) 

៤.កាច់កាលើបបៅអ៉ូត្៉ូបៅបលើទ៉ូសាងំ្កូន 
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